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1. DESCRIPCION

PCT-420R« £« €s un controlador digital de presion para ser utilizado en sistemas que necesitan
presurizacion y/o despresurizacion. Por medio del menU de funciones avanzadas el usuario puede
configurar cualquiera de las 4 salidas como control de presion, siendo que las 2 Ultimas salidas también
pueden ser configuradas como timer ciclico o como alarma. Utilizado en conjunto con el transductor de
presion SB69, el PCT-420R< £éue es capaz de medir presiones en las escalas de: 0 a 100 psi;
0a6,9bar;0a500psiy0a34,4bar.

Las salidas configuradas como control de presién (presurizacion o despresurizacion) también cuentan
con un horimetro interno para el accionamiento de la alarma de mantenimiento y un rodillo automatico
para el accionamiento de las cargas.

Contando con comunicacién con el software SITRAD®, el PCT-420RA gé«e posee una instalacion
simplificaday operacion de remota, via Internet.

2.APLICACIONES
+ Sistemas de refrigeracion

3. ESPECIFICACIONES TECNICAS
- Alimentacion: 12Vdcatravés de una fuente de alimentacion externa (acomparia el producto)
- Presion de control: 0 hasta 100 psi/ 0 hasta 6.9 bar ( transductor SB69-100V)
0hasta500 psi/ 0 hasta 34.4 bar ( transductor SB69-500V)
-Resolucion: 1psi/0.1bar
- Corriente maxima por salida: 5(3)A/250Vac 1/8HP
-Dimensiones: 71x28x71 mm
- Temperatura de operacion del controlador: 0 hasta 50°C/(32° hasta 122°F)
- Temperatura de operacion del transductor: -40 hasta 125°C/(-40° hasta 257°F)
- Humedad de operacion: 10 hasta 90% HR (sin condensacion)
- Salidas de control: OUT1 - Salida de la primera etapa
OUT2 - Salida de la segunda etapa
OUT3 - Salida de la tercera etapa
OUT4 - Salida de la cuarta etapa
ALRM - Led indicador de alarma

4. CONFIGURACIONES

4.1 - Ajuste de los Setpoints

-Presione @3 por2 segundoshastaque aparezca (SE EJsoltandoenseguida.Aparecera GEF D yla
presion ajustada para la 12 etapa. Utilice los botones g y #M para modificar el valor y, enseguida,
presione @3 . Ajuste de lamismaforma (22, etapa), (5P 3 (3°.etapa)y (42 etapa).
OBS: Sila 3%y la 4? etapa estéan configuradas como timer ciclico o alarma, el ajuste del setpoint de la
respectiva etapa sera suprimido.

4.2 - Para entrar en el menu de funciones

Presione & y A\ simultineamente, durante 2 segundos, hasta que aparezca [Fun) soltando
enseguida. Al aparecer [F 0 | presione @ (toque corto) e inserte el codigo (123) por medio de los
botones g y A . Para confirmar presione el boton €& . Por medio de los botones g y #% acceda
las demas funciones y proceda del mismo modo para ajustarlas. Para salir del menu y volver a la
operacion normal, presione €3 (toque largo) hasta aparecer =3.

4.3 - Tabla de parametros

BAJA PRESION (0 - 100psil0 - 69bar) | ALTA PRESION (0 - 500psil0 - 34 4bar)

Fun Descripcion Min Max | Unid |Padrén| Min Méx | Unid | Padrén
[F-0 1] Codigo de acceso 99 | 999 - 0 99 999 - 0
[F 02 Desplazamiento de indicacion (offset) -20/-14] 20/1.4 | psi/bar | 0/0.0 |-50/-34] 50/34 |psi/bar| 0/0.0
(F0 3| Modo de operacion de la etapa 1 0 1 - 0 0 1 - 0
[F 4| Setpoint minimo de la etapa 1 0/0.0 |100/69] psi/bar| 0.0 | 0/0.0 |500/344]psi/bar| 00
[F5)| Setpoint maximo de la etapa 1 0/0.0 |100/6.9] psi/bar | 100/6.9] 0/0.0 |500/34.4] psi/bar | 500/34.4
F 015)) Diferencial de control de la etapa 1 (histéresis) | 1/0.1 |100/6.9] psi/bar | 1/01 | 1/01 | 100/69 |psi/bar| 5/04
(F07| Modo de operacion de la etapa 2 0 1 - 0 0 1 - 0
[FB)| Setpoint minimo de la etapa 2 0/0.0 |100/6.9] psi/bar | 0/0.0 | 0/0.0 |500/34.4]psi/bar| 0/0.0
[F 79| Setpoint méximo de la etapa 2 0/0.0 |100/6.9] psi/bar | 100/6.9] 0/0.0 |500/34.4] psi/bar | 500/34.4
[F_I0)| Diferencial de control de la etapa 2 (histéresis) | 1/0.1 |100/69] psi/bar | 1/01 | 1/0.1 | 100/6.9 | psi/bar| 5/0.4
[F 1 /| Modo de operacion de la etapa 3 0 6 - 0 0 6 - 0
[F 12| Setpoint minimo de la etapa 3 0/0.0 |100/6.9] psi/bar| 0/0.0 | 0/0.0 |500/34.4]psi/bar| 0/0.0

Setpoint méximo de la etapa 3 0/0.0 |100/6.9| psi/bar | 100/6.9| 0/0.0 |500/34.4| psi/bar | 500/34.4

F 14| Diferencial de control de la etapa 3 (histéresis) | 1/0.1 | 100/6.9] psi/bar | 1/0.4 | 1/04 | 100/69 |psi/bar| 5/04

Modo de operacion de la etapa 4 0 6 - 0 0 6 - 0

Setpoint minimo de la etapa 4 0/0.0 |100/69] psi/bar| 0/0.0 | 0/0.0 |500/344] psi/barl 0/0.0
Setpoint méximo de la etapa 4 0/0.0 |100/6.9] psi/bar | 100/6.9] 0/0.0 |500/34.4) psi/bar |500/34.4
)| Diferencial de control de la etapa 4 (histéresis)| 1/0.1 |100/6.9] psi/bar| 1/0.1 | 1/0.1 | 100/6.9| psi/bar | 5/04
(E_19)| Alarma de presion baja 0/0.0 |100/6.9 psi/bar| 0/0.0 | 0/0.0 |500/34.4f psi/bar| 0/0.0
[F 21)| Alarma de presion alta 0/0.0 |100/6.9| psi/bar|100/6.9| 0/0.0 |500/344| psi/bar |500/344
eA:]:cel?rs\ ;es:-s etapas cuando ocurre error 0 15 0 0 15 0
Tiempo de alarma conectado 0 999 seg. 1 0 999 seg 1
(F23)| Tiempo de alama desconectado 0 999 seg. 1 0 999 seg. 1
E29) l’:eorgs;:o (‘J:dylbluon de la alarma al conectar 0 999 min. 0 0 999 min 0
[F 25| Tiempo de timer ciclico conectado 1 999 fseg./minf 1 1 999 feg. / min. 1
(F2E)| Tiempo de timer ciclico desconectado 1 999 |fseg./minf 1 1 999  seg. /min. 1
(F2 77| Base de tiempo del timer ciclico 0-seg. | 1-min. - 0-seg.| 0-seg.| 1-min. - 0-seg.
E28) Tiempo de inhibicion del timer ciclico al 0 999 min. 0 0 999 min. 0

conectar el controlador

Retardo inicial al conectar el controlador 0 999 min. 0 0 999 min. 0
Tiempo minimo de etapa accionado 0 999 seg. 0 0 999 seg. 0
‘Tiempo minimo de etapa desaccionado 0 999 seg. 0 0 999 seg. 0
Tiempo minimo entre accionamiento de 2 0 999 seg. 0 0 999 seg. 0
etapas diferentes
F 3 3)| Secuencia de accionamiento 0 3 - 0 0 3 - 0
[F 34| Activar rodillo por iempo de accionamiento 0-no | 1-si - 0-no | O-no | 1-si - 0-no
FI9) Tiempo méximo de operacion entre 0 999 x10h 999 0 999 x10h
E35 mantenimientos de la etapa 1 999
Tiempo méaximo de operacion entre 0 999 x10h 999 0 999 x10h
E35) mantenimientos de la etapa 2 999
(=R Tiempo méximo de operacion entre 0 999 x10h 999 0 999 x10h
(=i mantenimientos de la etapa 3 999
=L Tiempo méaximo de operacion entre 0 999 x10h 999 0 999 x10h
mantenimientos de la etapa 4 999
F3g Direccion del equipo en la red RS-485 1 247 - 1 1 247 - 1
i (comunicacion en serie)

4.4 - Descripcion de los parametros

[FO7T codigo de Acceso (123)
Es necesario cuando se desea alterar los parametros de la configuracion. Para visualizar s6lo los
parametros no es necesario insertar este codigo.

[FO2) Desplazamiento de indicacion (Offset)
Permite compensar eventuales desvios en lalectura de la presion provenientes del cambio del sensor.

Modo de operacion de la etapa 1

[0 Despresurizacion: la etapa es accionada cuando la presion es mayor o igual al
(SP1+F06) y desactivada cuando la presién es menor que el SP1.

(1" Presurizacion: la etapa es accionada cuando la presion es menor o igual al (SP1-F06) y
desactivado cuando la presion es mayor que el SP1.

Minimo setpoint permitido en laetapa 1
Limite inferior cuya finalidad es evitar que, por equivocacion, se regulen presiones exageradamente
bajas del setpoint 1.

Maximo setpoint permitido en la etapa 1
Limite superior cuya finalidad es evitar que, por equivocacion, se regulen presiones
exageradamente altas del setpoint 1.

[EE) Diferencial de control de laetapa 1 (histéresis)
Es la diferencia de presion (histéresis) entre conectar y desconectar la etapa 1.

Modo de operacion de laetapa 2

(0] Despresurizacion: la etapa es accionada cuando la presion es mayor o igual al
(SP2+F10) y desactivado cuando la presion es menor que el SP2.

oD Presurizacion: la etapa es accionada cuando la presion es menor o igual al (SP2-F10) y
desactivado cuando la presion es mayor que el SP2.

\F 0B Minimo setpoint permitido en laetapa 2
Limite inferior cuya finalidad es evitar que, por equivocacion, se regulen presiones exageradamente
bajas del setpoint 2.

[FO9 maximo setpoint permitido en la etapa 2
Limite superior cuya finalidad es evitar que, por equivocacion, se regulen presiones exageradamente
altas del setpoint 2.

£_IL Diferencial de control de la etapa2 (histéresis)
Esladiferencia de presion (histéresis) entre conectary desconectar la etapa 2.

F "]l Modo de operacién de la etapa 3

[0 Despresurizacion: la etapa es accionada cuando la presion es mayor o igual al
(SP3+F14) y desactivado cuando la presion es menor que el SP3.

[ Presurizacion: la etapa es accionada cuando la presion es menor o igual al (SP3-F14) y
desactivado cuando la presion es mayor que el SP3.



£ | Eltimer ciclico con estado inicial conectado: Configura la salida 3 como timer ciclico con
estado inicial conectado. Para que esta opcion esté disponible, la funcion F15 debe estar
configurada como timer ciclico o alarma.

Timer ciclico con estado inicial desconectado: Configura la salida 3 como timer ciclico con
estado inicial desconectado. Para que esta opcion esté disponible la funcion F15 debe
estar configurada como timer ciclico o alarma.

4" Alarma intra rango: Configura la salida 3 como alarma intra rango, las funciones F12 y
F13indican el limite de presion inferior y superior respectivamente. Para que esta opcion
esté disponible, lafuncion F15 debe estar configurada como timer ciclico o alarma.

Alarma extra rango: Configura la salida 3 como alarma extra rango, las funciones F12 y
F13indican el limite de presion inferior y superior respectivamente. Para que esta opcion
esté disponible, lafuncion F15 debe estar configurada como timer ciclico o alarma.

("6 Alarma extra rango relativa al setpoint 1: Configura la salida 3 como alarma extra rango
con relacion al setpoint 1, la alarma sera accionada cuando la presion sea menor que
(SP1-F12) o mayor que (SP1+F13). Para que esta opcion esté disponible, la funcion F15
debe estar configurada como timer ciclico o alarma.

[E_12) Minimo setpoint permitido en laetapa 3
Limite inferior cuya finalidad es evitar que, por equivocacion, se regulen presiones exageradamente
bajas del setpoint 3.

[F_13) Maximo setpoint permitido en la etapa 3
Limite superior cuya finalidad es evitar que, por equivocacion, se regulen presiones exageradamente
altas del setpoint 3.

[F_ 1) Diferencial de control de la etapa 3 (histéresis)
Es la diferencia de presion (histéresis) entre conectar y desconectar el etapa 3.

[F_15) Modo de operacion de laetapa 4

[ ") Despresurizacion: la etapa es accionada cuando la presion es mayor o igual al
(SP4+F18) y desactivada cuando la presién es menor que el SP4. Para que esta opcion
esté disponible, la funcién F11 debe estar configurada con los valores"0" 0"1".

(1) Presurizacion: la etapa es accionada cuando la presion es menor o igual al (SP4-F18) y
desactivada cuando la presion es mayor que el SP4. Para que esta opcion esté
disponible, la funcion F11 debe estar configurada con los valores "0" 0 "1".

(27 Timer ciclico con estado inicial conectado: Configura la salida 4 como timer ciclico con
estadoinicial conectado.

(37 Timer ciclico con estado inicial desconectado: Configura la salida 4 como timer ciclico con
estadoinicial desconectado.

(797 Alarma intra rango: Configura la salida 4 como alarma intra rango, las funciones F16 y
F17 indican el limite de presion inferior y superior respectivamente.

(75 Nlarma extra rango: Configura la salida 4 como alarma extra rango, las funciones F16 y
F17 indican el limite de presion inferior y superior respectivamente.

(6 Narma extra rango relativo al setpoint 1: Configura la salida 4 como alarma extra rango
con relacion al setpoint 1, la alarma sera accionada cuando la presion es menor que
(SP1-F16) o mayor que (SP1+F17).

F_IE Minimo setpoint permitido en la etapa4
Limite inferior cuya finalidad es evitar que, por equivocacion, se regulen presiones exageradamente
bajas del setpoint 4.

[E7) maximo setpoint permitido en laetapa 4
Limite superior cuya finalidad es evitar que, por equivocacion, se regulen presiones exageradamente
altas del setpoint4.

F_18) Diferencial de control de la etapa 4 (histéresis)
Es ladiferencia de presion (histéresis) entre conectary desconectar la etapa 4.

[FT9 Alarmade presion baja

Es el valor de presion de referencia para activar la sefializacion de presion inferior al punto deseado.
Cuando ocurre esta alarma, las etapas configuradas como presurizacion o despresurizacion tendran
sus salidas activadas o desactivadas, segiin el modo configuradoen F21.

[F20) Alarmade presion alta

Es el valor de presion de referencia para activar la sefializacion de presion superior al punto deseado.
Cuando ocurre esta alarma, las etapas configuradas como presurizacion o despresurizacion tendran
sus salidas activadas o desactivadas, segtin el modo configuradoen F21.

[E2"1) Accion de las etapas cuando ocurre error en el sensor

Esta funcion define el estado de cada salida de control cuando ocurre un error en la lectura del sensor
de presion o cuando ocurre una situacion de alarma visual (F19 0 F20). Solamente las etapas que estén
configuradas como presurizacion o despresurizacion tendran su estado alterado por esta funcion. Los
tiempos definidos en F30, F31 y F32 continGian siendo respetados cuando ocurre esta situacion. Las
etapas de Timer Ciclico y Salida de Alarma (en caso de que sean configurados en estos modos)
continuaran realizando sus funciones.

Valor de la Funcién Out 1 Out 2 Out 3 Out 4

0 Desconec. Desconec. Desconec. Desconec.

1 Conec. Desconec. Desconec. Desconec.

2 Desconec. Conec. Desconec. Desconec.

3 Conec. Conec. Desconec. Desconec.

4 Desconec. Desconec. Conec. Desconec.

5 Conec. Desconec. Conec. Desconec.

6 Desconec. Conec. Conec. Desconec.

7 Conec. Conec. Conec. Desconec.

8 Desconec. Desconec. Desconec. Conec.

9 Conec. Desconec. Desconec. Conec.
10 Desconec. Conec. Desconec. Conec.
1 Conec. Conec. Desconec. Conec.
12 Desconec. Desconec. Conec. Conec.
13 Conec. Desconec. Conec. Conec.
14 Desconec. Conec. Conec. Conec.
15 Conec. Conec. Conec. Conec.

Fed Tiempo de alarma conectado

Esta funcion sirve para ajustar el tiempo en que la(s) salida(s) configurada(s) como alarma
permanecera(n) encendida(s). Para mantener la(s) salida(s) constantemente accionada(s), basta
configurar esta funcion con el valor"000".

F23 Tiempo de alarma desconectado

Esta funcién sirve para ajustar el tiempo en que la(s) salida(s) configurada(s) como alarma
permanecera(n) desconectada(s). Para mantener la(s) salida(s) constantemente accionada(s), basta
configurar esta funcion con el valor "000".

F 24 Tiempo de inhibicion de la alarma al conectar el controlador
Esta funcion sirve para inhibir la alarma durante un periodo ya que el sistema atin no ha alcanzado la
presion deseada.

[F25 Tiempo de timer ciclico conectado
Es el tiempo en que la(s) salida(s) configurada(s) como timer ciclico permanecera(n) conectada(s)

F 2E) Tiempo de timer ciclico desconectado
Es eltiempo en que la(s) salida(s) configurada(s) como timer ciclico permanecera(n) desconectada(s)

[F27 Base de tiempo del timer ciclico
Es el tiempo en que la(s) salida(s) configurada(s) como timer ciclico permanecera(n) desconectada(s).

[0 ) Segundos
I Minutos

£2H Tiempo de inhibicién del timer ciclico al conectar el controlador
Esta funcion sirve parainhibir el timer ciclico durante un periodo inicial.

[F29 Retardoinicial al conectar el controlador
Tiempo contado desde la inicializacion en que el instrumento sélo muestra la presion sin accionar la
alarmanilas etapas.

F 300 Tiempo minimo de etapaaccionado
Es el tiempo minimo en que la etapa permanecera conectada, o sea, espacio de tiempo entre la
(ltima arranque y la préxima parada. Sirve para evitar brotes de alta tension en la red eléctrica.

[E3°) Tiempo minimo de etapa desactivado
Es el tiempo minimo en que la etapa permanecera desconectada, o sea, espacio de tiempo entre la
(ltima parada y el préximo arranque.

F 2] Tiempo minimo entre accionamiento de 2 etapas diferentes
Este tiempo garantiza que no ocurriran accionamientos simultdneos evitando sobrecarga en la red de
alimentacion.

[F33) Secuencia de accionamiento
Permite seleccionar la secuencia de accionamiento de las salidas configuradas como presurizacion
0 despresurizacion.

[0)1-2-3-4
(12341
(2 )3-4~1=2
(3)4-1-2-3

[F39 Activar rodillo por tiempo de accionamiento

Permite activar la opcién de accionamiento de las salidas por tiempo de trabajo (horimetro). En este
modo, las salidas son controladas de acuerdo con el nimero de horas trabajadas, siendo que para
conectar una nueva salida se verifica cuél posee el menor tiempo de trabajo, y para desconectar una
salida se verifica cuél posee mayor tiempo.

F 35 Tiempo maximo de operacion entre mantenimientos de laetapa 1
Tiempo méximo, en mdltiplos de 10 horas, que la etapa 1 debe permanecer en funcionamiento sin
mantenimiento.



[FE) Tiempo méximo de operacion entre mantenimientos de la etapa 2
Tiempo méaximo, en mdltiplos de 10 horas, que la etapa 2 debe permanecer en funcionamiento sin
mantenimiento.

F33 Tiempo maximo de operacion entre mantenimientos de laetapa 3
Tiempo méximo, en mdltiplos de 10 horas, que la etapa 3 debe permanecer en funcionamiento sin
mantenimiento.

[F-36) Tiempo maximo de operacion entre mantenimientos de la etapa 4
Tiempo méximo, en mdltiplos de 10 horas, que la etapa 4 debe permanecer en funcionamiento sin
mantenimiento.

[F39) Direccién del equipo en lared RS-485 (comunicacion en serie)
Direccién del equipo en la red para comunicacion con el software SITRAD .
Obs.: Enuna misma red no puede haber mas de un equipo con la misma direccion.

5. FUNCIONES CON ACCESO FACILITADO

5.1 - Visualizar presiones minima y maxima

Presionado el boton A se puede visualizar las presiones minima y méxima del presostato. Después
de presionado el boton, seran exhibidas en el display las presiones minima y maxima respectivamente
seguidas del mensaje [= = =/ indicando el fin de la operacion. Si el boton 4% permanece presionado,
los valores seran reinicializados y el mensaje [=5E) seraexhibidoenel display.

5.2 - Exhibir horas trabajadas

Presionando el boton Wg se puede visualizar las horas trabajadas por cada etapa de control. Después
de presionar el botén aparecera en el display el mensaje [l = | con el nimero de la etapa. Enseguida,
sera exhibido el tiempo de funcionamiento en decenas de horas (x10h) de la etapa en cuestion. Esta
operacion se repetira para las 4 etapas del controlador hasta que el mensaje (= - -] sea exhibido
indicando el fin de la operacion.

5.3 - Desactivacion temporal de las salidas de alarma

Presionando los botones g y @) por 2 segundos es posible desactivar temporalmente todas las
salidas configuradas como alarma hasta que la situacion de alarma acabe. Seran exhibidos en el
display los mensajes AL =) y [IFF) indicando el fin de la operacion.

5.4 - Invertir el timer ciclico
Para invertir el estado de las salidas configuradas como timer ciclico, basta presionar el boton N por
2segundos. Seré exhibido en el display el mensaje ("= Jindicando el findea operacion.

5.5 - Reinicializacion de la alarma de mantenimiento

Si alguna de las alarmas de mantenimiento ha sido accionada, el mensaje (A= con el numero de la
etapa sera alternado en el display. Para reinicializar la alarma se deben presionar los botones A& 'y
@ por 4 segundos. Después de eso, se exhibira nuevamente el mensaje de alarma de la etapa
seguido del mensaje (= 5EJ indicando que la alarma fue reinicializada. Esta operacion sera ejecutada
automaticamente para todas las alarmas de mantenimiento activas en el momento. Al reiniciar la
alarma de mantenimiento, el contador de horas trabajadas del compresor en cuestion volvera a cero.

6. GRAFICO EXPLICATIVO
Rodillo de las salidas por tiempo de accionamiento (Funcion F34)

A Histéresis
. C1+C2+C3+C4
+8 psi
C1+C2+C3
+6 psi C2+C3+C4
C1+C2 C3+C4
+4 psi
. c1 c4
+2 psi
. OFF
Setpoint | g
Tiempo

7. SENALIZADORES
Alarma de presion baja
Alarma de presion alta
(A= 1) Alarma de mantenimiento de la salida 1
(A=2) Alarma de mantenimiento de la salida 2
(A=3) Alarma de mantenimiento de la salida 3
(A=4) Alarma de mantenimiento de la salida 4
[Er ) Sensor de presion desconectado o fuera del rango
Parametros de configuracion desprogramados o fuera del rango

8. SELECCION DEL TIPO DE LA UNIDAD DE MEDIDA DE PRESION
Para definir la unidad de presion que el controlador operara, ingrese el codigo de acceso "231" en la
funcion (E0°D y confirme con el boton S . Apareceralaindicacion [/ i) , presione N o 4% para
elegirentre:

[P'5 1) Unidad de presion psi
[6A~) Unidad de presién bar

Confirme la seleccion con el boton @3 y entonces sera exhibido el mensaje [FAD confirmando la
operacion. Al alterar la unidad de medida de presion, los valores de las funciones vuelven a la
configuracion estandar de fabrica.

9. SELECCION DEL TIPO DE PRESOSTATO

Para definir el tipo de presostato que el controlador operard, ingrese el codigo de acceso "312" en la
funcion y confirme con el boton €& . Aaparecera la indicacion  presione g o A para
elegirentre:

[FLD) Presostato de baja presion (0 hasta 100 psio 0 hasta 6,9 bar)
F'H ) Presostato de alta presion (0 hasta 500 psio 0 hasta 34,4 bar)

Confirme la seleccién con el boton @3 y entonces seré exhibido el mensaje [FAL) confirmando la
operacion. Al alterar el tipo de presostato, los valores de las funciones vuelven a la configuracion
estandar de fabrica.

10. CONEXIONES ELECTRICAS

Comunicacién serial ouT2 ouT 3 ouT 4
RS-485
gy et el Pl
8% S% © 2%
3 82 8P s B2
k 8 €38 S 8
> go go = 2=
®E = @ = o = o = o
Transductor ¢ =] T <o <o =1
ET
© " . s
£ T Arriba de la corriente especificada
a2 utilice contactor.

1/4 SAE

CONEXION ELECTRICA DEL SENSOR _
Marrén: 5Vdc i
Verde: Ground i I

Blanco: Output

11. FUENTE DE ALIMENTACION EXTERNA
— LED Power
Al instrumento

| e+ 12Vdc/250mA
(Output)

Alimentacion eléctrica 4

90-264Vac
(Input) —

Obs.: Observe la polaridad en la conexion eléctrica de la fuente con el instrumento;

Utilice solamente la fuente PSA-250D fabricada por Full Gauge para alimentar el controlador.

12. INTERCONECTANDO CONTROLADORES, INTERFACE SERIAL RS-485
Y COMPUTADORA

Interfaz serial
RS-485
Full Gauge

Interfaz Serial RS-485

Dispositivo utilizado para establecer
la conexién de los instrumentos de
Full Gauge Controls conel Sitrad"”.

Caja Distribuidora
Es utilizada para conectar mas de un instrumento a la Interfaz.
Las conexiones de los hilos deben ser hechas conforme sigue:
terminal A del instrumento se conecta al terminal A dela caja
distribuidora, que a su vez, debe ser conectado con el terminal A
delalnterfaz. Repita el procedimiento para los terminales By L.,
siendo L lamalla del cabo (tierra opcional).

Elterminal § de la caja de distribucion debe estar conectado a
los respectivos terminales ¢ de cada uno de los instrumentos.

IMPORTANTE

Conforme capitulos de la norma |[EC 60364:

1: Instale protectores contra sobretensiones en la alimentacion

2: Los cables de sensores y de sefiales de computadora pueden estar juntos; sin embargo, no en el
mismo electroducto por donde pasa la alimentacion eléctrica y la activacion de cargas.

3: Instale supresores de transientes (filtros RC) en paralelo a las cargas, con la finalidad de aumentarla
vida Util de los relés.

Esquema de conexion de supresores en Esquema de conexion de supresores en
contactores cargas de activacion directa

Para la activacion directa tome
en consideracion la corriente

de la bobina del contactor méaxima especificada.

| p—

] A1y A2 son los bornes

@9 | INFORMACIONES AMBIENTALES
‘ ’ Embalaje:
Los materiales utilizados en los embalajes de los productos Full Gauge son 100%

reciclables. Busque siempre agentes de reciclaje especializados para hacer el descarte.

Producto:
Los componentes utilizados en los instrumentos Full Gauge pueden ser reciclados y
aprovechados nuevamente si fueren desmontados por empresas especializadas

Descarte:

No queme nitire en residuo doméstico los controladores que lleguen al fin de su vida Util.
Observe lalegislacion, existente en su pais, que trate de los destinos para los descartes.
En caso de dudas comuniquese con Full Gauge.




VINILO PROTECTOR:
Protege los instrumentos instalados en locales sometidos a goteos de agua, como

en refrigeradores comerciales, por ejemplo. Este adhesivo acompafia el
instrumento, adentro de su embalaje. Haga la aplicacion solamente después de
concluirlas conexiones eléctricas.

Retire el papel protector y
aplique el vinilo sobre toda la
parte superior del aparato,
doblando los bordes conforme
indican las flechas.

Dimensién del recorte 15
para fjacion del instrumento | &
72 mm
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