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Informacion de seguridad

A lo largo de este manual se utilizan los simbolos
de nota, precaucion y advertencia para alertarle sobre
informacién importante de operacion y seguridad.

Una “NOTA” es un mensaje corto que alerta
al lector sobre algtun detalle de importancia.

Un aviso de seguridad, “PRECAUCION?”, aparece
con informacién de importancia para proteger

su equipo y funcionamiento. Sea especialmente
cuidadoso en leer y seguir todas las precauciones
que correspondan a su aplicacion.

Un aviso de seguridad, “ADVERTENCIA”, contiene
informacién de importancia para la proteccién
contra dafio de usted, otras personas y del equipo.
Preste especial atencién a todas las advertencias
relativas a su aplicacion.

El simbolo de peligro por electricidad, A\ (un rayo
dentro de un tridngulo), precede a una manifestacién

de seguridad de PRECAUCION o ADVERTENCIA
sobre peligro de descargas eléctricas.

Simbolo Explicacion

PRECAUCION: — advertencia
o peligro que requiere

una explicacién adicional

a la que puede proporcionarse
en la etiqueta. Para obtener
mas informacion, consulte

el manual del usuario.

Producto sensible a ESD
(descargas electroestaticas); utilice
las técnicas de conexion a tierra

y manipulacion adecuadas cuando
instale o de servicio al producto.

Unidad protegida por aislamiento
doble/reforzado para evitar
peligro de descarga eléctrica.

(]

No lo tire a la basura, utilice las
técnicas de reciclado apropiadas
o consulte con el fabricante acerca
del modo de disposicién correcto.

Cubierta fabricada en
policarbonato. Utilice las técnicas
de reciclado apropiadas o consulte
con el fabricante acerca del modo
de desecho correcto.

La unidad puede recibir energia
tanto con voltaje de corriente
alterna (CA) como con voltaje
de corriente continua (CC).

L

La unidad es un dispositivo

homologado por Underwriters
Laboratories®. Ha sido evaluada

€® S con respecto a los requisitos

93RL de los Estados Unidos y Canada
LIS para Equipos de control de
procesos. UL 61010 y CSA C22.2
N.°61010. Expediente E185611

QUYX, QUYX?7. Consulte:
www.ul.com

PROCESS CONTROL
EQUIPMENT

La unidad cumple con las directivas
de la Unién Europea. Consulte la
Declaracion de conformidad para
obtener mas informaci6n acerca

de las directivas y normas de
conformidad.

€

La unidad ha sido revisada

y aprobada por Factory Mutual
como un dispositivo de limite

de temperatura de acuerdo

con la aprobacion FM clase 3545.
Consulte: www.fmglobal.com

APPROVED

La unidad ha sido revisada

y aprobada por CSA International
para su uso como Equipo regulador/
indicador de temperatura de
acuerdo con el c6digo canadiense
CSA C22.2 N.° 24. Consulte:
www.csa-international.org

3P

La unidad ha sido revisada

y aprobada por ODVA para
cumplir con el protocolo

de comunicaciones DeviceNet.

DeviceNet

R Consulte: www.odva.org
La unidad ha sido revisada
™| y aprobada por ODVA para
er e cumplir con el protocolo de
conformance fested | comunicaciones Ethernet/IP.

Consulte: www.odva.org

Garantia

El EZ-ZONEE® PM se fabrica de acuerdo

con los procesos registrados por la norma ISO

9001 y esta respaldado por una garantia de tres

anos al primer comprador para su uso, siempre

y cuando las unidades no hayan sido mal aplicadas.
Dado que Watlow no tiene control sobre el empleo

de las mismas, a veces incorrecto, la empresa no

puede garantizar que no haya fallas. Las obligaciones
de Watlow bajo esta garantia estdan limitadas,

a discrecién de Watlow, al reemplazo o a la reparacién
de la unidad, o a la restitucion del precio de compra

o de las partes que, una vez inspeccionadas, demuestren
estar defectuosas dentro del periodo cubierto especificado.
Esta garantia no cubre dafios producidos por transporte,
alteracion, uso indebido, abuso o malos tratos. El
comprador debera utilizar partes Watlow para conservar
todas las clasificaciones enumeradas.

Asistencia técnica

Si encuentra algun problema con el controlador Watlow,
consulte su informacién referente a la configuracion,
para verificar que las opciones seleccionadas son las
correspondientes a su aplicacién: entradas, salidas,
alarmas, limites, etc. Si el problema persiste, puede
obtener asistencia técnica del representante local

de Watlow en su drea (consulte la cubierta posterior),
enviando su pregunta por correo electrénico a
wintechsupport@watlow.com o marcando +1 (507) 494-5656
entre las 7 a.m. y 5 p.m., Hora Estandar del Centro (TEC).
Pida hablar con un ingeniero de aplicaciones. Al llamar,
sirvase tener a mano la siguiente informacion:



e Numero completo del modelo
¢ Toda la informacién de configuracion
e Manual del Usuario

e Pagina de fabrica

Autorizacion de devolucion de material
(RMA o "Return Material Authorization")

1. Llame a Servicio al cliente de Watlow al (507) 454-5300,
para obtener la autorizacion para devolver material
(RMA) antes de devolver cualquier articulo para
reparacién. Si no sabe por qué fallé el producto,
péngase en contacto con un Ingeniero de Aplicaciones
o Gerente de Producto. Todas RMAs requieren:

¢ Direccién para el envio

¢ Direccién para facturar

® Nombre del contacto

e Numero de teléfono

¢ Método de devolucién del envio

¢ Su niumero de orden de compra

¢ Descripcion detallada del problema
e Instrucciones especiales

e Nombre y nimero de teléfono de la persona
que devuelve el producto.

2. Se requiere autorizacién previa y un namero RMA
del Departamento de Servicio al Cliente al devolver
cualquier producto para crédito, reparacion o evaluacion.
Asegurese que el numero de la RMA esté escrito
en el exterior de la caja y en toda la papeleria
devuelta. Haga el envio con flete pagado previamente.

3. Después de recibir su devolucion, la examinaremos
y trataremos de verificar la razon de la devolucion.

4. Cuando se trate de defectos de manufactura,
prepararemos una orden de reparacion, o una orden
de reemplazo o emitiremos un crédito. En casos de
mal uso por el cliente, le proporcionaremos los costos
de reparacion y le solicitaremos una orden de compra
para proceder con el trabajo de reparacion.

5. Para devolver un producto que no esta defectuoso,
éste debera estar como nuevo, en la caja original
y debera ser devuelto a mas tardar 120 dias después
de haber sido recibido. Se aplicara un sobrecargo
de bodega del 20% por todo control y accesorio
devuelto.

6. Sila unidad es irreparable, recibird una carta
explicativa y se le dara la opcion de que se le regrese
la unidad a su costo o que la desechemos.

7. Watlow se reserva el derecho de hacer cargos por
devoluciones en que no se encuentren problemas (NTF).

Watlow Inc. posee los derechos de autor del Manual
del usuario del Controlador de limite EZ-ZONE PM,
© Noviembre de 2009. Todos los derechos reservados.

EZ-ZONE PM esta cubierto por la patente
de EE. UU. No. 6,005,577 y Patentes Pendientes
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Capitulo 1: Resumen

Los controladores EZ-ZONE® PM resuelven sus
requisitos de lazo térmico.

Los controladores EZ-ZONE PM de Watlow ofrecen
opciones para reducir las complejidades de sistemas
y el costo de poseer un lazo de control. También hay
diversas opciones de comunicacién en serie que puede
elegir para administrar el funcionamiento del sistema
en una red.

Esto facilita enormemente las soluciones a los
problemas relacionados con los requisitos térmicos de
sus sistemas. Debido a que los controladores EZ-ZONE
son sumamente escalables, inicamente paga por lo
que necesita. Si estda buscando un controlador de limite,
EZ-ZONE PM es la respuesta.

Caracteristicas y ventajas estandar
Configuraciéon de comunicaciones y software
de los controladores EZ-ZONE

e Ahorra tiempo y mejora la confiabilidad en la
instalacién de controladores

Controlador de limite de alta y baja con salidas
auxiliares aprobado por FM

e Permite una mayor seguridad para el usuario
y los equipos bajo condiciones de alta y baja
de temperaturas

Memoria de guardado y restauracion de
parametros

e Reduce el mantenimiento y el tiempo de inactividad

Certificaciones de organismos reguladores: CSA,
CE, RoHS, W.E.E.E. FM, homologado por UL

e Asegura una rapida aceptacion del producto

Reduce los costos de documentacion del producto final

Aprobacién de FM para modelos de limite
Semi F47-0200

Sistema de sellado de armadura P3T

e Ofrecen resistencia al agua y al polvo, y pueden
limpiarse y lavarse completamente ya que cumplen
con los estandares de proteccion, NEMA 4X e IP66.

e Respaldado por la homologacién UL 50 para la
especificacion NEMA 4X

Garantia de tres afos

e Demuestra la confiabilidad de Watlow y el soporte de
producto

Paquete de proteccion eléctrica Touch-safe

e Mayor seguridad IP2X para instaladores y
operadores

Conectores de cableado de sujecion de jaula
desmontables

e (Cableado confiable, reduccién en el mantenimiento

e Instalacién simple

Tecla/s EZ

e La tecla EZ programable permite al operador
realizar actividades repetitivas de manera sencilla
con presionar una sola vez (PM4/6/8/9 tinicamente)

Sistema de menu programable
¢ Reduce el tiempo de configuraciéon y aumenta
la eficiencia del operador

Alarmas completas

e Mejora el reconocimiento de fallas por parte
del operador

e Control de dispositivos auxiliares

Controlador de limite Watlow EZ-ZONE® PM .
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Analisis conceptual del controlador PM

La flexibilidad del software y hardware de PM permite
una amplia gama de configuraciones. Conozca mas sobre
el controlador de la familia EZ-ZONE®, su funcionalidad
general y posibilidades, y planifique la forma en que
usara el controlador. Todo esto le permitira obtener la
maxima eficiencia en su aplicacion.

Es util pensar en el controlador como si éste estuviera
dividido en tres partes: entradas, procedimientos y
salidas. Cuando el controlador esta configurado de forma
adecuada, la informacion se transmite desde una entrada
a un procedimiento y a una salida. Un unico controlador
de limite PM puede realizar varios procedimientos al
mismo tiempo, por ejemplo: la supervision de diferentes
situaciones de alarma, el monitoreo y el accionamiento
de entradas digitales y dispositivos de salida tales como
luces y contactores. Cada proceso debe considerarse
cuidadosamente, y las entradas, procedimientos y salidas
del controlador deben configurarse de manera adecuada.

Entradas

Las entradas proporcionan la informacién segun la

cual un procedimiento programado puede realizar una
accién. Dicho de manera sencilla, esta informacion puede
provenir de un operador que esté presionando una tecla
o desde un sensor que esté monitoreando la temperatura
de una pieza que se esté calentando o enfriando.

Cada entrada analdgica utiliza normalmente un
termopar o RTD para la lectura de la temperatura
del proceso. También puede leer voltios, corriente
o resistencia, lo que le permite utilizar diferentes
dispositivos para medir humedad, presiéon de aire,
entradas del operador y otros valores. La opciones del
menud Entrada analégica (pagina Configuracion) para
cada entrada analdgica deben configurarse para que
coincidan con el dispositivo conectado en esa entrada.

Cada entrada digital lee si un dispositivo esté activo
o inactivo. Un PM con hardware de entrada/salida
digital incluye dos conjuntos de terminales donde se
puede usar cada conjunto como entrada o salida. Cada
par de terminales debe configurarse para funcionar
como entrada o salida con el pardmetro de direccién en
el menu Entrada/Salida digital (pagina Configuracion).

Las teclas Funcién o EZ (PM4/6/8/9 tiinicamente)
en el panel frontal del PM también funcionan como
entrada digital al conmutar la funcién asignada a ella
en el parametro Funcion de entrada digital en el mena
Tecla Funcién (pagina Configuracion).

Funciones

Las funciones utilizan sefiales de entrada para calcular
un valor. Una funcién puede ser algo tan simple como
leer una entrada digital para establecer un estado
como verdadero o falso, o leer una temperatura para
establecer un estado de alarma como encendido o
apagado. O bien, si se produjera una falla con el
dispositivo de deteccién principal, el limite podria

disparar un contactor desconectando la energia del
elemento que se esta calentando a fin de evitar que
se dane la carga.

Para configurar una funcién, es importante
determinar qué fuente o instancia utilizara. Por ejemplo,
si el control esta equipado con entradas digitales, dichas
entradas se pueden configurar como alarma. Si se
configura de esa manera, el siguiente paso seria definir
a cudl de las cuatros instancias de alamas disponibles
estaria ligada la entrada digital. Entonces, en este
ejemplo la fuente seria la Entrada digital 5 6 6, donde
la instancia estaria seleccionada como 1, 2, 3, 6 4 segin
las instancias de alarma.

Tenga en cuenta que una funcién es un proceso interno
programado por el usuario, que no ejecuta ninguna
accion fuera del controlador. Para que una salida tenga
efecto fuera del controlador, la misma debe configurarse
para que responda a una funcién.

Salidas

Las salidas pueden tener varias funciones o realizar
varias acciones en respuesta a la informacién
proporcionada por una funcién, como desconectar el
voltaje de control a un contactor, encender o apagar una
luz, desbloquear una puerta o encender un timbre.

Asigne una salida a una funcién en el menu Salida
o en el mend Entrada/Salida digital. A continuacion,
elija qué instancia de esa funcién controlara la salida
seleccionada. Por ejemplo, al usar un Control de limite
una salida puede configurarse para responder a una
alarma (o sea, instancia 4) o a una condicién de limite.

Puede asignar varias salidas para que respondan
a una sola instancia de una funcién. Por ejemplo,
la alarma 2 puede utilizarse para activar una luz
conectada a la salida 1 y una sirena conectada a la
salida digital 5.

Eventos de entrada y eventos de salida

Los eventos de entrada son estados internos que se
establecen mediante las entradas digitales. La Entrada
digital 5 proporciona el estado del evento de entrada 1,
y la Entrada digital 6 proporciona el estado del evento
de entrada 2. Este ajuste de la funcién Entrada digital
(pagina Configuraciéon, menta Entrada/salida digital)
no modifica la relacién entre la entrada y el evento.
Una entrada controlara el estado del evento de entrada
de todos modos, atin si Funcién de entrada digital se
establece como Ninguna.

Controlador de limite Watlow EZ-ZONE® PM .
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Modelos de limite mejorados PM4/6/8/9 EZ-ZONE® PM - Diagrama de sistema
(con opciones de comunicacion 2, 3, 5 6 6)

Entrada de sensor universal, comunicaciones de configuracion,
pantalla rojo/verde de 7 segmentos

Funciones
de entrada

Sensor de entrada

Ninguna

Restablecer limite
Apagar lazo y alarmas
Silenciar alarma
Forzar alarma
Bloquear teclado
Restaurar
configuracion

del usuario

Entrada analégica 1
Apagada, termopar, RTD (100 Q, 1 kQ),
termistor (5 kQ, 10 kQ, 20 kQ, 40 kQ),

proceso (V, mV, mA, potenciém. de 1k)

\/

Entrada digital (o salida) 5y 6
(opcional) ninguna, conmutador, VCC

Tecla/s EZ
Funciones programables

Red
Interfase de Usuario Remota
Computadora personal
Controlador ldgico programable
Interfaz de maquina-humano

Comunicaciones EIA485
Bus estandar, Modbus RTU (opcional)

N

Comunicaciones EIA-232/485
Modbus RTU, Ethernet/IP, DeviceNet,
Modbus TCP, Profibus

A}

Nota:

N

NN NS

Funciones
de salida
Salida 1 Apagado,
Tablero de Ninguna, CC conmutada/colector abierto, limite,
controlador relé mecanico (5 A) de forma C alarma
de limite
Ranura A ST
allaa P
. . Limite
Relé mecénico (5 A) de forma A
Tablerode ||  gjida digital (o entrada) 5y 6 Apagada,
SUPERAE LT (opcional) ninguna, CC conmutada alarma
y energia
Ranura C
Indicadores
Tablero de et s
comuni- 1 2 E_‘ E _[Tndica el canal y Ta
caciones "I direccién de zona*
(opcional) 3 4 \—‘ * Indicador disponible
Ranura B solo en PM4/8/9
5 6 Indica estado de

La cantidad de entradas y salidas, y sus combinaciones variadas, varian de acuerdo
con el nimero de pieza; consulte la matriz de 6rdenes para obtener informacion

més detallada.

1/0

Controlador de limite Watlow EZ-ZONE® PM
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Modelos de limite mejorados PM4/6/8/9 EZ-ZONE® PM - Entrada/salida
(sin opciones de comunicacion 2, 3, 5 6 6)

Entrada de sensor universal, comunicaciones de configuracion,
pantalla rojo/verde de 7 segmentos

Funciones
de entrada

Sensor de entrada

Ninguna

Restablecer limite
Apagar lazo y

alarmas

Silenciar alarma
Forzar alarma
Bloquear teclado
Restaurar configuracion
del usuario

Red
Interfase de Usuario Remota
Computadora personal
Controlador I6gico programable
Interfaz de maquina-humano

Entrada analégica 1
Apagada, termopar, RTD (100 Q, 1 kQ),
termistor (5 kQ, 10 kQ, 20 kQ, 40 kQ),
proceso (V, mV, mA, potenciémetro de 1k)

)

Entrada digital (o salida) 5y 6

Tecla/s EZ
Funciones programables

(opcional) ninguna, conmutador, voltios CC>

Comunicaciones EIA485
Bus estandar, Modbus RTU (opcional)

%

N

Nota:

Funciones
de salida
Salida 1 Apagado,
Tablero de Ninguna, CC conmutada/colector abierto, limite,
controlador || | relé mecanico (5 A) de forma C alarma
de limite
Ranura A
Salida 2 Limite
Relé mecanico (5 A) de forma A
Tablero de || salida digital (o entrada) 5y 6 Apagada,
SUpEnvIsion (opcional) ninguna, CC conmutada alarma
y energia
Ranura C
Salida 3
Ninguna, CC conmutada/colector abierto, Aaﬁ:?:ga'
Tablero re’I(Ie' éne((:jan;co de f;)\rrr(l)a ;3 A(5 A), relé de (i/stado retransmiéién
de salida solido de forma A (0.5 A), proceso (V, m
(opcionales) i/
Ranura B Salida 4

Ninguna, CC conmutada/colector abierto,
relé de estado solido de forma A (0.5 A),

o relé mecanico de forma A (5 A)

Apagada,
alarma

Indica el canal y la

4
Indicadores
ps S o
o BA
3 4
5 6

direccion de zona*

*Elindicador de canal esta
disponible solamente en PM4/8/9

La cantidad de entradas y salidas, y sus combinaciones variadas,
varian de acuerdo con el nimero de pieza; consulte la matriz de 6rdenes
para obtener informacion mas detallada.

Indica estado
de 1/0

Controlador de limite

Watlow EZ-ZONE® PM
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Diagrama de sistema de todos los modelos de limite EZ-ZONE® PM

Entrada de sensor universal, comunicaciones de configuracion,
pantalla rojo/verde de 7 segmentos

Funciones
de entrada

Sensor de entrada

Ninguna
Restablecer limite
Apagar lazo

y alarmas
Silenciar alarma
Forzar alarma
Bloquear teclado
Restaurar
configuracion del
usuario

Red
Interfase de Usuario Remota
Computadora personal
Controlador l6gico programable
Interfaz de maquina-humano

Entrada analégica 1
Apagada, termopar, RTD (100 Q, 1 kQ),
termistor (5 kQ, 10 kQ, 20 kQ, 40 kQ),
proceso (V, mV, mA, potenciom. de 1k

Tablero de
controlador
de limite
Ranura A

Entrada dlgltal (o salida) 5y 6

(opcional) ninguna, conmutador, voltios C>

Tecla/s EZ

(No esta disponible en DIN de 1/32)
Funciones programables

Comunicaciones EIA485
Bus estandar, Modbus RTU (opcional)

Tablero de
supervision
y energia
Ranura C

Funciones
de salida
Salida 1 Apagado,
Ninguna, CC conmutada/colector abierto, limite,
relé mecanico (5 A) de forma C alarma
Salida 2 Limite
Relé mecanico (5 A) de forma A
Salida digital (o entrada) 5y 6 Apagada,
(opcional) ninguna, CC conmutada alarma

Nota:

informacion més detallada.

Indicadores
Direccién

Indicadores de
de zona Cana)

estado de salida

1 2

Indica el canal y la

BB

3 4
5 6

direccion de zona*

*Elindicador de canal esta
disponible solamente en PM4/8/9

La cantidad de entradas y salidas, y sus combinaciones variadas, varian
de acuerdo con el nimero de pieza; consulte la matriz de drdenes para obtener

Indica estado
de 1/0

Controlador de limite Watlow EZ-ZONE® PM
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2 Capitulo 2:
Instalacion y cableado

Dimensiones para DIN de 1/32

15.9 mm
0.63 pulgs. 53.3 mm
| 101.5 mm ~ 2.10 pulgs. ’
M 4.00 pulgs.
| —] “ 7‘f T fi N
= [ )
C ) C ) C ) &= D 31.2mm 30.9 mm [ ‘
C D ( ) C > = 1.23 pulgs. 1.22 pulgs. =
C Y € ) f_\
— y | © e 9
[—— i \J L
Lateral Frente
T
—> = %
Lt T D)
R (CE—) 0)
|| K e— D
S e — - %
— S
| Parte superior
45.2 mm

———
(1.78 pulgs.) | Separacién recomendada del panel

grosor del panel de 1.53 a 9.52 mm
22.4 mm (0.060 a 0.375)
(0.88 pulgs.) *
21.6 mm
(0.85 pulgs.)
21.6 mm
——— |y
(0.85 pulgs.)
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Dimensiones para DIN de 1/16

15.8 mm

(0.62 pulgs.)
101.6 mm
! (4.00 pulgs.) | 53.3 mm
(2.10 pulgs.)
] ‘ 7 R
== @
[ GD |
% 53.3 mm
@ (2.10 pulgs.)
I o |
] | y
1 ——= N j ?
C = D) C Yy 7|
C ) C ) 3
— ———f] 51.2 mm
C— ¢ > (B (2.02 pulgs.)
e ) C )
= D € D @‘I\)
L] //)>
B Parte superior

45.2 mm
(1.78 pulgs.) Separacién recomendada del panel

!

45.2 mm
(1.78 pulgs.)

! !

grosor del panel de 1.53 a 9.52 mm

(0.060 a 0.375)
21.6 mm
(0.85 pulgs.)
21.6 mm
(0.85 pulgs.)
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Dimensiones para DIN de 1/8 vertical (PM8)

[15.75]
[53.34] ™ 62
= 2.10 - [1.52]

/ a

a———2a

g

@ee@@@e@j L@@e@e@@@

40 ~
[54.86] . [30.73] |
e 216 —_— 1.21
[101.60]
4.00

Separacion recomendada del panel para DIN de 1/8 vertical (PM8)

45.2 mm
(1.78 pulgs.)
92.3 mm
(3.635 pulgs.)
Y
Grosor del panel de (0.060 pulgs.) 1.53 mm 21.6 mm
a (0.375 pulgs.) 9.52 mm (0.85 pulgs.)
i

—21.6 mm =
(0.85 pulgs.)
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Dimensiones para DIN de 1/8 horizontal (PM9)

o [15.75]
620
[100.33] = “.bSGZJ
3.95 - I
T e—— —
[
o
0
[53.34] 0
2.10 _ 7 7 %
( ) ()
8o
y e— / S I m—— —
[10.16] | |
40
| [30.73]
1.21
(101.60]
= 4.00 -
Separacion recomendada del panel para DIN de 1/8 horizontal (PM9)
92.3 mm
(3.635 pulgs.) .
45.2 mm
(1.78 pulgs.)
‘ {
Grosor del panel de (0.060 pulgs.) 1.53 mm a (0.375 pulgs.) 9.52 mm 21.6 mm
(0.85 pulgs.)
}

—21.6 mm =
0.85 pulgs.)

—
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Dimensiones para DIN de 1/4 (PM4)

[100.33]
3.95 62

“ﬁeeeeeeeﬁwZ‘eeeee@ee
5

[100.33]
3.95
L RESET)
\ \ )
[12.70] -
50
o [Bo73] |
1.21
[100.84]
= 3.97

Separacion recomendada del panel para DIN de 1/4 (PM4)

[92.3]
3.635
[92.3]
3.635
[2;56] Grosor del panel de 0.060 (1.53) a 0.375 (9.52)

[21.6]
.85
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Instalacion

collar de montaje

cubierta

1. Haga la abertura del tablero usando las dimensiones
de la plantilla de montaje en este capitulo.

Inserte la caja de ensamble dentro de la abertura
del panel.

2. Mientras presiona firmemente la caja de ensamble
contra el panel, deslice el collar de montaje sobre la
parte posterior del controlador.

Si la instalacion no requiere un sello NEMA 4X, deslice
el collar de montaje hacia arriba en la parte posterior
del panel lo suficientemente fuerte como para eliminar
la separacién entre el empaque y el panel.

Deslice el collar de montaje
sobre la parte posterior del
controlador.

Coloque la punta del
destornillador en la muesca del
ensamble del collar de montaje.

3. Para un sello NEMA 4X (UL50, IP66), de
forma alternativa, empuje con la punta de un
destornillador cada una de las cuatro esquinas del
ensamblaje del collar de montaje. Aplique presion al
frente del controlador al mismo tiempo que empuja
con el destornillador. No tema aplicar suficiente
presién para instalar adecuadamente el controlador.
El sistema de sello se comprime méas haciendo
que el collar de montaje se ajuste al panel frontal
(vea las imagenes que aparecen mas arriba). Si puede
mover el controlador hacia adelante y hacia atras en
la abertura, no consigue un sellado adecuado.

Las lengtietas a cada lado del collar de montaje
poseen dientes que se enganchan en las salientes
que se encuentran en los lados del controlador.

Controlador de limite Watlow EZ-ZONE® PM .
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Cada diente esta escalonado a diferente profundidad
del frente asi que solamente una de las lengiietas,
de cada lado, se engancha con las salientes por vez.

Nota:
La diferencia de medida entre los renglones superior e inferior
de la pantalla hasta el panel esta graduada. Para cumplir con
los requisitos mencionados anteriormente, aseglrese de que
la distancia entre el frente del renglon superior de la pantalla y el
panel sea de 16 mm (0.630 pulgs.) 0 menos, y que la distancia
entre el frente del renglén inferior de la pantalla y el panel sea
de 13.3 mm (0.525 pulgs.) 0 menos.

Desmontar el controlador de su cubierta

1. Desde la parte delantera del controlador, tire de
la lenguieta de cada lado hasta escuchar un clic.

Tire de cada lado de la
lengiieta hasta escuchar
un clic.

Sujete la unidad por arriba y
por abajo de la parte delantera
y jale hacia adelante.

2. Una vez que haya aflojado los lados, sujete la unidad
por encima y por debajo de la parte delantera con
ambas manos y tire de la unidad hacia afuera. Para
los controladores PM4/8/9 deslice un destornillador
bajo las lengiietas y girelo.

Reubicacion del controlador en su cubierta

1. Asegurese de que la orientacién del controlador sea
la correcta y deslicelo dentro de la caja.

Nota:
El controlador esta ranurado, por lo que no se lo debe forzar
si no se desliza. Verifique la orientacién nuevamente y vuelva a
insertarlo.
2. Empuje cada lado del controlador con los pulgares
hasta que ambas trabas hagan clic.

Compatibilidad quimica

Este producto es compatible con acidos, alcalinos
débiles, alcoholes, y rayos gamma y ultravioleta.

Este producto no es compatible con alcalinos fuertes,
solventes organicos, combustibles, hidrocarburos
aromaticos, hidrocarburos clorados, ésteres y cetonas.
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Ranura | Ranura | Ranura
A B E
Salida Funcion de terminales Configuracion
1 2 3 4
X1 X3 comun (se puede usar con cualquier salida de cc CC conmutada/Colector abierto
W1 W3 conmutada). salida 1: PM _ _ _[C] _-_ __ _AAA
Y1 Y3 cc- (colector abierto) salida 3: PM [4,6,8,9] _ _ _ - _
CC+ [C]_AAA
W4 CC- Salida de CC conmutada 4: PM
Y4 CC+ [4,6,8,9]1 ___ _-___[CIAAA
F3 voltaje o corriente - Salida de proceso universal 3: PM
G3 voltaje + [4,6,8,9] __ _ _-_ _[F]_AAA
H3 corriente +
L1 L3 N.A. Relé mecanico 5 A, forma C, salida 1:
K1 K3 comun PM___E_-_ ___AAA
J1 J3 N.C. salida 3: PM [4,6,8,9] _ _ _ - _
[E] _ AAA
L2 L4 N.A. Relé mecanico de 5 A, forma A
K2 K4 comun salida 2: PM __ _ _J-_ ___AAA
salida 4: PM [4,6,8,9] _ _ _ - _ _
[J] AAA
L3 | 14 N.A. Relé de estado solido de 0.5 A, forma A
K3 | K4 comun salida 3: PM [4,6,8,9] _ _ _ - _
[K] _AAA
salida 4: PM [4,6,8,91 _ _ _ - _ _
[K] AAA
Comunicaciones
CB CB EIA-485 T+/R+ Modbus RTU Comunicaciones 232/485 Modbus RTU
CA CA EIA-485 T-/R- Modbus RTU PM[4,6,8,9] ___ _-[21AAAAAA
CcC CcC Comun EIA-485 Modbus RTU
CB CB EIA-485 T+/R+ Modbus RTU
CA CA EIA-485 T-/R- Modbus RTU
C5 C5 Comun EIA-232 Modbus RTU
€3 C3 EIA-232 a pin 2 DB9 Modbus RTU
C2 (o] EIA-232 a pin 3 DB9 Modbus RTU
V+ V+ Alimentaciéon DeviceNet™ Comunicaciones DeviceNet™
CH CH Lado positivo del bus DeviceNet™ PM[4,6,8,9] ___ _-[51AAAAAA
SH SH Interconexién de blindaje
CL CL Lado negativo del bus DeviceNet™
V- V- Retorno de alimentacién DeviceNet™
ES8 ES8 EtherNet/IP™ y Modbus TCP no utilizados Ethernet 10/100 compatible con
E7 E7 EtherNet/TP™ y Modbus TCP no utilizados EtherNet/IP™ y Modbus TCP
E6 E6 EtherNet/IP™ y Modbus TCP recibir - PM[4,6,8,9] ___ _-[BS1AAAAAA
E5 E5 EtherNet/IP™ y Modbus TCP no utilizados
E4 E4 EtherNet/TP™ y Modbus TCP no utilizados
E3 E3 EtherNet/IP™ y Modbus TCP recibir +
E2 E2 EtherNet/IP™ y Modbus TCP transmitir -
E1l E1 EtherNet/IP™ y Modbus TCP transmitir +
VP A Potencial de voltaje Comunicaciones Profibus
B B EIA-485 T+/R+ PM[4,6,8,9] ___ _-[6]AAAAAA
A A EIA-485 T-/R-
DG DG Tierra digital (comtn)
trB trB Resistencia de terminacion B
B B EIA-485 T+/R+
A A EIA-485 T-/R-
trA trA Resistencia de terminacién A
Entradas
1
T1 S2 (RTD) o corriente + Entrada de sensor universal 1: todas
S1 S3 (RTD), termopar -, corriente -, voltios - o contacto las configuraciones
deslizante de potenciémetro, termistor
R1 S1 (RTD), termopar + o voltios +, termistor
Ranura | Ranura | Ranura
A B E
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Definiciones de terminales para ranura C.

Ranura C | Funciéon de terminales Configuracién
98 entrada de energia: CA o CC+ todas
99 entrada de energia: ca o cc-
CC EIA-485 comtn para Bus estandar o Modbus RTU Bus estandar o Modbus
CA EIA-485 T-/R- para Bus estandar o Modbus RTU PMI[4,6,8,9] __ _ _-[1]__
CB EIA-485 T+/R+ para Bus estandar o Modbus RTU AAA
CF EIA-485 comun de Bus estandar PMI[4,6,8,9]___ _-[A,263]_
CD EIA-485 T-/R- de Bus estandar _ _AAA
CE EIA-485 T+/R+ de Bus estdandar
B5 comun de entrada-salida digital PM__[2]_ - ___AAA
D6 entrada o salida digital 6 PM__[4]_ _- ___AAA
D5 entrada o salida digital 5
Vista posterior - Vista posterior - Orientacion
Orientacion de las de las ranuras
ranuras DIN de 1/32 PM3

DIN de 1/16 PM6

Energia ‘ Com. 485 I/O Dig. 5y 6

SRR
HHHHHE@H

Salida 1 ‘Sallda 2 ‘ Entrada 1

| eplies
¢ eplles
[Energia

HHHHHHHE

1/0 Dig. 5 y 6] Com. 485

EEEEEEE

[v epies]

| epeju3

Not Vista posterior - Orientacion
ota: de las ranuras

La ranura B de arriba DIN de 1/8 horizontal PM9
también se puede

configurar con una tarjeta
de comunicaciones.

[ vepies[ ¢ eplles

Vista posterior
- Orientacion de
ranuras Montaje vertical
para DIN de 1/8 PM8

SeUOOEDIUNWOD ap BjelEL
I/ Dig. 5y 6] Com. 485 |Energia
J

epequa_ |zeples| | eples

Vista posterior - Orientacion
de las ranuras
DIN de 1/4 horizontal PM4

| epenu3 [z epies| | epies

S8UOJ0BDIUNWOD Bp Ejaliel
1/0 Dig. 5 y 6] Com. 485 |Energia

| epesu3 [z epies[ | eples

I/0 Dig. 5 y 6] Com. 485__|Energia

(%]
A
a
o
w
(o]
2
a
o
~
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Bloques de aislamiento EZ-ZONE PM.

Aislamiento de bajo voltaje: pico de 42V
Aislamiento de seguridad: 2300 V~ (CA)
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AN

Advertencia:

utilice el codigo National
Electric (NEC) o las normas

de alambrado y practicas

de seguridad especificas de
otro pais cuando alambre y
conecte este controlador a

una alimentacion eléctrica

y a sensores 0 dispositivos
periféricos eléctricos. El
incumplimiento de esta
advertencia puede ocasionar
daiios al equipo y propiedades,
y/o lesiones o pérdida de la vida.

Nota:

Terminacidn de la medida de
cable maximo y especificacion
de torque:

¢ Terminacién de cable tinico
de 0.0507 a 3.30 mmZ2 (30 a
12 AWG) o dos de 1.31 mm?2
(16 AWG)

¢ Torque de 0.8 Nm (7.0 Ib. pulgs.)

Nota:

Los terminales adyacentes
pueden estar etiquetados
de modo diferente, segin
el niimero de modelo.

Nota:

Para evitar daiios al controlador,
no conecte cables a los
terminales sin uso.

Nota:

Para prevenir lazos aterrizados,
mantenga la aislacion eléctrica
entre la salida analdgica 1, las
entradas y salidas digitales,

las salidas del colector abierto/
CC conmutada y las salidas

de proceso.

Nota:

El terminal comiin de salida
de control y el terminal comiin
digital se refieren a voltajes
diferentes y deben permanecer
aislados.

Baja energia

Ranura C

HHEBEHRHH

energia

981 —=L
99

fusible

energia

Valores minimos/maximos

12 a 40 V= (cc)

20 a 28 V~ (ca) Semi Sig F47

47 a 63 Hz

Consumo de energia maximo de 14 VA (PM4, 8y 9)
Consumo de energia maximo de 10 VA (PM3 y 6)
PM_ _[3,4] -

Alta energia
Ranura C
[CL] 980,
E 99— e Valores minimos/maximos
E e 85a 264V~ (ca)
e 100 a 240 V~ (ca) Semi Sig F47
E e 47 a 63 Hz
E ¢ Consumo de energia maximo de 14 VA (PM4, 8 y 9)
E e Consumo de energia maximo de 10 VA (PM3 y 6)
E PM__I[1,2]1__-_______
(1]

Entrada digital 5, 6

0
Q
S
c
=
N

(@)

HHHHEERHA

B5]

D6

D5

comin-_ °®
entrada 6

entrada 5 ® Entrada inactiva cuando > 500 Q

Entrada de voltaje

Entrada digital
e Velocidad de actualizacién
10 Hz

e Contacto en seco o voltaje cc

Voltaje CC

e La entrada no debe exceder
36 Va3mA

e Entrada activa cuando > 3V
a0.25 mA

Entrada inactiva cuando < 2V

Contacto seco

e Entrada activa cuando < 100 Q
e Cortocircuito méximo de 13 mA
PM _ _[24]_ _-

Controlador de limite Watlow EZ-ZONE® PM .
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A A

Advertencia:

utilice el codigo National
Electric (NEC) o las normas

de alambrado y practicas

de seguridad especificas de
otro pais cuando alambre y
conecte este controlador a

una alimentacion eléctrica

y a sensores 0 dispositivos
periféricos eléctricos. El
incumplimiento de esta
advertencia puede ocasionar
daiios al equipo y propiedades,
y/o lesiones o pérdida de la vida.

Nota:

Terminacion de la medida de
cable maximo y especificacion
de torque:

e Terminacidn de cable (inico
de 0.0507 a 3.30 mm?2 (30 a
12 AWG) o dos de 1.31 mm2
(16 AWG)

¢ Torque de 0.8 Nm (7.0 Ib. pulgs.)

Nota:

Los terminales adyacentes
pueden estar etiquetados
de modo diferente, segin
el nimero de modelo.

Nota:

Para evitar daiios al controlador,
no conecte cables a los
terminales sin uso.

Nota:

Para prevenir lazos aterrizados,
mantenga la aislacion eléctrica
entre la salida analdgica 1, las
entradas y salidas digitales,
las salidas del colector abierto/
CC conmutada y las salidas

de proceso.

Nota:

El terminal comiin de salida
de control y el terminal comiin
digital se refieren a voltajes
diferentes y deben permanecer
aislados.

Termopar de entrada 1

Ranura A

¢ Resistencia de fuente de 2 KQ maximo

e >20 MQ impedancia de entrada

e Deteccion de sensor abierto de 3 microamperios

Los termopares son sensibles a la polaridad. El conductor
negativo (comtnmente rojo) se debe conectar a S1.

e Para reducir errores, el cable de extensién para los termopares
debe ser de la misma aleacién que el termopar.

Entrada 1: PM - (S1/R1)

S1
:+ R1

HEHHHEEH

RTD de entrada 1

Ranura A Ranura A o pjating, 100 y 1,000 Q a 0 °C
E E e (Calibracién a curva DIN (0.00385 Q/Q/°C)
E E ¢ Resistencia total del conductor de 20 O
E e Corriente de excitacion de los RTD de 0.09 mA
E normalmente. Cada ohmio de la resistencia del
E E conductor puede afectar la lectura en 0.03 °C.
E E e Para los RTD de 3 cables, el conductor de
S1 (comunmente blanco) debe conectarse a R1.
E S2—T1 E ® Para obtener una mejor precisién, utilice un RTD
S3 de 3 cables para compensar la resistencia de la
St E 3 S1 E longitud del conductor. Los tres cables del conductor
= R1 E s™—R1 E deben tener la misma resistencia.
2 cables 3cables PM_____ - __ _AAA (todo)
Proceso de entrada 1
Ranura A Ranura A
E E e 0 a 20 mA a 100 Q de impedancia de entrada
E E e 0a 10 V= (cc) a 20 kQ) de impedancia de entrada
E e 0a50mV= (cc) a 20 kQ de impedancia de entrada
E e Escalable
10 ET_ T1| pmM_____ - ___AAA (todo)
st -l ]
=+ R[] 1
voltios amperios

Potenciometro de entrada 1

Ranura A

e Utilice un potenciémetro de 1 kQ.
PM - AAA (todo)

Horario

1S1
R1

HEHHHEEH

Antihor.
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AN

Advertencia:

utilice el codigo National
Electric (NEC) o las normas

de alambrado y practicas

de seguridad especificas de
otro pais cuando alambre y
conecte este controlador a

una alimentacion eléctrica

y a sensores 0 dispositivos
periféricos eléctricos. El
incumplimiento de esta
advertencia puede ocasionar
daiios al equipo y propiedades,
y/o lesiones o pérdida de la vida.

Nota:

Terminacidn de la medida de
cable maximo y especificacion
de torque:

¢ Terminacién de cable tinico
de 0.0507 a 3.30 mmZ2 (30 a
12 AWG) o dos de 1.31 mm?2
(16 AWG)

¢ Torque de 0.8 Nm (7.0 Ib. pulgs.)

Nota:

Los terminales adyacentes
pueden estar etiquetados
de modo diferente, segin
el niimero de modelo.

Nota:

Para evitar daiios al controlador,
no conecte cables a los
terminales sin uso.

Nota:

Para prevenir lazos aterrizados,
mantenga la aislacion eléctrica
entre la salida analdgica 1, las
entradas y salidas digitales,

las salidas del colector abierto/
CC conmutada y las salidas

de proceso.

Nota:

El terminal comiin de salida
de control y el terminal comiin
digital se refieren a voltajes
diferentes y deben permanecer
aislados.

Termistor de entrada 1

1S

20
)
=]
<
Hm
>

HEHHEEHH
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e Resistencia de fuente de 20 ) maximo

e >20 MQ impedancia de entrada
e Deteccion de sensor abierto de
3 microamperios

Entrada 1: PM _ [M] -

(S1/R1)
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A A

Advertencia:

utilice el codigo National
Electric (NEC) o las normas

de alambrado y practicas

de seguridad especificas de
otro pais cuando alambre y
conecte este controlador a

una alimentacion eléctrica

y a sensores 0 dispositivos
periféricos eléctricos. El
incumplimiento de esta
advertencia puede ocasionar
daiios al equipo y propiedades,
y/o lesiones o pérdida de la vida.

Nota:

Terminacion de la medida de
cable maximo y especificacion
de torque:

e Terminacidn de cable (inico
de 0.0507 a 3.30 mm?2 (30 a
12 AWG) o dos de 1.31 mm2
(16 AWG)

¢ Torque de 0.8 Nm (7.0 Ib. pulgs.)

Nota:

Los terminales adyacentes
pueden estar etiquetados
de modo diferente, segin
el nimero de modelo.

Nota:

Para evitar daiios al controlador,
no conecte cables a los
terminales sin uso.

Nota:

Para prevenir lazos aterrizados,
mantenga la aislacion eléctrica
entre la salida analdgica 1, las
entradas y salidas digitales,

las salidas del colector abierto/
CC conmutada y las salidas

de proceso.

Nota:

El terminal comiin de salida
de control y el terminal comiin
digital se refieren a voltajes
diferentes y deben permanecer
aislados.

Nota acerca del Quencharc:
Para la conmutacion de cargas
inductivas de servicio piloto
(bobinas de relé, solenoides,
etc.) con el relé mecanico,
relé de estado sélido o

las opciones de salida del
colector, se requiere el uso

de un supresor R.C.

Salida

digital 5, 6

Ranura C

HHHEHHHEH

Salida Digital

e Velocidad de actualizacién
10 Hz

e Voltaje de salida 24 V

e Corriente limite, salida 5,
24 mA méxima

Corriente limite, salida 6,
10 mA maxima al controlar
un DIN-A-MITE de polo
unico

e Capaz de accionar
D6— DIN-A-MITE tripolar

e Voltaje de circuito abierto
D5— 22 a 32 V= (CC)

PM__I[2,4]__-

CC conmutada/colector abierto de salida 1

Ranura A
CC_C(E% X1 E CC conmutada
" abierto) | e Corriente de alimentacién
wi ] méxima de 30 mA
i-y1 E o Cortocircuito limitado a <50 mA
e 22 a 32 V= (cc) voltaje de
L2 E circuito abierto
e Utilice cc- y cc+ para controlar
K2 E el relé de estado solido externo.
T1 E e Compatible con DIN-A-MITE
e Unipolar: hasta 4 en paralelo
St E 0 4 en serie.
R1 e Bipolar: hasta 2 en paralelo
E 0 2 en serie.

e Tripolar: hasta 2 en serie.

Colector abierto

e Disipador de corriente de salida
maxima de 100 mA

e 30 V= (cc) voltaje de
alimentaciéon maximo

e (Cualquier salida de cc
conmutada puede usar el
terminal comun.

e Utilice una fuente de
alimentacion externa para
controlar una carga de cc, con
la carga positiva al positivo
de la fuente de alimentacién,
la carga negativa al colector
abierto y comun al negativo
de la fuente de alimentacién.

PM___[C]_- AAA

CC conmutada

Hx] comin

O -

CcC+

N1
LSS

Colector abierto

comun

cC-

Fuente de alim.

+O1HO+

5
0

Carga

Relé mecanico de salida 1, forma C

N.A.
comun

N.C.

—Ranura A e 5Aa 240 V~ (ca) 0 30 V= (cc)

L1 carga resistiva maxima

K1 e Carga minima de 20 mA a 24 V
e 125 VA servicio piloto a

tJ1 120/240 V~ (CA),25 VA a

24 V~ (CA).

100,000 ciclos en la carga

especificada

e La salida no suministra

alimentacién.

e Para usarse con ca o cc

Vea la nota sobre Quencharec.

PM __ _[E]_- AAA

HEHHHEE
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AN

Advertencia:

utilice el codigo National
Electric (NEC) o las normas

de alambrado y practicas

de seguridad especificas de
otro pais cuando alambre y
conecte este controlador a

una alimentacion eléctrica

y a sensores 0 dispositivos
periféricos eléctricos. El
incumplimiento de esta
advertencia puede ocasionar
daiios al equipo y propiedades,
y/o lesiones o pérdida de la vida.

Nota:

Terminacidn de la medida de
cable maximo y especificacion
de torque:

¢ Terminacién de cable tinico
de 0.0507 a 3.30 mmZ2 (30 a
12 AWG) o dos de 1.31 mm?2
(16 AWG)

¢ Torque de 0.8 Nm (7.0 Ib. pulgs.)

Nota:

Los terminales adyacentes
pueden estar etiquetados
de modo diferente, segin
el niimero de modelo.

Nota:

Para evitar daiios al controlador,
no conecte cables a los
terminales sin uso.

Nota:

Para prevenir lazos aterrizados,
mantenga la aislacion eléctrica
entre la salida analdgica 1, las
entradas y salidas digitales,

las salidas del colector abierto/
CC conmutada y las salidas

de proceso.

Nota:
El terminal comiin de salida
de control y el terminal comiin

Relé mecanico de salida 2, forma A

N.A.

COl

mun

Ranura A

L2

HEHHHHEHH

5A a 240 V~ (ca) 0 30 V= (cc)
carga resistiva maxima
Carga minima de 20 mA a 24 V
Servicio piloto de 125 VA a
120/240 V~ (ca), 25 VA a

24V~ (ca)

100,000 ciclos en la carga
especificada

La salida no suministra
alimentacién.

Para usarse con ca o cc

Vea la nota sobre Quencharc.

PM

AAA

[J1-____

Salida 3 CC conmutada/colector abierto

CC conmutada

R

anura B

comun
cc- (colec.

abierto) |

CC+

X3
W3
Y3
L4
K4
T2
S2
R2

HEHHHEE

Corriente de alimentacion
maxima de 30 mA
Cortocircuito limitado a <50 mA
22 a 32 V= (cc) voltaje de
circuito abierto

Utilice cc- y cc+ para controlar
el relé de estado sélido externo.
Compatible con DIN-A-MITE
Unipolar: hasta 4 en paralelo

0 4 en serie.

Bipolar: hasta 2 en paralelo

0 2 en serie.

Tripolar: hasta 2 en serie.

Colector abierto

Disipador de corriente de salida
maxima de 100 mA

30 V= (cc) voltaje de
alimentacién méaximo
Cualquier salida de cc
conmutada puede usar el
terminal comun.

Utilice una fuente de
alimentacion externa para
controlar una carga de cc, con
la carga positiva al positivo
de la fuente de alimentacion,
la carga negativa al colector
abierto y comun al negativo
de la fuente de alimentacion.

Vea la nota sobre Quencharec.

PM -

[C] _AAA

CC conmutad

{x7] comun

Colector abiert

a

0o

Fuente de alim.

o 8

T =

Carga

Relé mecanico de salida 3, forma C

2 X _ Ranura B e 5Aa240V~ (ca) 0 30 V= (cc) T T
d!gltal se refieren a voltajes NA[ o @ carga resistiva maxima 3
d!ferentes y deben permanecer comin| Wi e Carga minima de 20 mA a 24V |
aislados. o K3 e Servicio piloto de 125 VA a i
—J3 | I 120/240 V~ (ca), 25 VA a ;
Nota acerca del Quencharc: [T 24 V~ (ca)
Para la conmutacion de cargas * 100,000 ciclos en la carga
inductivas de servicio piloto ka1 especificada
(bobinas de relé, solenoides, T2 1] * La salida no suministra
. 2 alimentacion.
etc.) con el relé mecanico, so[1T]
relé de estado sélido o ¢ Para usarse con ca o ce
. . R2 E Vea la nota sobre Quencharec.

las opciones de salida del

> PM_____ - _[E1_AAA
colector, se requiere el uso
de un supresor R.C.
Controlador de limite Watlow EZ-ZONE® PM e 20 o Capitulo 2 Instalacion y cableado
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Advertencia:

utilice el codigo National
Electric (NEC) o las normas

de alambrado y practicas

de seguridad especificas de
otro pais cuando alambre y
conecte este controlador a

una alimentacion eléctrica

y a sensores 0 dispositivos
periféricos eléctricos. El
incumplimiento de esta
advertencia puede ocasionar
daiios al equipo y propiedades,
y/o lesiones o pérdida de la vida.

Nota:

Terminacion de la medida de
cable maximo y especificacion
de torque:

e Terminacidn de cable (inico
de 0.0507 a 3.30 mm?2 (30 a
12 AWG) o dos de 1.31 mm2
(16 AWG)

¢ Torque de 0.8 Nm (7.0 Ib. pulgs.)

Nota:

Los terminales adyacentes
pueden estar etiquetados
de modo diferente, segin
el nimero de modelo.

Nota:

Para evitar daiios al controlador,
no conecte cables a los
terminales sin uso.

Nota:

Para prevenir lazos aterrizados,
mantenga la aislacion eléctrica
entre la salida analdgica 1, las
entradas y salidas digitales,

las salidas del colector abierto/
CC conmutada y las salidas

de proceso.

Nota:

El terminal comiin de salida
de control y el terminal comiin
digital se refieren a voltajes
diferentes y deben permanecer
aislados.

Nota acerca del Quencharc:
Para la conmutacion

de cargas inductivas de
servicio piloto (bobinas de
relé, solenoides, etc.) con
el relé mecanico, relé de
estado sdlido o las opciones
de salida del colector,

se requiere el uso de un
supresor R.C.

Proceso universal de salida 3

Ranura B .

voltios o 0 a 20 mA en una carga E
corriente - | =y E méxima de 800 Q = "
voltios +'G3E e 0al0V=(CC) en carga de negativo
! 1 kQ minimo
CoM‘HSE e Escalable @
E e La salida suministra la @ @
alimentacion i
E e No se pueden utilizar voitios +
E salidas de voltaje y corriente
simultdneamente
E e La salida se puede utilizar @ _
E como retransmision o control corriente

Relé de estado sdlido de salida 3, forma A

Ranura B
N.A. L3
; e (Carga resistiva maxima 0.5 A
—_comunj K3 en 20 hasta 264 V~ (ca)

e Servicio piloto 20 VA
120/240 V~ (ca)

e Optoaislado, sin supresién
de contacto

e Fuga méaxima en estado
apagado de 105 microamperios

e La salida no suministra
alimentacién

e No usar en cargas de cc.

e Vea la nota sobre Quencharc.

HEEHHEEH

PM_____ - _[K]_AAA
Curva de desclasificacion de SSR de 1 Amp.
1.1
1
0.9
0.8
0.7 =
n =
s N g
< 06 o
o )
£ o
< 05 E
04 2
o
=1
03 9
€
0.2 3
0.1
0
20 -10 0 10 20 30 40 50 60 70

Temperatura ambiente (°C)

CC conmutada de salida 4

Ranura B

e Corriente de alimentacion de
10 mA CC méaximo

e Cortocircuito limitado a <50 mA

e 22 a 32 V= (cc) voltaje de
circuito abierto

e Utilice cc- y cc+ para controlar
el relé de estado sélido externo.

e Compatible con DIN-A-MITE

e Unipolar: hasta 2 en serie,
ninguno en paralelo

PM - [C] AAA

CC-

W4
Y4

cCc+

HEHHIHEHEH

Controlador de limite Watlow

EZ-ZONE® PM . Capitulo 2 Instalacion y cableado
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Advertencia:

utilice el codigo National
Electric (NEC) o las normas

de alambrado y practicas

de seguridad especificas de
otro pais cuando alambre y
conecte este controlador a

una alimentacion eléctrica

y a sensores 0 dispositivos
periféricos eléctricos. El
incumplimiento de esta
advertencia puede ocasionar
daiios al equipo y propiedades,
y/o lesiones o pérdida de la vida.

Nota:

Terminacidn de la medida de
cable maximo y especificacion
de torque:

¢ Terminacién de cable tinico
de 0.0507 a 3.30 mmZ2 (30 a
12 AWG) o dos de 1.31 mm?2
(16 AWG)

¢ Torque de 0.8 Nm (7.0 Ib. pulgs.)

Nota:

Los terminales adyacentes
pueden estar etiquetados
de modo diferente, segin
el niimero de modelo.

Nota:

Para evitar daiios al controlador,
no conecte cables a los
terminales sin uso.

Nota:

Para prevenir lazos aterrizados,
mantenga la aislacion eléctrica
entre la salida analdgica 1, las
entradas y salidas digitales,

las salidas del colector abierto/
CC conmutada y las salidas

de proceso.

Nota:

El terminal comiin de salida
de control y el terminal comiin
digital se refieren a voltajes
diferentes y deben permanecer
aislados.

Nota acerca del Quencharc:
Para la conmutacion de cargas
inductivas de servicio piloto
(bobinas de relé, solenoides,
etc.) con el relé mecanico,
relé de estado sélido o

las opciones de salida del
colector, se requiere el uso

de un supresor R.C.

Relé mecanico de salida 4, forma A

Ranura B

e (Carga resistiva maxima de 5 A
a 240 V~ (CA) 0 30 V= (CC)

e Carga minima de 20 mA a 24 V.

e Servicio piloto de 125 VA a

N.A. 24 V~ (CA)

L4
K4

comun .
— especificada.

e La salida no suministra
eléctrica.

HHHHHHEH

PM -

[J] AAA

120/240 V~ (CA),25 VA a

e 100,000 ciclos en la carga

energia

e Para usarse con CA o CC. Vea
la nota sobre Quencharc.

Relé de estado solido de salida 4, forma A

Ranura B °

en 20 hasta 264 V~ (ca)
240 V~ (ca)

de contacto
¢ Fuga maxima en estado

N.A. L4

K4

comun

e La salida no suministra
alimentacion.

HEHHHHEH

PM -

e Servicio piloto 20 VA 120/

* Optoaislado, sin supresién

apagado de 105 microamperios.

e No usar en cargas de cc.
Vea la nota sobre Quencharec.

Carga resistiva mdxima 0.5 A

Curva de desclasificacion de SSR de 1 Amp.

0.9

0.

0.7

0.6

Amp. RMS

0.5

0.4

03

0.2

0.1

einbas uopesado ap eary

0

LI
-20  -10 0 10

LI L B
20 30 40

LI L
50 60 70

Temperatura ambiente (°C)

Ejemplo de cableado de Quencharc

En este ejemplo, el circuito de |mmm s s s m oo '

Quencharc (N.° de pieza de Watlow
0804-0147-0000) se utiliza para
proteger los circuitos internos

del controlador PM de la fuerza
contra electromagnética de la carga
inductiva del operador cuando se
desenergiza. Se recomienda utilizar
un Quencharc similar o equivalente
cuando se conectan cargas
inductivas a las salidas PM.

Controlador de limite Watlow EZ-ZONE® PM o 22 o
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Advertencia:

utilice el codigo National
Electric (NEC) o las normas

de alambrado y practicas

de seguridad especificas de
otro pais cuando alambre y
conecte este controlador a

una alimentacion eléctrica

y a sensores 0 dispositivos
periféricos eléctricos. El
incumplimiento de esta
advertencia puede ocasionar
daiios al equipo y propiedades,
y/o lesiones o pérdida de la vida.

Nota:

Terminacion de la medida de
cable maximo y especificacion
de torque:

e Terminacidn de cable (inico
de 0.0507 a 3.30 mm?2 (30 a
12 AWG) o dos de 1.31 mm2
(16 AWG)

¢ Torque de 0.8 Nm (7.0 Ib. pulgs.)

Nota:

Los terminales adyacentes
pueden estar etiquetados
de modo diferente, segin
el nimero de modelo.

Nota:

Para evitar daiios al controlador,
no conecte cables a los
terminales sin uso.

Nota:

Para prevenir lazos aterrizados,
mantenga la aislacion eléctrica
entre la salida analdgica 1, las
entradas y salidas digitales,

las salidas del colector abierto/
CC conmutada y las salidas

de proceso.

Nota:

El terminal comiin de salida
de control y el terminal comiin
digital se refieren a voltajes
diferentes y deben permanecer
aislados.

Comunicaciones EIA-485 Bus estandar

Ranura C

CD;
CE;

HHEEHEEH

CF! comun
T-/R-

T+/R+

Conecte T-/R- al terminal A del
puerto ETA-485.

Conecte T+/R+ al terminal B
del puerto ETA-485.

Conecte el comun al terminal
comun del puerto ETA-485.

No instale los cables de

red junto con cables de
alimentacién. Conecte los cables
de red en cadena tipo margarita
cuando realice la conexién de
varios dispositivos en una red.
Es posible que se necesite una

resistencia de terminacién
de 120 Q entre T+/R+ y
T-/R-, ubicada en el dltimo
controlador de la red.

e No conecte més de
16 controladores EZ-ZONE PM
a una red.

e Longitud maxima de la red:
1,200 metros (4,000 pies)

e 1/8 de carga por unidad en
el bus EIA-485

-[A,263] __ _AAA

Comunicaciones EIA-485 Modbus RTU o Bus estandar

20
o
=]
S
o
‘ (@)

CCi
CA|
CB;

HHEEEHRH

comun

T/R-

T+/R+

Conecte T-/R- al terminal A

del puerto EIA-485.

Conecte T+/R+ al terminal B
del puerto EIA-485.

Conecte el comun al terminal
comun del puerto EIA-485.

No instale los cables de

red junto con cables de
alimentacién. Conecte los cables
de red en cadena tipo margarita
cuando realice la conexién de
varios dispositivos en una red.
Se puede requerir una
resistencia de terminacion.
Coloque una resistencia de

120 Q entre T+/R+ y T-/R- del
ultimo controlador en la red.

e Estd disponible un solo
protocolo por puerto a la vez:
Modbus RTU o Bus estandar

e No conecte mas de
16 controladores EZ-ZONE PM
enuna red Bus estdndar.

e La cantidad maxima de
controladores EZ-ZONE en
unared Modbus RTU es de 247.

e Longitud méxima de la red:
1,200 metros (4,000 pies)

e 1/8 de carga por unidad en
el bus ETA-485.

Comunicaciones EIA-232/485 Modbus RTU

485 T+/R+| CB
485 T-/R-
485 comin|
485 T+/R+

485 T-/R-

232 comun

232 (TX) a pin 2

DB9 (RD)| ~

232 (RD) a pin 3

DB9 (1X)| ~y

Ranura B

1CA
ICC
ICB
iCA
1C5

HEHHHHHH

e Conecte T-/R- al terminal A del

puerto EIA-485.

Conecte T+/R+ al terminal B
del puerto EIA-485.

Conecte el comtn al terminal
comun del puerto ETA-485.
No instale los cables de

red junto con cables de
alimentacion. Conecte los
cables de red en cadena tipo
margarita cuando realice la
conexion de varios dispositivos
en una red.

Se puede requerir una
resistencia de terminacion.
Coloque una resistencia de
120 Q entre T+/R+ y T-/R- del
altimo controlador en la red.
No conecte cables a los pines
EIA-485 y EIA-232 al mismo
tiempo.

e Se proporcionan dos terminales
EIA-485 de T/R para el
cableado en cadena tipo
margarita.

e No conecte mas de un
controlador EZ-ZONE PM en
una red EIA-232.

e No conecte mas de
16 controladores EZ-ZONE
PM en una red EIA-485 de bus
estandar.

e No conecte mas de
247 controladores EZ-

ZONE PM en una red EIA-
485 Modbus RTU.

e Longitud méaxima de la red
EIA-232: 15 metros (50 pies)

e Longitud méaxima de la
red EIA-485: 1,200 metros
(4,000 pies)

e 1/8 de carga por unidad en el
bus EIA-485.

PMI[4,6,8,9] ___ _-[21 AAA
AAA
Terminal Nombre EIA/ Etiqueta de Funciéon

Modbus-IDA TIA-485 terminal Watlow

DO A CA o CD T-/R-

D1 B CBo CE T+/R+

comun comun CCoCF comun

Controlador de limite Watlow EZ-ZONE® PM e 23 o Capitulo 2 Instalacion y cableado
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Advertencia:

utilice el codigo National
Electric (NEC) o las normas

de alambrado y practicas

de seguridad especificas de
otro pais cuando alambre y
conecte este controlador a

una alimentacion eléctrica

y a sensores 0 dispositivos
periféricos eléctricos. El
incumplimiento de esta
advertencia puede ocasionar
daiios al equipo y propiedades,
y/o lesiones o pérdida de la vida.

Nota:

Terminacidn de la medida de
cable maximo y especificacion
de torque:

¢ Terminacién de cable tinico
de 0.0507 a 3.30 mmZ2 (30 a
12 AWG) o dos de 1.31 mm?2
(16 AWG)

¢ Torque de 0.8 Nm (7.0 Ib. pulgs.)

Nota:

Los terminales adyacentes
pueden estar etiquetados
de modo diferente, segin
el niimero de modelo.

Nota:

Para evitar daiios al controlador,
no conecte cables a los
terminales sin uso.

Nota:

Para prevenir lazos aterrizados,
mantenga la aislacion eléctrica
entre la salida analdgica 1, las
entradas y salidas digitales,
las salidas del colector abierto/
CC conmutada y las salidas

de proceso.

Nota:

El terminal comiin de salida
de control y el terminal comiin
digital se refieren a voltajes
diferentes y deben permanecer
aislados.

Comunicaciones EtherNet/IP™ y Modbus TCP

Ranura B
sin utilizar | ES

sin utilizar
—E7

recibir -
—E6

sin utilizar
—1E5

sin utilizar E4

recibir +| E3
transmitir - | E2

HEHHHEEHH

transmitir +
Dol e

Ethernet IP

Nota:

e No instale los

cables de red junto
pin color de Senal Ranura con cables deJ
RJ- | cable T568B B alimentacién.
45 e Conecte un cable
marrén sin utilizar | E8 Ethernet por
- - - controlador a un
7 marrén y sin utilizar | E7 conmutador ethernet
blanco de 10/100 mbps.
6 verde recibir - E6 Tanto M}t])dbust'/I‘ICP
- — como EtherNet/IP™
5 blanco y azul | sin utilizar | E5 estan disponibles en
4 azul sin utilizar | E4 la red.
o e Se puede conectar
3 blanco y verde | recibir + E3 una RUI al mismo
2 anaranjado transmitir - | E2 tiempo por medio de
1 blanco y transmitir + | E1 una Ranura C.
anaranjado PM[4,6,8,9]_____
-[3]1__ _AAA

Comunicaciones EtherNet/IP™ y Modbus TCP
para conectar con un conmutador 10/100.

Al cambiar la energia del modulo de ciclo de direccion IP fija para que se aplique la nueva direccion.

Comunicaciones DeviceNet™

Ranura B
V+
iICH

V+

H

CAN_H

blindaje ISH

CAN_L
— CL

[T
[T
1]
V- V‘E
[T
[T
[T

PM[4,6,8,9] _ ___

Terminal Seial Funcion

V+ V+ Alimentacién DeviceNet™

CH CAN_H Lado positivo del bus DeviceNet™

SH blindaje Interconexién de blindaje

CL CAN_L Lado negativo del bus DeviceNet™

V- V- Retorno de alimentacién DeviceNet™
-5

Comunicaciones
Profibus DP

X0
o
=]
c
=
jV)
@
<
m

Voltaje de
+5V CC

<
3

HEHHHHEH

485 T+/R+

@

485 T-/R-

>

Tierra digital
- D
Resist. de
terminacion B trB

[©0)

485 T+/R+
— 2R g

485 T-/R-|

Resist. de
terminacion A trA

Conecte T-/R- al terminal A
del puerto ETA-485.
Conecte T+/R+ al terminal
B del puerto ETA-485.
Conecte la tierra digital al
terminal comun del puerto
EIA-485.

No instale los cables de

red junto con cables de
alimentacion. Conecte los
cables de red en cadena

tipo margarita cuando
realice la conexién de varios
dispositivos en una red.

Si este control es el ultimo
de la red, se debe usar una
resistencia de terminacion.
Si se usa un cable de

150 Q Watlow proporciona
terminaci6n interna.
Coloque un puente en los
pines trBy B y trA y A.

e Si una terminacién externa
se debe usar con un cable
de 150 Q, coloque una
resistencia de 390 Q en
los pines VP y B, una
resistencia de 220 Q) en los
pines B y A, y finalmente,
coloque una resistencia de
390 Q en los pines DG y A.

e No conecte mas de
32 controladores EZ-ZONE
PM en un segmento dado.

e longitud maxima de la
red ETA-485: 1,200 metros
(4,000 pies)

e 1/8 de carga por unidad en
el bus ETA-485.

PM [4,6,8,9] __ __-[6]
AAA AAA

Terminal Profibus Nombre ETA/TIA- Etiqueta de terminal Funcién
485 Watlow
VP (potengial de o VP +5V CC
voltaje)
Linea B B B T+/R+
Linea A A A T-/R-
DP-TIERRA comun DG comun
Controlador de limite Watlow EZ-ZONE® PM o 24 Capitulo 2 Instalacion y cableado
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Advertencia:

utilice el codigo National
Electric (NEC) o las normas

de alambrado y practicas

de seguridad especificas de
otro pais cuando alambre y
conecte este controlador a

una alimentacion eléctrica

y a sensores 0 dispositivos
periféricos eléctricos. El
incumplimiento de esta
advertencia puede ocasionar
daiios al equipo y propiedades,
y/o lesiones o pérdida de la vida.

Nota:

Terminacion de la medida de
cable maximo y especificacion
de torque:

e Terminacidn de cable (inico
de 0.0507 a 3.30 mm?2 (30 a
12 AWG) o dos de 1.31 mm2
(16 AWG)

¢ Torque de 0.8 Nm (7.0 Ib. pulgs.)

Nota:

Los terminales adyacentes
pueden estar etiquetados
de modo diferente, segin
el nimero de modelo.

Nota:

Para evitar daiios al controlador,
no conecte cables a los
terminales sin uso.

Nota:

Para prevenir lazos aterrizados,
mantenga la aislacion eléctrica
entre la salida analdgica 1, las
entradas y salidas digitales,
las salidas del colector abierto/
CC conmutada y las salidas

de proceso.

Nota:

El terminal comiin de salida
de control y el terminal comiin
digital se refieren a voltajes
diferentes y deben permanecer
aislados.

Cableado de una red EIA-485 en serie Se puede requerir un resistor de
terminacién. Coloque una resistencia

de 120 Q entre T+/R+ y T-/R- del
ultimo controlador en una red.

No instale los cables de red junto con
cables de alimentacion. Conecte los
cables de red en cadena tipo margarita
cuando realice la conexién de varios
dispositivos en una red.

Esta disponible un solo protocolo por
puerto a la vez: Modbus RTU o Bus
estandar

Una red que usa Bus estandar de Watlow y un RUI/Puerta de enlace.

EZ-ZONE ST
ST__-(BoF)_M_-

sal(1

e

+
@

0|1
86|[1T]

;

> | energia

\ energia |

Fuente
de
alimentacion

fusil%

comin

energia

com

EZ-ZONE PM

-A

+B

ARFAAAEE

RUI/Puerta de enlace

EZ-ZONE RM
[0 (]
gl =g
(| 0
0 (]
0 g
=g 0
g ug
[ 0
E
(]
il ey
0 10
0 ug
g g
(] g
0 0
Saniipy W oni}
A B

Ranura C
EEEEEEREE

TeEBEHES
HHHEHEHEHH

)

elbiau

energia

comin

comun

-A
+B

>

Fuente
EZ-ZONE ST de
ST__-(BoF)_M_-____ alimentacion
fusit% EZ-ZONE RM
TR =
EEREREE = | B
+ . energia | % %
@ |> energia =y (i
comin | |
ey
E
(D] [
| |
(| (|
= | B
energial
%Z: energia % %
Iec|pem ! EJ au(]
EZ-ZONEPM | [CTjcallt 2 5
es{i
[TTies
EDS Ranura C
[CTiPs EEEREEEEE)
22338885
HEHHHEHEHY
Q]
energia ©
% energia .
PLC |7 coman comun N
o |4 +8
=l |~+8
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Capitulo 3: Teclas y pantallas

Parte superior (izquierda, para DIN de 1/32 (PM3)

En\f de/ 1./32) dde. 1? p antall:: L val r Z ez Parte inferior (derecha, para

n la pagina de inicio, muestra el valor |v| DIN de 1/32) de la pantalla:

de proceso, de otra manera muestra :

P Indica el valor del punto establecido
o de la potencia de salida durante la

operacion, o el parametro cuyo valor
aparece en la pantalla superior.

el valor del pardametro en la pantalla
inferior.

v

Visualizacion de zona:
Indica la zona del controlador.
la9=zonas1la9

A = zona 10 E = zona 14
b = zona 11 F = zona 15

C =zona 12 h = zona 16
d = zona 13

Tecla/s EZ:

Esta tecla puede programarse para
realizar diferentes funciones, tales
como bloquear el teclado, restaurar

. . configuraciones del usuario, etc.
Unidades de porcentaje: g ’

Son las luces cuando el controlador WATLOW  EZ-ZONE®

muestra los valores en porcentajes
Actividad de Salida:

Los LED numéricos indican la
actividad de las salidas. Una luz
intermitente indica la actividad
de salida.

Visualizacién de canal: Actividad de comunicaciones

CItny Bl Destella cuando otro dispositivo

Indica el canal para cualquier >
e comunica con este controlador.

moédulo EZ-ZONE.

- Disponible con PM4, 8 y
PM9 exclusivamente.

Unidades de temperatura:

Indican si la temperatura se
muestra en grados Fahrenheit

Tecla Restablecer © o Celsius.

Presione para retroceder un nivel o
mantenga presionado durante dos
segundos para regresar a la pagina
Inicio. En la pagina Inicio, restablece
el limite y borra las alarmas y errores
(si se pueden borrar).

Teclas Arriba y Abajo O ©

En la pagina de Inicio, ajustan el
punto establecido en la pantalla
inferior. En otras paginas, cambia
la pantalla superior a un valor
superior o inferior, o cambia una
seleccion de parametro.

35333

Tecla Avanzar

©NO GO A LN

Avanza a través de instrucciones
de parametro.
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Responder a un mensaje en pantalla con solo presionar la tecla Restablecer @ o, de manera

. . . . alternativa, siguiendo los pasos a continuacion.
Un mensaje activo ocasionara que la pantalla alterne

entre la configuracién normal y el mensaje activo en el Presione la tecla Avanzar para visualizar en el
renglén superior en la pantalla y en el renglén  renglén superior de la pantalla y la fuente del mensaje
inferior de la pantalla. (tal como [{ .k {) en el renglén inferior de la pantalla.
Su respuesta dependera del mensaje y de los pardametros Utilice las teclas Arriba O o Abajo O para desplazarse
de la configuracion del controlador. Si el mensaje fue por las respuestas posibles, como Borrar 0
generado por una condicién de limite o alarma, se puede Silenciar [ § ,{ ). Luego presione la tecla Avanzar
borrar el mensaje cuando la condicién ya no exista o Restablecer @ para ejecutar la accién.

Navegacion con el Controlador de limite
EZ-ZONE PM

Se muestra el PM6, pero corresponde
a todos los modelos

EZ-ZONE® _ZONE® EZ-ZONE® EZ-ZONE®

F1
o,
o

RESET

(@)
Pagina Inicio desde cualquier lugar: Presione Pagina Fabrica desde pagina Inicio: Presione
la tecla Restablecer @ durante dos segundos para las teclas Avanzar @ y Restablecer @ durante seis
volver a la pagina Inicio. segundos.

Pagina Operaciones desde pagina Inicio:
Presione simultaneamente las teclas Arriba ©
y Abajo @ durante tres segundos.

EZ-ZONE® EZ-ZONE®

Pagina Configuracion desde pagina Inicio:
Presione simultaneamente las teclas Arriba O
y Abajo © durante seis segundos.
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Capitulo 4: Pagina Inicio

Parametros predeterminados de la pagina
Inicio
El sistema patentado de Watlow definido por el usuario
mejora la eficiencia operacional. La pagina Inicio
definida por el usuario le proporciona un atajo para
supervisar o cambiar los valores de los parametros
que usa con mas frecuencia. La pagina Inicio
predeterminada se muestra en la pagina siguiente.
Cuando un parametro que normalmente se localiza en
la pagina Configuraciéon o Operaciones se coloca en la
pagina Inicio, es accesible a través de ambas. Si cambia
un parametro en la pagina Inicio, automaticamente se
cambia en su pagina Inicio. Si cambia un parametro
en su pagina original, automaticamente se cambia en
la pagina Inicio.
El pardmetro Atencién aparece Uinicamente
si existe un mensaje activo. Un ejemplo de un mensaje
activo seria que la Alarma alta 1 apareciera donde
la pantalla destelle en el renglén inferior
y(AL.h ! en el renglén superior.

Utilice la tecla de Avanzar ) para desplazarse
a través de los deméas parametros. Cuando no se
encuentran en pares, los indicadores de los parametros
apareceran en el renglén inferior de la pantalla y
el valor de parametro en el renglén superior de la
pantalla. Puede utilizar las teclas Arriba © o AbajoQ
para modificar el valor de los parametros que se pueden
escribir, tal como lo haria en cualquier otro menda.

Si ocurri6 una falla del sensor, apareceran lineas
de guiones (- - - -] en el renglén superior de la pantalla
y(FA L] en el renglén inferior de la pantalla. Esto
también provocara que el limite se active.

Cambiar el punto establecido

Los puntos establecidoss de Limite (superior o inferior)
se pueden cambiar en la pagina Inicio predeterminada.
Si el Limite estd configurado para los limites superior
o inferior, presione la tecla Avanzar @ una vez para
que el Punto establecido para limite inferior ({ {5 /]
aparezca en el renglén inferior mientras que el punto
establecido actual aparece arriba. Presione las teclas
Arriba O o Abajo @ para cambiar el punto establecido.
A continuacion, presione la tecla Avanzar @ para
visualizar el Punto establecido para extremo superior de
limite ({ A,5 !] aparecera debajo y el punto establecido
superior de corriente aparecera arriba. Simplemente
vuelva a presionar las teclas de flecha Arriba y Abajo
para modificar los valores.

Modificar la pagina Inicio

Si desea modificar la pagina Inicio, mantenga presionadas
la tecla Avanzar @ vy la tecla Restablecer @ alrededor

de seis segundos para ir al menu Fabrica Al entrar a la
pagina Fabrica, el primer menu es el menu Personalizado
(Lu S t]. A continuacién presione la tecla Avanzar @ y
en el renglén inferior de la pantalla se muestra ({ ¢S £
y en la superior se muestra [ {]. Presione nuevamente

la tecla Avanzar @ donde el indicador del Valor de
proceso [ Pr o) aparecera en el renglén superior de la
pantalla y Pardmetro [ P A -] aparecera en el renglén
inferior de la pantalla. Las teclas Arriba © o Abajo

O le permiten elegir entre las opciones personalizadas.
Estan disponibles veinte posiciones que pueden
personalizarse.

Modificar Pares de pantalla
La pégina Inicio, al tratarse de una lista personalizada
de hasta 20 parametros, puede configurarse hasta
en 10 pares a través del indicador Pares de pantalla
que se encuentra en el mend Diagndstico
(pagina Fabrica). La enumeracién de la tabla
a continuacion representa la pagina Inicio de Limite
predeterminada. Es importante destacar que algunos
de los indicadores que se muestran pueden no aparecer
debido a que la funcién no se esta utilizando o se
encuentra apagada. Por ejemplo, el indicador que
aparece en la posicion 3 (Punto establecido para limite
inferior) no aparecerda a menos que el Limite esté
configurado como el limite inferior que se encuentra
en la pagina Configurar dentro del mend Limite.
Como se mencion6 anteriormente, el usuario puede
definir diez pares de indicadores para que aparezcan
en pantalla cada vez que la tecla Avanzar@ se presione.
En un estado predeterminado el indicador Pares de
pantallas es igual a uno con el primer par que
aparece, tal como se define en la tabla de la pagina
Inicio a continuacién. Si el indicador Pares depantalla
se cambia a dos, presione la tecla Avanzar una vez para
que la pantalla muestre el Punto establecido para limite
inferior en el renglén superior y el Punto establecido
para extremo superior de limite en el renglén inferior,
representando de esta manera la posicién 3 y 4 respec-
tivamente. Observe que ambos parametros se pueden
escribir, pero al estar en par de esta manera solo se puede
cambiar el Punto establecido para extremo superior de
limite. Al aparear dos indicadores que se
pueden escribir, solo podra cambiarse el indicador inferior.
Es posible configurar la pantalla para desplazarse
yendo a la pagina Fébrica en el ment Diagnéstico
y cambiando el indicador Tiempo de visualizacion
[ d.E 4] aun valor mayor que 0. Si se establece en 2, la
pantalla se desplazara cada 2 segundos de Par de mena
personalizado 1 a 2, etc...
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Numero Pantalla de Nombre del Configuracion | Pantalla del menu Pagina y menu
del menu pagina Inicio parametro Personalizado de parametros
Personalizado (valores (valores
predeterminados) predeterminados)
1 (renglén Valor numérico Valor de Pro
superior o a la proceso activo
izquierda de la
pantalla)
2 (renglon Estado de
inferior o a la o limite
derecha) a1
3 Valor numérico Punto LLS ! Pagina Operaciones, menu
establecido Limite
para limite
inferior
4 Valor numérico Punto [LhS ] Pagina Operaciones, ment
establecido Limite
para extremo
superior de
limite
5a20 (omitida) (Anadir parametros a la pagina
Inicio en el ment Personalizado,
pagina Fabrica.)

Pagina Inicio predeterminada
Cuando el limite esté en un estado predeterminado (tal como viene de fabrica), la pantalla destellara donde
el renglén superior mostrara el Valor de proceso y y el renglon inferior mostrara (REEn]y (FA IL).

Cddigos de atencion

a continuacion.
Presione la tecla Avanzar para visualizar
[19nr]en el renglén superior de la
pantalla y la fuente del mensaje (tal

como ({ ,h /) en el renglén inferior de la
pantalla.

Utilice las teclas Arriba © o Abajo @ para
desplazarse por las respuestas posibles,

como Borrar o Silenciar [ § ,L].

Luego presione la tecla Avanzar @ o

renglon inferior de la pantalla.

Su respuesta dependera del mensaje y

de los pardmetros de la configuracién

del controlador. En el caso de que el
mensaje se genere a partir de una alarma
enganchada o una condicién limite, se lo
puede borrar cuando la condicién ya no
existe. De la misma manera que sucede
con las condiciones anteriores, si una
alarma tiene habilitada la funcién silenciar,
ésta se puede poner en silencio con solo
presionar la tecla Restablecer @ o, de

manera alternativa, siguiendo los pasos

Restablecer @ para ejecutar la accion.

AL.EY] Error de alarma
la4d

Entrada de error 1
Limite inferior 1
Extremo superior

de limite

Error de limite 1

Pantalla Nombre del parametro Configuracion Rango Predeterminado | Aparece
Descripcion si
Atencién ALLN([ALLS) ARLL3 una
Un mensaje activo ocasionara que la AL.L Y] Alarma bajala4 alarma o
pantalla alterne entre la configuracién ALR ) (ALAR2) ALRT) mensaje
normal y el mensaje activo en el renglon Alarma altala 4 de error
superior en la pantalla y en el ALE I ARLED) RLES esté
activo.

Parametros que aparecen inicamente en la pagina Inicio
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Convenciones que se utilizanenlas [T-1 [z-0 |.-i |- -r
paginas de menu 2=2 |Aa=A |J=J 5 =5
Para comprender mejor las paginas de menu siguientes, 3 =3 b =b H =K E =t
revise las convenciones de asignacion de nombres 4y =4 e, L =c |U =L U=u
utilizadas. Cuando se la encuentre en este documento, S -5 g =d =M —
la palabra "predeterminado" implica tal como viene = — — -
de fabrica. Cada pagina (Operaciones, Configuracion, 6 =6 £ =E n =0 Ld =W
Perfiles y Félf)rica)‘ y sus Ipepﬁs asociados poseen =7 F =F o0 =0 Y=y
encabezados idénticos definidos a continuacién: g -8 g -g P =P o =1
Nombre de Definicion 9=9 |h=h |9=q
encabezado
Pantalla Informacién del control Rango
exhibida visualmente. Dentro de esta columna pueden aparecer ocasionalmente
Nombre del Describe la funcién del numeros entre paréntesis. Estos nimeros representan
pardmetro pardmetro dado. el valor enumerado para esa seleccién en particular.
- : : . as selecciones de rango pueden realizarse simplemente
Define 1 q bl L lecci d go pued li impl t
erne tas. og'cmrées IS%OH} ©s escribiendo el valor enumerado elegido por medio de
R pa{ a este m /IC% 01;’ es dectr, ) cualquiera de los protocolos de comunicacion disponibles.
ango V?} ores tm1(n ) n}ax \MUMETICoS), Por ejemplo, vaya a la pagina Configuracion y observe
Sldl.l(?’ e cl exp i(.:acmn. 5m) el menu Entrada analégica [ & ] y a continuacién el
adiciona’ a con 1nua(.:1on . indicador Tipo de sensor [§ € n]. Para apagar el sensor,
Predeterminado Valores tales como vienen simplemente escriba el valor 62 (apagado) en el registro

de fabrica.

Cuando aparece
el parametro en el
menu

Condiciones requeridas para
que el parametro aparezca
en el mend.

Identifica pardmetros dnicos
mediante los protocolos Modbus
RTU o Modbus TCP (explicacién
adicional a continuacién).

Direccién relativa
Modbus

Identifica pardametros unicos
mediante los protocolos
DeviceNet o EtherNet/

IP (explicacion adicional

a continuacién).

CIP (Common
Industrial
Protocol)

uint = entero sin signo
de 16 bits
dint = largo, 32 bits

string = ASCII (8 bits
por caracter)

float = IEEE 754 de 32 bits
RWES = Readable
Writable
EEPROM (guardado)
User Set (guardado)

Tipo de datos R/W

Pantalla

La informacién visual del control se muestra al
observador por medio de una pantalla estandar de

7 segmentos. Debido al uso de esta tecnologia, es
necesario un grado de interpretacién para varios de los
caracteres que se muestran; consulte la lista siguiente:

Modbus 400369 y envie ese valor al control.
Protocolos de comunicacion

Cuando se usa un protocolo de comunicaciones junto
con el Limite EZ-ZONE PM, puede haber dos puertos
posibles (instancias) en uso. El puerto 1 o la instancia
1 siempre estan dedicados a las comunicaciones Bus
estandar. Esta misma instancia también se puede usar
para Modbus RTU, si se ordena. Segtn el nimero de
parte del controlador, el puerto 2 (instancia 2) se puede
usar con Modbus, CIP y Profibus. Para obtener mas
informacion, lea hasta el final de esta seccion.

Protocolos Modbus RTU y TCP

Todos los registros Modbus son de 16 bits y, como

se muestra en este manual, son direcciones relativas
(reales). Algunos paquetes de software heredados
limitan los registros de Modbus disponibles, entre

40001 y 49999 (5 digitos). Muchas aplicaciones modernas
requieren acceso a todos los registros Modbus en un rango
entre 400001 y 465535 (6 digitos). Los controles Watlow
son compatibles con los registros Modbus de 6 digitos.
Para los parametros enumerados como float, se enumera
s6lo uno (orden inferior) de los dos registros; esto ocurre
en todo este documento. Por defecto, la palabra de orden
inferior contiene los dos bytes inferiores del parametro
de 32 bits. Por ejemplo, busque el valor de proceso en la
pagina Operaciones. A continuacion, busque la columna
identificada como Modbus en el encabezado y observe
que muestra el registro 360. Debido a que este parametro
es de tipo float, en realidad esta representado por los
registros 360 (bytes de orden inferior) y 361 (bytes de
orden superior). Debido a que la especificacion Modbus
no determina qué registro debe ser de orden inferior o
superior, Watlow le brinda al usuario la capacidad de
intercambiar este orden (pagina Configuracién, ment
Lo pasar de inferior/superior predeterminado

(L oh i) a superior/inferior (A L o]
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Nota:

Con el lanzamiento de la revision de firmware 7.00 y
superiores, se introdujeron nuevas funciones a la linea
de productos EZ-ZONE PM. Como consecuencia de la
introduccion de estas funciones nuevas, se realiz6 una
reorganizacion de los registros Modbus. Observe en

la columna identificada como Modbus la referencia a
los registros Mapa 1 y Mapa 2 para cada uno de los
distintos parametros.

Para admitir versiones anteriores en la programacion,
use registros Mapa 1. Para poder implementar nuevas
funciones en el Limite cuando estén disponibles (si en
algiin momento estan disponibles), use registros Mapa
2. La Asignacién de datos para los registros
Modbus pueden cambiarse en la pagina Configuracion
en el mend ({ g1 7]. Esta configuracion se aplica a todo
el control.

También debe senalarse que algunas de las celdas
ubicadas en la columna de Modbus contienen vocabulario
concerniente a una compensacion. Varios parametros

del control contienen més de una instancia; tales

como perfiles (4), alarmas (4), entradas analégicas (2),
etc. El registro Modbus que se muestra en pantalla
siempre representa la instancia uno. Por ejemplo, tome

el parametro Silenciar alarma que se encuentra en el
mend Alarma en la pagina Configuracién. La instancia
uno de Map 1 se muestra como la direccién 1490 y la
compensacion para la instancia siguiente se identifica
como +50. Si se deseara leer o escribir en la instancia

3, simplemente sume 100 a 1490 para encontrar su
direccion; en este caso, la direccién de la instancia 3 para
Silenciar alarma es 1590.

Para conocer mas sobre el protocolo Modbus, ingrese
a http://www.modbus.org.

Protocolo Industrial Comun (CIP)
DeviceNet e Ethernet/IP

Tanto DeviceNet como EtherNet/IP usan herramientas
de programacion basada en objetos con cédigo

fuente abierto y también usan el mismo esquema de
direccionamiento. En las siguientes paginas del menn,
observe el encabezado de columna que esta identificado
como CIP. Alli encontrara la Clase, la Instancia y el
Atributo en hexadecimal (decimal en paréntesis) que
constituyen el direccionamiento para ambos protocolos.

Tipos de datos utilizados con CIP

uint = Entero sin signo de 16 bits
int = Con signo de 16 bits

dint = Con signo de 32 bits, largo
real = Flotante, IEEE 754 de 32 bits
string = ASCII, 8 bits por caracter
sint = Con signo de 8 bits, byte

Para conocer mas sobre el protocolo DeviceNet
e EtherNet/IP, ingrese a http://www.odva.org.

Profibus DP

Para adaptarse al direccionamiento de Profibus

DP, los siguientes ments contienen una columna
identificada como Indice Profibus. Los tipos de datos
utilizados junto con Profibus DP pueden consultarse
en la tabla a continuacion.

Word = Entero sin signo de 16

INT = Entero con signo de 16 bits
dint = Entero con signo de 32 bits
REAL = Flotante, IEEE 754 de 32 bits
CHAR | = ASCII, 8 bits por caracter
BYTE = 8 bits

Para conocer mas sobre el protocolo Profibus DP, ingrese
a http://www.profibus.org.
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Capitulo 5: Pagina Operaciones

Navegar la pagina Operaciones

Para ir a la pagina Operaciones desde la pagina Inicio, ¢ Presione las teclas Arriba © o Abajo @ para
presione simultdneamente las teclas Arriba © y Abajo @ desplazarse a través de los indicadores de ment
durante tres segundos. aparecera en la pantalla disponibles.
superior y aparecera en la pantalla inferior. e Presione la tecla Infinito @ para retroceder a través
e Presione las teclas Arriba © o Abajo @ para de los niveles: parametro al sub-menu; sub-mend a
visualizar los menus disponibles. En las paginas menuy; menu a Pagina de Inicio.
siguientes, los menus de nivel superior se identifican e Mantenga presionada la tecla Infinito @ durante dos
con un color de fondo amarillo. segundos para regresar a la pagina Inicio.

e Presione la tecla Avanzar @ para entrar a los
indicadores disponibles dentro de un mend y
visualizarlos.

Nota:
Algunos de estos menus y parametros pudieran no aparecer, dependiendo de las opciones del controlador. Véase informacion del
nimero de modelo en el Apéndice para mas informacion. Si hay una instancia de un mend (nicamente, no aparecera ningin submend.

Pagina Operaciones

(AY
Menu Entrada analégica
!
Entrada analégica
Valor de proceso
€ ] Estado de error
[ L R]Compensacion
de calibracion

Menu Entrada/Salida digital
S al 6
[ d 10) Entrada/Salida digital
[ do.5) Estado de salida
Estado de evento
Estado de entrada

Menu Limite
!
[L L7 Limite
[ L L.5] Punto establecido inferior
Punto establecido

superior

ALPN
Meni Alarma
[ 1 al G
Alarma
Punto establecido inferior
Punto establecido

superior
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Pagina Operaciones

a CIP q
Nombre del ac:ra:::deoel Direccién Clase indice T;I;:O(:e
Pantalla parametro Rango Predeterminado | ?P . relativa Instancia
s .. parametro . Profibus |y Lectura/
Descripcion , Modbus Atributo R
en el menu Escritura
hex (dec)
A,

Menu Entrada analégica

Entrada analdgica (1) |-1,999.000 to ---- Siempre Instancia 1 0x68 (104) 0 float

[ Ain] Valor de proceso 9,999.000°F o Mapa 1 Mapa 2 1 R

Ver el valor de proceso. unidades 360 360 1
-1,128.000 2: Instancia 2
5,537.000°C Mapa 1 Mapa 2
440 450
WEr Entrada analdgica (1)  |lngn &) Ninguno (61) |Ninguna Siempre Instancia 1 0x68 (104) 1 uint
[i.Er] Estado de error Abierto (65) Mapa 1 Mapa 2 1 R
Ve,r la causa de! error Falla (32) 362 362 2
ma4s reciente. Si el E I a2
mensajo os m. n nstancia
) este pardametro cortocircuito (127) Mapa I Mapa 2
mostrara la causa del [ €L Error de 442 452
error de entrada. medicién (140)
[ELAL] Datos de
calibracién no
validos (139)
Er.Ab]Error de
ambiente (9)
E.r £ d) Error de
RTD (141)
15~ ¢ Sin fuente
(246)
Entrada analégica (1) |[-1,999.000 a 0.0 Siempre Instancia 1 0x68 (104) 2 float
[1.CA] Compensacion de 9,999.000 °F o Mapa 1 Mapa 2 1 RWES
calibracion unidades 389 382 0xC (12)
Desviar la lectura de -1,110.555 a Instancia 2
entrada para compensar 5,555.000°C
la resistencia del cable Mapa 1 Mapa 2
de plomo u otros factores 462 472
que causan que la lectura
de entrada varie del valor
de proceso actual.
H Ia

Menu entrada/salida digital

Salida digital (5 a 6) ---- El Instancia 1 |0x6A (106) 90 uint

[ do.S] Estado de salida Desconectado (62) pardmetro | Mapa I Mapa 2 la2 R

Ver el estado de esta Direccién 892 1012 7
salida. Conectado (63) (pagina La compensacién
Config-
L hasta la
uram/on, instancia
menu siguiente es
Entrada/ igual a +30
Salida &
digital) estd
configurado
como Salida.

Nota: R: lectura
Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro caracteres. Los valores W: escritura
completos se pueden leer con otras interfaces. gi EEPROM

configurado
por usuario
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Pagina Operaciones

CIP

Nombre del it Direccion Clase P hooel

Pantalla parametro Rango Predeterminado | 2P27¢%¢ el relativa Instancia Indice datos

Descripcion parametr(z Modbus Atributo Profibus | y Lec.tura/
en el menu Escritura
hex (dec)

[ €.5) Entrada digital (5 a 6) |[ oF F) - El Instancia 1 |0x6E (110) 140 uint

[ Ei.S] Estado de Evento Desconectado (62) pardmetro | Mapa I Mapa 2 la2 R

Ver este estado de _onl Direccién 1328 1568 5
entrada de evento. Conectado (63) (pagina La compensacién
Conﬁg- hasta la
uracion, instancia
menu siguiente es
Entrada/ igual a +20
Salida
digital) esta
configurado
como Voltaje
de entrada
o Contacto
seco de
entrada.
Sin Tecla/s EZ (1 a 2) .- .- Instancia 1 |0x6E (110) 140 uint
pantalla |Estado de Evento Desconectado (62) Mapa 1 Mapa 2 3a4 R
Ver este estado de [ onl 1368 1608 5
entrada de evento. Conectado (63) Instancia 2
Mapa 1 Mapa 2
---- 1628

Menu Limite

ey Limite (1) -1,999.000 to 0.0°F o unidades |Laterales Instancia 1 | 0x70 (112) 38 float

[ LL.S] Punto establecido 9,999.000°F -18.0 °C Limite Mapa 1 Mapa 2 1 RWES

inferior o unidades (pagina 684 794 3
Configurar el valor -1,128.000 a Configu-
de proceso bajo que 5,537.000°C racién)
activard el limite. no estd
configurado
a Alto.
LRSS Limite (1) -1,999.000 to 0.0°F o unidades |Laterales Instancia 1 | 0x70 (112) 39 float
[ Lh.S] Punto establecido 9,999.000°F -18.0 °C Limite Mapa 1 Mapa 2 1 RWES
superior o unidades (pagina 636 726 4
Configurar el valor -1,128.000 a Configu-
de proceso alto que 5,537.000°C racién)
activarad el limite. no esta
configurado
a Bajo.
Sin Limite (1) Apagado (62) .- Siempre si Instancia 1 | 0x70 (112) ---- uint
pantalla | Estado limite Ninguna (61) el 9no digito Mapa 1 Mapa 2 1 R
Borra el limite una Extremo superior del ndmero | g9 730 6
vez que la condicién de limite (51) de pieza del
de limite se borre. Ext inferior d modelo es L.
xtremo inferior de
limite (52)
Error (225)
Sin Limite (1) Borrar (1131) 0 Siempre si Instancia 1 | 0x70 (112) ----  |uint
pantalla | Solicitud de borrar el 9no digito | Mapa 1 Mapa 2 1 w
limite del ntimero 680 720 1
Borra el limite una de pieza del
vez que la condicién de modelo es L.
limite se borre.

Nota: R: lectura
Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro caracteres. Los valores W: escritura
completos se pueden leer con otras interfaces. gi EEPROM

configurado
por usuario
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Pagina Operaciones

a CIP q
Nombre del ac:ra:::deoel Direccién Clase indice ’I;I:t)o(:e
Pantalla parametro Rango Predeterminado| 2P . relativa Instancia
c . parametro . Profibus |y Lectura/
Descripcion , Modbus Atributo R
en el menu Escritura
hex (dec)

ALPT

Menu Alarma

[(Alol |Alarma (1a4) -1,999.000 to 32.0 °F Los lados Instancia 1 0x6D 18 float

[ A.Lo] Punto establecido 9,999.000°F o o unidades de alarma | Mapa 1 Mapa 2 (109) RWES

infgrioxt unidades 0.0°C (pagina 1482 1882 la4
Iskll el TlpOPC}e. -1,128.000 a Configu- La compensacién 2
arma ( agina 5,537.000°C racién) hasta la instancia
Configuracion, no estan Fp
Ment Alarma) estd config- siguiente (Mapa
configurado a: urados en 1) esigual a +50
proceso - configura alto. La compensacion
el valor de proceso hasta la instancia
que activa una siguiente (Mapa
alarma baja. 2) es igual a +60
Ah Alarma (1 a 4) -1,999.000 to 300.0°F o Las Instancia 1 0x6D 19 float
[ Ahi] Punto establecido 9,999.000°F o unidades Laterales Mapa 1 Mapa 2 (109) RWES
suspell'ir})'r . unidades 150.0°C Ele A.larma 1480 1880 1 :il 4
1 el Tipo de -1,128.000 a pagina )
Alarma (Pégina 5,537.000°C Configu- La co m}f o
Configuracion, racién) sacion as.ta
Mend Alarma) estd no estdn la instancia
configurado a: config- siguiente (Mapa
proceso - configura uradas a Zggs igual a
el valor de proceso Bajo. *
que activara una La compen-
alarma alta. sacion hasta
la instancia
siguiente (Mapa
2) es igual a
+60
No se Alarma (1 a 4) Arranque (88) Ninguna Sin Instancia 1 0x6D .- uint
muestra | Estado de alarma Ninguno (61) pardmetro | Mapa 1 Mapa 2 (109) R
EIStadO actual de Bloqueada (12) 1496 1896 lad4
alarma
Alarma baja (8) La compen- 9
Alarma alta (7) sacién hasta
Error (28) la instancia
siguiente (Mapa
1 es igual a +50,
Mapa 2 es igual
a +60)
No se Alarma (1 a 4) No (59) ---- Sin Instancia 1 0x6D ---- uint
muestra | Alarma borrable [ YE£5)Si(106) pardmetro | Mapa 1 Mapa 2 (109) R
Estado actual de 1502 1902 la4
alarma 0xC (12)
La compen-
sacion hasta
la instancia
siguiente (Mapa
1 es igual a +50,
Mapa 2 es igual
a +60)

Nota: R: lectura
Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro caracteres. Los valores W: escritura
completos se pueden leer con otras interfaces. §: EEPROM

configurado
por usuario
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Pagina Operaciones

p CIP q
Nombre del BIE o Direcciéon Clase £ Risle
Pantalla parametro Rango Predeterminado apaf‘ece e relativa Instancia FGhED s
Descripcion parametr(f Modbus Atributo LECULLT b7 Lec.tura/
en el menu Escritura
hex (dec)
No se Alarma (1 a 4) Borrar (1003) 0 Sin Instancia 1 0x6D ---- uint
muestra | Solicitud de borrar pardametro | Mapa I Mapa 2 (109) w
alarma 1504 1904 [ 1a4
Se escribe a este 0xD (13)
registro para borrar La compen-
una alarma sacién hasta
la instancia
siguiente (Mapa
1 es igual a +50,
Mapa 2 es igual
a +60)
No se Alarma (1 a4) Silenciar (1010) 0 Sin Instancia 1 |0x6D (109) ---- uint
muestra | Solicitud de pardmetro | Mapa I Mapa 2 la4 w
silenciar alarma 1506 1906 | OxE (14)
Se escribe a este
registro para La compen-
silenciar una alarma sacién hasta
la instancia
siguiente (Mapa
1 es igual a +50,
Mapa 2 es igual
a +60)
No se Alarma (1 a 4) Si (106) .- Sin Instancia 1 |0x6D (109) .- uint
muestra | Alarma silenciada No (59) pardmetro | Mapa I Mapa 2 la4 R
Se escribe a este 1500 1900 | 0xOB (11)
registro para
silenciar una La compen-
alarma sacion hasta
la instancia
siguiente (Mapa
1 es igual a +50,
Mapa 2 es igual
a +60)
No se Alarma (1 a4) Si (106) .- Sin Instancia 1 |0x6D (109) .- uint
muestra | Alarma No (59) pardametro | Mapa I Mapa 2 la4 R
Se escribe a este
registro para La compen-
silenciar una alarma sacién hasta
la instancia
siguiente (Mapa
1 es igual a +50,
Mapa 2 es igual
a +60)

Nota: R: lectura
Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro caracteres. Los valores W: escritura
completos se pueden leer con otras interfaces. gl EEPROM

configurado
por usuario
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36

Capitulo 5 Pdgina Operaciones




6 Capitulo 6: Pagina Configuracion

Navegar la pagina Configuracion

Para ir a la pagina Configuracién desde la pagina
Inicio, presione simultdaneamente las teclas Arriba O o
y Abajo @ durante seis segundos. apareceri en

el renglén superior de la pantalla y aparecera
en el renglon inferior de la pantalla. *

visualizarlos.

Presione las teclas Arriba © o Abajo @ para
desplazarse a través de los indicadores de mena
disponibles.
Presione la tecla Infinito @ para retroceder a través
¢ Presione las teclas Arriba © o Abajo O para de los niveles: parametro al sub-mend; sub-ment a
visualizar los menus disponibles. En las paginas menyd; menu a pagina Inicio.
siguientes, los ments de nivel superior se identifican e Mantenga presionada la tecla Infinito @ durante
con un color de fondo amarillo. dos segundos para regresar a la pagina Inicio.
¢ Presione la tecla Avanzar @) para entrar a los
indicadores disponibles dentro de un menu y
Nota:
Algunos de estos mends y parametros pudieran no aparecer, dependiendo de las opciones del controlador. Véase informacion del ndmero
de modelo en el Apéndice para mas informacidn. Si hay una instancia de un ment Gnicamente, no aparecera ningtn submenda.

Al Instancia de funcién [dPr 5] Pares de pantalla

[ 6€&]Menu Entrada analégica [ o.L ] Control Cronémetro de pantalla
[ Base de tiempo de menu
[ A /] Entrada analégica ol o] Extremo inferior de [¢6r.5] Guardar configuraciones de
[ 6€n]Tipo de sensor escala eléctrica usuario
L 1n)Linealizaciéon [ 0.~ 1] Extremo superior de Restaurar configuraciones de
Conductores de los RTD escala eléctrica usuario
Un &) Unidades [o£ PE] Salida 3 proceso
Extremo inferior de escala Tipo . ..
6.~ ) Extremo superior de escala [ Fn)Funcién [ SE&)Ment Comunicaciones
[ ~.L o) Extremo inferior de rango Instancia de funcién S a E
"~ r.h ) Extremo superior de rango [ 6.1 o] Extremo inferior de escala (£8r7) Comunicaciones
Protocolo

[ PEE| Habilitar error de proceso
[ PEL]Error de proceso bajo

[ &) Curva de termistor

[ r.r]Rango de resistencia

[ F U] Filtro

— .Er]Error en enganche

[ dEC ) Precision de pantalla

[ d.o
[ GEt]Menu Entrada/Salida digital
( Slal_ 6]
d 10 Entrada/Salida Digital
d ) Direccion
Funcién
F ] Instancia de funcién
o.L£] Control
o.t b) Base de tiempo
[ o.l o) Extremo inferior de
escala eléctrica
Extremo superior de

escala eléctrica

EE
1<

Menu Limite

l

L 17 Limite
[L.5d) Lados
"~ L.h Y Histéresis
[SPL k] Extremo superior de limite
de punto establecido
Limite inferior de punto
establecido

otPE
[ 6€&]Menu Salida
I a
[oE PE] Salida
Funcién

Extremo superior de escala

— r.l o] Extremo inferior de rango

Extremo superior de rango
0.l A] Compensacion de calibracién

ALPN
~ G€E]Menu Alarma
/] a 4]
[AL P17 Alarma
Tipo
[ 6r.A]Funcién A de fuente
Instancia A de fuente
(A~ Y Histéresis
(AL 9| Légica
[AS5d|Lados
(AL A Enganche
"~ Abl)Bloqueo
Silenciar
AdSP) Pantalla
["AdL]Retraso

FiUn
[ GEt]Menu Tecla de funcién
HE:! 2
Tecla de funcién
[ L Eu]Nivel
Funcion de entrada digital
[ F ., Instancia

9L bL
G £ ] Menu Global
L7
9L 6L ] Global
Unidades de pantalla
(CL Ed) Accion de LED de
comunicaciones
(@on€]Accién de zona
Accién de canal

[ A4S Direcciéon de Bus estandar

[(6AUd] Velocidad en baudios

[ PAr-] Paridad

[M7A1 ] Orden de palabras en
protocolo Modbus

Modo de direccién IP

[+PF 1] Direccion IP fija (Parte 1)

Direccion IP fija (Parte 2)

[+PF 3| Direccién IP fija (Parte 3)

Direccion IP fija (Parte 4)

[4P5 i) Subred de IP fija (Parte 1)

Subred de IP fija (Parte 2)

[+P5 3] Subred de IP fija (Parte 3)

Subred de IP fija (Parte 4)

[1P.8 i) Puerta de enlace con IP fija
(Parte 1)

[+P92] Puerta de enlace con IP fija
(Parte 2)

[+P9 3] Puerta de enlace con IP fija
(Parte 3)

[+P94] Puerta de enlace con IP fija
(Parte 4)

[P 175,£] Habilitar Modbus TCP

Habilitar EtherNet/IP

[Ro.nb) Tamafio de ensamblaje de
salida

[R .nb] Tamario de ensamblaje de
entrada

[ £ _F]Unidades de pantalla

M1AP) Asignacion de datos

[ nu5) Guardar no volatil
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Pagina Configuracion

C Tipo de
Nombre del Cuando aparece Direccién Clase Lo, P
a o p A . Indice datos
Pantalla parametro Rango Predeterminado | el parametro en relativa Instancia
e . . Profibus |y Lectura/
Descripcion el menu Modbus Atributo .
Escritura
hex (dec)
A,

Menu Entrada analégica

[ GEA) Entrada (1) [ oF F]Apagado Apagado Siempre Instancia 1 0x68 (104) 3 uint

[ SEn] Tipo de sensor |(62) Mapa 1 Mapa 2 1 RWES

Ajustar el Termopar 368 368 5
tipo de sensor (95)
analdgico para e 1
que coincida con %‘L Milivoltios
el dispositivo .
cableado a esta |luol £] Voltios CC
entrada. (104)
Miliamp.
N?\I‘a: <o dotoccion | €012
0 existe deteccion
) [rO0_THJRTD 100 Q
de sensor abierto '-glg;l
para entradas
de proceso. RTD
1,000 Q (114)
Potenciometro
1 kQ (155)
Termistor
(229)
LA Entrada (1) [ &/B@AD J El tipo de sensor Instancia 1 0x68 (104) 4 uint
[ Lin] Linealizacion [ £jcas) esta ajustado en Mapa 1 Mapa 2 1 RWES
Configurar la 4D 23 Termopar 370 370 6
linealizacién
para que E (26)
coincida con [ FIF 30
el termopar J (46)
cableado a esta (1K (48)
entrada. AN (58
R (80)
[ 6]S(84)
T (93)
el Entrada (1) 22 (1) 2 El Tipo de sensor Instancia 1 0x68 (104) ----  |uint
[ rt.L] Derivaciones 3(2) estd configurado | Mapa 1 Mapa 2 1 RWES
Configurar para RTD 1,000 Q.
que coincida
el nimero de
derivaciones en
la RTD cableada
a esta entrada.
Un 1E Entrada (1) AEP Proceso El tipo de Instancia 1 0x68 (104) 5 uint
[Unit] Unidades Temperatura sensor esta Mapa 1 Mapa 2 1 RWES
Configura el tipo | absoluta (1540) configurado en . 442 | 0x2A (42)
de unidades que [ ~h)Humedad Milivoltios, Voltios,
mide el sensor. relativa (1538) Miliamperios o
Potenciémet
[ Pr o] Proceso lcidelr.lcmme o
(75)
Energia
(73)

Nota: R: lectura
Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro caracteres. Los valores completos W: escritura
se pueden leer con otras interfaces. g EEPROM

configurado
por usuario
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Pagina Configuracién

CIP

Nombre del Cuando aparece Direccion Clase P 1[I0
p q A . . Indice datos
Pantalla parametro Rango Predeterminado | el parametro en relativa Instancia
e . . Profibus |y Lectura/
Descripcion el menu Modbus Atributo R
Escritura
hex (dec)
[ 6Lo] Entrada (1) -100.0 a 1,000.0 |0.0 El tipo de Instancia 1 0x68 (104) 6 float
[ S.Lo] Extremo sensor estd Mapa 1 Mapa 2 1 RWES
inferior de configurado en 388 388 OxF (15)
escala Milivoltios, Voltios,
Configurar el Miliamperios o
extremo inferior Potenciémetro
de escala 1 kQ.
para entradas
de proceso.
Este valor, en
milivoltios,
voltios o
miliamperios,
corresponde a
la salida del
Extremo inferior
de rango de
este bloque de
funciones.
[ 6h 4] Entrada (1) -100.0 a 1,000.0 [20.0 El tipo de Instancia 1 | 0x68 (104) 7 float
[ S.hi] Extremo sensor esta Mapa 1 Mapa 2 lad RWES
superior de configurado en 390 390 | 0x10(16)
escala Milivoltios, Voltios,
Establecer el Miliamperios o
extremo superior Potenciémetro
de escala 1kQ.
para entradas
de proceso.
Este valor, en
milivoltios,
voltios o
miliamperios,
corresponde a la
salida Extremo
superior de
rango de este
bloque de
funciones.
[ rlol Entrada (1) -1,999.000 a 0.0 El tipo de Instancia 1 0x68 (104) 8 float
[ r.Lo] Extremo 9,999.000 sensor estd Mapa 1 Mapa 2 1 RWES
inferior de configurado en 392 392 | 0x11(17)
rango Milivoltios, Voltios,
Configura el Miliamperios o
extremo inferior Potenciémetro
de rango para 1kQ.
la salida de
este bloque de
funciones.
Entrada (1) -1,999.000 a 9,999 El tipo de Instancia 1 0x68 (104) 9 float
[ r.hi] Extremo 9,999.000 sensor estd Mapa 1 Mapa 2 1 RWES
superior de configurado en 394 394 | 0x12(18)
rango Milivoltios, Voltios,
Configura el Miliamperios o
extremo superior Potenciometro
de rango para 1 kQ.
la salida de
este bloque de
funciones.

Nota: R: lectura
Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro caracteres. Los valores completos W: escritura
se pueden leer con otras interfaces. g EEPROM

configurado
por usuario
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Pagina Configuracion

CIP Tivo d
Nombre del Cuando aparece Direccion Clase £ po ce
a o p A . Indice datos
Pantalla parametro Rango Predeterminado | el parametro en relativa Instancia
e . . Profibus |y Lectura/
Descripcion el menu Modbus Atributo .
Escritura
hex (dec)
~PEE) Entrada (1) ~ oF F]Apagado |Apagado El tipo de sensor Instancia 1 0x68 (104) 10 uint
[ PEE] Habilitar error |(62) estd configurado |Mapa 1 Mapa 2 1 RWES
de proceso [@ Bajo (53) en Milivoltios, 418 388 0x1E (30)
Enciende o Voltios,
apaga la funciéon Miliamperios o
Error de proceso Potenciémetro
bajo. 1 kQ.
&0 Entrada (1) ~ A) CurvaA |CurvaA El tipo de sensor Instancia 1 0x68 (104) ----  |uint
[ t.C] Curva de (1451) estd configurado (Mapa 1 Mapa 2 1 RWES
termistor [ &) CurvaB en Termistor. 434 434 | 20x6 (38)
Selecciona una (1452)
curva para
aplicar a la L CurvaC
entrada del (1453)
termistor.
Personalizado
(180)
[ rr] Entrada (1) [ 6] 5K (1448) [40K El tipo de sensor Instancia 1 0x68 (104) ---- |uint
[ rrl Rango de 10K (1360) estd configurado |Mapa 1 Mapa 2 1 RWES
resistencia 20 20K (1361) en Termistor. 439 432 0x25 (37)
Configura la
resistencia 40K (1449)
maxima de la
entrada del
termistor.
Entrada (1) 0.0a 0.5 Siempre Instancia 1 0x68 (104) 12 float
[ FiL] Filtro 60.0 segundos Mapa 1 Mapa 2 1 RWES
suaviza la sefial
de proceso
tanto a la
pantalla como
a la entrada.
Incrementar
el tiempo de
aumentar el
filtrado.
Entrada (1) [ oFF]Apagado |Apagado Siempre Instancia 1 0x68 (104) ---- |uint
[1.Er] Error en (62) Mapa I Mapa 2 la2 RWES
enganche " on) Encendido 414 414 | 0x1C28)
Encender (63)
o apagar el
enganche de
error de entrada.
Si el enganche
estd encendido,
los errores
deben borrarse
manualmente.
Entrada (1) 0 Entero Siempre Instancia 1 0x68 (104) ----  |uint
[ dEC] Precisién de Completo (105) Mapa 1 Mapa 2 1 RWES
Configurar 12| Decimas (94)
precision de
valor mostrado. [m .
Centésimas (40)
0000
Milésimas (96)

Nota: R: lectura
Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro caracteres. Los valores completos W: escritura
se pueden leer con otras interfaces. g EEPROM

configurado
por usuario
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Pagina Configuracion

CIP

Nombre del Cuando aparece Direccion Clase indice Ttlll;;;)oie
Pantalla parametro Rango Predeterminado | el parametro en relativa Instancia
P . . Profibus |y Lectura/
Descripcion el menu Modbus Atributo .
Escritura
hex (dec)
Entrada digital/
Menu de Salida
[ dar) Entrada/Salida |[Q€PE)Salida (68) |Salida Siempre Instancia 1 0x6A (106) 82 uint
[ dir] digital (5 a 6) Mapa 1 Mapa 2 5a6 RWES
Direccién Contacto seco de 1000 1120 1
f(‘jonf.igura esta entrada (44)
uncién para . -
operar como una [__un] Voltaje de l_‘;ic;f }E)::ta
entrada o salida. entrada (193) la instancia
siguiente
(Mapa 1y
Mapa 2) es +30
[ Fal Salida digital Apagado Direccion esta Instancia 1 0x6A (106) 83 uint
[ Fn] (5a6) Apagado (62) configurada en Mapa 1 Mapa 2 5a6 RWES
Funcién Alarma (6) Salida. 1008 1128 5
Seleccione
qué funcién La compen-
controlara a esta sacién hasta
salida. la instancia
siguiente
(Mapa 1y
Mapa 2) es +30
F Salida digital la4d 1 Direccion esta Instancia 1 0x6A (106) 84 uint
[ Fi] (5a6) configurada en Mapa 1 Mapa 2 5a6 RWES
Instancia de Salida. 1010 1130 6
Funcion
Configura la
instancia de La compen-
la funcién sacién hasta
seleccionada 12.‘ instancia
anteriormente. siguiente
(Mapa 1y
Mapa 2) es +30
LEu Entrada digital Alto (37) |Alto Direccion esta Instancia 1 0x6E (110) 137 uint
[ LEv] (5a6) ) Bajo (53) configurada en Mapa 1 Mapa 2 la2 RW
Selg/ccmna/qué entrada. 1320 1560 1
accién serd
interpretada
como un estado La compen-
verdadero. sacién hasta
la instancia
siguiente (Mapa
1y Mapa 2) es
+20
Nota: R: lectura
Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro caracteres. Los valores completos W: escritura
se pueden leer con otras interfaces. g EEPROM
configurado
por usuario
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Pagina Configuracion

CIP Tipo d
Nombre del Cuando aparece Direccion Clase £ po ce
a o p A . Indice datos
Pantalla parametro Rango Predeterminado | el parametro en relativa Instancia |l | [ e
Descripcion el menu Modbus Atributo .
Escritura
hex (dec)
~ Fnl Entrada digital |[non€) Ninguno Direccién esta Instancia 1 0x6E (110) 138 uint
[ Fn] (5a6) Ninguno (61) configurada en Mapa 1 Mapa 2 5a6 RWES
Fur}(fién de L) Salida. 1324 1564 3
acgllon i 1 Restablecer
o | tmie L compen
se activara [_FAL] Forzar sacién hasta
por medio activacién de la instancia
de un estado alarma (218) siguiente (Mapa
verdadero. Apagar 1y Mapa 2) es
lazos de control +20
y pasar alarmas
a estado de no
alarma (220)
Silenciar
Alarmas (108)
Alarma (6)
Bloqueo
de teclado (217)
Restaurar
configuraciones
de usuario (227)
[ F Entrada digital |0 a4 0 Direccién esta Instancia 1 0x6E (110) 139 uint
[ Fi] (5a6) configurada en Mapa 1 Mapa 2 5a6 RWES
InstaPcia de Salida. 1326 B 4
Funciéon
Seleccione
qué instancia La compen-
de 1a Funcién sacion hasta
de Evento se la instancia
activa por medio siguiente (Mapa
de un estado 1) es igual a
verdadero. +20

L.nn

[ SEE]

Menu Limite

[ L5d) Limite (1) Ambos (13) | Ambas Siempre Instancia 1 0x70 (112) 40 uint

[ L.Sd] La‘lsdi)s . ' Alto (37) Mapa 1 Mapa 2 ; RWES

eleccione cud S

lateral o cudles Lol Bajo (53) 688 728

laterales del

valor de proceso

se monitoreardn.
[ LhY Limite (1) 0.001 to 3.0°F o unidades Siempre Instancia 1 0x70 (112) 41 float
[ L.hyl] Histéresis 9,999.000°F o 2.0°C Mapa I Mapa 2 1 RWES

Configurar la unidades 682 799 2

histéresis para | o1 5

la funcién de 5.555.000°C

limite. Esto ’

determina hasta

qué grado ha

de moverse

dentro del rango

seguro el valor

del proceso para

que se despeje el

limite.

Nota: R: lectura
Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro caracteres. Los valores completos W: escritura
se pueden leer con otras interfaces. g EEPROM

configurado
por usuario

Controlador de limite Watlow EZ-ZONE® PM .

42

Capitulo 6 Pdagina Configuracidn




Pagina Configuracién

(G Tipo de
Nombre del Cuando aparece Direccion Clase P P
p A A . . Indice datos
Pantalla parametro Rango Predeterminado | el parametro en relativa Instancia
e . . Profibus |y Lectura/
Descripcion el menu Modbus Atributo R
Escritura
hex (dec)
[SPLA] Limite (1) -1,999.000 a 9,999.000 Siempre Instancia 1 0x70 (112) 42 float
[SP.Lh] Extremo 9,999.000 Mapa 1 Mapa 2 1 RWES
superior de 696 736 9
limite de punto
establecido
Configura
el extremo
superior del
rango del punto
establecido de
limite.
eGP L] Limite (1) -1,999.000 a -1,999.000 Siempre Instancia 1 0x70 (112) 43 float
[SP.LL] Limite inferior 9,999.000 (Mapa 1 Mapa 2 1 RWES
de punto 698 738 | 0x0A (10)
establecido
Configura
el extremo
inferior del
rango del punto
establecido de
limite.

([ SEE)

Menu Salida

Salida digital Salida 1 - Alarma Siempre Instancia 1 0x6A (106) 83 uint

[ Fn] (I1a 4)‘ ] Apagado (62) Salida 2 - Limite (Mapa 1 Mapa 2 lad RWES

F'énlc on L.r1 Salida 3 - Apagado 888 1008 >
qséei’tcllr?zzn Limite (126) Salida 4 - Apagado
controlara a esta Alarma (6)
salida.
Salida (1 a 4) la4 1 Siempre Instancia 1 0x6A (106) 84 uint
[ Fil Instancia de Mapa 1 Mapa 2 lad RWES
Configura la
instancia de La
la funcién compensacioén
seleccionada hasta la
anteriormente. instancia
siguiente
(Mapa 1y
Mapa 2) es +30
Salida (3 proceso) Voltios Siempre Instancia 1 0x76 (118) 95 uint
[o.ty] Tipo Voltios (104) Mapa 1 Mapa 2 3 RWES
Selecciona si 720 840 1
la salida del Miliamperios
proceso opera (112)
en voltios o en
miliamperios.
Proceso de salida Apagado Siempre si el Instancia 1 0x76 (118) 96 uint
[ Fn] 3) Apagado (62) digito 10 del Mapa 1 Mapa 2 3 RWES
Funcién e ndimero de pieza | 799 842 2
((ilort{ﬁgura el tipo | Retransmitir (213) es "F".
e funcién que .
controla est?a [Ent.b]Salida de
salida. evento B (234)
Salida de
evento A (233)
Alarma (6)

Nota: R: lectura
Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro caracteres. Los valores completos W: escritura
se pueden leer con otras interfaces. g EEPROM

configurado
por usuario

Controlador de limite Watlow EZ-ZONE® PM .
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Pantalla

Nombre del
parametro
Descripcion

Rango

Predeterminado

Cuando aparece
el parametro en
el menu

Direccion
relativa
Modbus

CIP
Clase
Instancia
Atributo
hex (dec)

Indice
Profibus

Tipo de
datos
y Lectura/
Escritura

eS5e
[ r.Sr]

Salida (3 proceso)

Fuente de

retransmisiéon
Selecciona el
valor que se
retransmite.

A ) Entrada
analégica (142)

Entrada analégica

Siempre si el
digito 10 del
numero de pieza
es "F".

Instancia 1
Mapa 1 Mapa 2
724 844

0x76 (118)
3
3

97

uint
RWES

Salida (3 proceso)
Instancia de
Funcién
Configura la
instancia de
la funcién
seleccionada
anteriormente.

la4d

Siempre si el
digito 10 del
numero de pieza
es "F"

Instancia 1
Mapa 1 Mapa 2
726 846

0x76 (118)
3
4

98

uint
RWES

[ S.Lo]

Salida (3 proceso)
Extremo
inferior de
escala
Configura el
valor minimo del
rango de salida.

-100.0 a 100.0

0.00

Siempre si el
digito 10 del
numero de pieza
s "F"

Instancia 1
Mapa 1 Mapa 2
736 856

0x76 (118)
3
9

99

float
RWES

[ S.hi]

Salida (3 proceso)
Extremo
superior de
escala
Configura el
valor maximo
del rango de
salida.

-100.0 a 100.0

10.00

Siempre si el
digito 10 del
numero de pieza
s "F"

Instancia 1
IMapa 1 Mapa 2
738 858

0x76 (118)
3
0xA (10)

100

float
RWES

[ r.Lo]

Salida (3 proceso)
Extremo
inferior de
rango
Configura el
valor minimo del
rango de valor
de retransmisién
en unidades de
proceso. Cuando
la fuente de
retransmision
se encuentre
en este valor,
la salida de
retransmision se
encontrara en el
valor Extremo
inferior de
escala.

-1,999.000 to
9,999.000°F o
unidades

-1,128.000 a
5,537.000°C

0.0°F o unidades
-18°C

Siempre si el
digito 10 del
numero de pieza
es "F"

Instancia 1
(Mapa 1 Mapa 2
740 860

0x76 (118)
3
0xB (11)

101

float
RWES

Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro caracteres. Los valores completos

se pueden leer con otras interfaces.

R: lectura
W: escritura
E: EEPROM
S:
configurado
por usuario

Controlador de limite Watlow EZ-ZONE® PM .

44

Capitulo 6 Pdagina Configuracidn




Pagina Configuracion

CIP

Nombre del Cuando aparece Direccion Clase £ Tipo de
p . . . . Indice datos
Pantalla parametro Rango Predeterminado | el parametro en relativa Instancia
oA 5 . Profibus |y Lectura/
Descripcion el menu Modbus Atributo q
Escritura
hex (dec)
= Salida (3 proceso) |-1,999.000 to 9,999.0°F o Siempre si el Instancia 1 0x76 (118) 102 float
[ r.hi] Extremo 9,999.000°F o unidades digito 10 del Mapa 1 Mapa 2 3 RWES
superior de unidades 5,537.0°C nuimero de pieza | 749 862 0xC (12)
rango -1,128.000 a es "F"
Configura el 5,537.000°C
valor maximo
del rango
de valor de
retransmision
en unidades de
proceso. Cuando
la fuente de
retransmision
se encuentre
en este valor,
la salida de
retransmision se
encontrard en el
valor Extremo
superior de
escala.
Salida (3 proceso) |-1,999.000 a 0.0°F o unidades Siempre si el Instancia 1 0x76 (118) 105 float
[0.CA] Compensacién 9,999.000 °F o 0.0°C digito 10 del Mapa 1 Mapa 2 3 RWES
de calibracion unidades nuimero de pieza | 739 852 7
Configura -1,110.555 a es "F"
un valor de 5,555.000°C
compensacion
para una salida
de proceso.
BT
Menu Alarma
Alarma (1 a 4) [ oFF Apagado Siempre Instancia 1 0x6D (109) 20 uint
[A.tyl] Tipo Apagado (62) Mapa 1 Mapa 2 lad RWES
Selecciona sila |[p-AL] Alarma de 1508 1908 | OxF (15)
alarma se activa | proceso (76)
de acuerdo a un La compen-
valor fijo o si sa(;ién has.ta
rastrea el punto la instancia
establecido. siguiente
(Mapa 1y
Mapa 2) es +60
[ 6FA Alarma (1 a 4) Entrada .- Tipo no esta Instancia 1 0x6D (109) 21 uint
[ Sr.A] Funcién A de analdgica (142) configurado en | Mapa I Mapa 2 la4 RWES
fuente Apagado. 1512 1912 | 0x11 an
Selecciona lo
que activa esta La compen-
alarma. sacion hasta
la instancia
siguiente
(Mapa 1y
Mapa 2) es +60
Nota: R: lectura
Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro caracteres. Los valores completos W: escritura
se pueden leer con otras interfaces. g EEPROM
configurado
por usuario
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CIP Tipo d
Nombre del Cuando aparece Direccion Clase £ po ce
Pantalla dmet R Predet el 1 smet lati Instanci Indice datos
parametro ango redeterminado | el parametro en relativa nstancia
Descripcion 1 . Modb Atribut Profibus |y Lectura/
pcié el menu odbus uto .
Escritura
hex (dec)
" RAhY Alarma (1 a 4) 0.001 a 1.0°F o unidades Tipo no esta Instancia 1 0x6D (109) 24 float
[ Ahyl Histéresis 9,999.000°F o 1.0°C configurado en | Mapa 1 Mapa 2 la4d RWES
Configurar la unidades Apagado. 1484 1884 3
histéresis de una|(.001 a
alarma. Esto 5,555.000°C La compen-
determina hasta sacion hasta
qué grado ha de lg in.stancia
moverse dentro siguiente
de la regién (Mapa 1 es
segura el valor igual a +50,
del proceso para para Mapa 2 es
que se despeje la igual a +60)
alarma.
—AL9 Alarma (1 a 4) [ARL.L]Cerrado en |Cerrado en Alarma |Tipo no estd Instancia 1 0x6D (109) 25 uint
[ALg] Légica alarma (17) configurado en Mapa 1 Mapa 2 la4 RWES
Selecciona ~Al.o) Abierto en Apagado. 1488 1888 5
cudl sera la alarma (66)
condicién de La compen-
salida durante sacion hasta
el estado de la instancia
alarma. siguiente
(Mapa 1 es
igual a +50,
para Mapa 2 es
igual a +60)
[RSd] Alarma (1 a 4) (6o & k] Ambos (13) [ Ambas Tipo no esta Instancia 1 0x6D (109) 26 uint
[A.Sd] Lasdi)s Alto (37) configurado en Mapa 1 Mapa 2 1 Z 4 RWES
eleccionar . Apagado.
cudl lateral o Lol Bajo (53) peg 1486 1886
cudles laterales La compen-
activaran esta sacion hasta
alarma. la instancia
siguiente
(Mapa 1 es
igual a +50,
para Mapa 2 es
igual a +60)
[ARLA Alarma (1 a 4) No No Enganchar Tipo no esta Instancia 1 0x6D (109) 27 uint
[A.LA] Enganche enganchada (60) configurado en Mapa 1 Mapa 2 la4 RWES
Encender [(LAE Apagado. 1492 1892 7
o apagar el Enganchada (49)
enganche La compen-
de alarma. sacién hasta
Una alarma la instancia
enganchada la siguiente
debera apagar el (Mapa 1 es
usuario. igual a +50,
para Mapa 2 es
igual a +60)

Nota: R: lectura
Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro caracteres. Los valores completos W: escritura
se pueden leer con otras interfaces. g EEPROM

configurado
por usuario

Controlador de limite Watlow EZ-ZONE® PM .
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CIP

Nombre del Cuando aparece Direccion Clase P Tipo de
p q A . . Indice datos
Pantalla parametro Rango Predeterminado | el parametro en relativa Instancia
e . . Profibus |y Lectura/
Descripcion el menu Modbus Atributo R
Escritura
hex (dec)
[CALL] Alarma (1 a 4) oFF Apagado Tipo no esta Instancia 1 0x6D (109) 28 uint
[A.bL] Bloqueo Apagado (62) configurado en Mapa 1 Mapa 2 la4 RWES
Selecciona [ SEr) Apagado. 1494 1894 8
E‘lléndo se Arranque (88) .
oqueard una a compen-
alarma. Después Pl.lnto sacion }}:asta
del arranque establecido (85) la instancia
o después de Ambos (13) siguiente
los cambios (Mapa 1 es
del punto igual a +50,
establecido, para Mapa 2 es
la alarma se igual a +60)
bloqueara hasta
que el valor de
proceso entre al
rango normal.
Alarma (1 a4) Apagado Tipo no esta Instancia 1 0x6D (109) 29 uint
[ A.Si] Silenciar Apagado (62) configurado en Mapa 1 Mapa 2 lad RWES
Enciende el Apagado. 1490 1890 6
silenciado Encendido (63)
de alarma La compen-
para permitir sacién hasta
al usuario la instancia
deshabilitar esta siguiente
alarma. (Mapa 1 es
igual a +50,
para Mapa
2 esigual a
+60)
(AdSP Alarma (1 a 4) [ oFF] Encendido Tipo no esta Instancia 1 0x6D (109) 30 uint
[A.dSP] Pantalla Apagado (62) configurado en Mapa 1 Mapa 2 la4 RWES
Mostrar un (anl Apagado. 1510 1910 | 0x10(16)
mensaje de Encendido (63)
alarma cuando La compen-
una alarma esté saci6én hasta
activa. la instancia
siguiente
(Mapa 1 es
igual a +50,
para Mapa
2 esigual a
+60)
Alarma (1 a 4) 0 a 9,999 segundos |0 Tipo no esta Instancia 1 0x6D (109) 31 uint
[A.dL] Retraso configurado en | Mapa 1 Mapa 2 la4 RWES
Configura el Apagado. 1520 1920 | 0x15 (21
periodo de
tiempo que La compen-
se retrasa la sacién hasta
alarma después la instancia
de que el valor siguiente
de proceso (Mapa 1 es
excede el punto igual a +50,
establecido de la para Mapa
alarma. 2 esigual a
+60)

Nota: R: lectura
Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro caracteres. Los valores completos W: escritura
se pueden leer con otras interfaces. g EEPROM

configurado
por usuario

Controlador de limite Watlow EZ-ZONE® PM .
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CIP

Nombre del Cuando aparece Direccion Clase £ Tipo de
. . . . . Indice datos
Pantalla parametro Rango Predeterminado | el parametro en relativa Instancia
oA 5 . Profibus |y Lectura/
Descripcion el menu Modbus Atributo q
hex (dec) Escritura

[ SEE)

Tecla de funcién

M Tecla de funcion |h +9h| Alto (37) Alto Siempre Instancia 1 0x6E (110) 137 uint

[ LEv] (1'<l 2) Bajo (53) Mapa I Mapa 2 la2 RWES

Nivel 1320 1560 1
Selecciona el Instancia 2
estado de la
tecla Funcién en Mapa 1 Mapa 2
el arranque. 1340 1580
Presionar la
tecla de funcién
alterna la accién
seleccionada.
[ Fal Tecla de funcion |[non€]Ninguno |Ninguna Siempre Instancia 1 0x6E (110) 138 uint
[ Fnl (1a2) L 7] Limite Mapa 1 Mapa 2 la2 RWES
Funcién restablecido, 1324 1564 3
entrada digital ;st_lctivad(zs3 21:;0r Instancia 2
Programar la ancos
Tecla EZ para Forzar ];43?: ! M(ﬁ;i
activar una alarma,, activada
acci6n. por niveles (218)
Las funciones Salidas de
responden a un alarma y Lazo de
cambio de estado cogtro(ll apagado,
de nivel 0 a un activados por
cambio de nivel niveles (220)
de limite. [G L] Silenciar
alarmas, activado
por flancos (108)
ALPT
Restablecer
alarma, activado
por flancos (6)
Bloquear
teclado, activado
por niveles (217)
Restaurar
configuracion
del usuario,
activados por
flancos (227)
[ F Tecla de funcion |1a4 0 Siempre Instancia 1 0x96 (110) 139 ----
[ Fi] (1a2) Mapa 1 Mapa 2 la2
Instancia 1326 1566 4
Seleccionar Instancia 2
c1f1é1 instzlmcia Mapa 1 Mapa 2
afectara la
Tecla EZ. Si 1346 1586
tnicamente
una instancia
esta disponible,
cualquier
seleccion la
afectara.

Nota: R: lectura
Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro caracteres. Los valores completos W: escritura
se pueden leer con otras interfaces. g EEPROM

configurado
por usuario

Controlador de limite Watlow EZ-ZONE® PM .
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Pantalla

Nombre del
parametro
Descripcion

Rango

Predeterminado

Cuando aparece
el parametro en
el menu

Direccion
relativa
Modbus

CIP
Clase
Instancia
Atributo
hex (dec)

Indice
Profibus

Tipo de
datos
y Lectura/
Escritura

YR

Menu Global

[C_F]

Global

Unidades de

pantalla
Selecciona
qué escala se
utiliza para
temperatura.

°F (30)
[ {°Cas

°F

Siempre

110

[C.LEd]

Menu de
diagndsticos
Accién de LED
de comunica-
ciones
Enciende o
apaga los
LED de
comunicaciones
para los
puertos de
comunicaciones
seleccionados.

L on 1] Puerto
de comunica-
ciones 1

L on?) Puerto de

comunicaciones 2
Puertos

de comunica-

ciones 1y 2

Apagado

ambos

Siempre

Cconk

[Zone]

Menu de
diagndsticos
Zona
Enciende o
apaga el LED de
zona de acuerdo
a la seleccion.

Apagado
Encendido

Encendido

Siempre

LhAn
[Chan]

Menu de
diagndsticos
Canal
Enciende o
apaga el LED de
canal de acuerdo
a la seleccion.

Apagado
Encendido

Encendido

Siempre

dPcs)
[dPrS]

Menu de
diagndsticos
Pares de
pantalla
Define el
ndmero de Pares
de pantalla.

1al0

Siempre

Menu de

diagndsticos

Tiempo de

visualizacion
Tiempo que
transcurre
cuando se
alterna entre
el canal 1yel
canal 2.

0a60

Siempre

Nota:

Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro caracteres. Los valores completos

se pueden leer con otras interfaces.

R: lectura
W: escritura
E: EEPROM
S:
configurado
por usuario

Controlador de limite Watlow EZ-ZONE® PM .
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CIP Tivo d
Nombre del Cuando aparece Direccion Clase £ po ce
a o p A . Indice datos
Pantalla parametro Rango Predeterminado | el parametro en relativa Instancia
e . . Profibus |y Lectura/
Descripcion el menu Modbus Atributo .
Escritura
hex (dec)
[UsF5] Menu de (GEE ] Ninguna Siempre Instancia 1 0x(101) 118 uint
[USr.S] diagndsticos Configuracién de Mapa 1 Mapa 2 1 RWE
Guardar con- usuario 1 (101) 26 2 0xE (14)
figuraciones de
usuario Configuracion de
Guardar toda usuario 2 (102)
12.1 configura- (nonf) Ninguno
cién del con- 61)
trolador a la
configuraciéon
elegida.
Ment de [FLEY] Fabrica Ninguna Siempre Instancia 1 0x65 (101) 117 uint
[USr.r] diagndésticos (31 Mapa 1 Mapa 2 1 RWE
Restaurar [non &) Ninguno 24 24 0xD (13)
configuraciones | (61)
de usuario
Reemplaza toda | Configuracion de
la configuracién | ,<iario 1 (101)
del controlador SEED
por otra . Configuracién de
configuracion. | | Jario 2 (102)

[ S€t)

Menu Comunicaciones

Plol Comunicaciones |[_G&d]Bus Modbus Siempre si el Instancia 1 0x96 (150) ----  |uint

[PColL] 1 estandar (1286) digito 8 es "1". Mapa I Mapa 2 1 RWE

Protocolo ["od) Modbus 2492 2972 7
Conﬁgura el RTU (1057)
protocolo de este
controlador para
que coincida con
el protocolo de
esta red.
~AdS) Comunicaciones |1 a 16 1 El protocolo esta Instancia 1 0x96 (150) ---- |uint
[Ad.S] 1 configurado como |Mapa I Mapa 2 1 RWE
Direccion de Bus estédndar. 2480 2960 1
Bus estandar
Configura la
direccion de
red de este
controlador.
Cada dispositivo
en la red debe
tener una
direccién unica.
La Visualizacion
de zona del
panel frontal
mostrard este
numero.

Nota: R: lectura
Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro caracteres. Los valores completos W: escritura
se pueden leer con otras interfaces. g EEPROM

configurado
por usuario

Controlador de limite Watlow EZ-ZONE® PM .
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Pantalla

Nombre del
parametro
Descripcion

Rango

Predeterminado

Cuando aparece
el parametro en
el menu

Direccion
relativa
Modbus

CIP
Clase
Instancia
Atributo
hex (dec)

Indice
Profibus

Tipo de
datos
y Lectura/
Escritura

Adra
[Ad.M]

Comunicaciones
(162)
Direccion
Modbus
Configura la
direccién de
red de este
controlador.
Cada dispositivo
en la red debe
tener una
direccion unica.

1 a 247

El protocolo esta
configurado como
Modbus.

Instancia 1
Mapa 1 Mapa 2
2482 2962

0x96 (150)
1
2

uint
RWE

bAUd
[bAUd]

Comunicaciones
(162)
Velocidad en
baudios de
Modbus
Configura la
velocidad de las
comunicaciones
de este
controlador para
que coincida con
la velocidad de
la red en serie.

9,600 (188)
19,200 (189)
38,400 (190)

9,600

El protocolo esta
configurado
como Modbus.

Instancia 1
\Mapa 1  Mapa 2
2484 2964

0x96 (150)
1
3

uint
RWE

PA-
[ PAr]

Comunicaciones

Paridad Modbus

(162)
Configura la
paridad de este
controlador para
que coincida con
la paridad de la
red en serie.

Ninguno
(EuEn]Par
Impar

Ninguna

El protocolo esta
configurado
como Modbus.

Instancia 1
Mapa 1 Mapa 2
2486 2966

0x96 (150)
1
4

uint
RWE

[M.hL]

Comunicaciones

(162)

Orden de

palabras en

protocolo

Modbus
Selecciona
el orden de
palabras de las
dos palabras de
16 bits en los
valores de punto
flotante.

Bajo-alto
(A /L o] Alto-bajo

Bajo-alto

El protocolo esta
configurado
como Modbus.

Instancia 1
Mapa 1 Mapa 2
2488 2968

0x96 (150)
1
5

uint
RWE

Nota:

Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro caracteres. Los valores completos
se pueden leer con otras interfaces.

R: lectura
W: escritura
E: EEPROM
S:
configurado
por usuario

Controlador de limite Watlow EZ-ZONE® PM .
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Pantalla

Nombre del
parametro
Descripcion

Rango

Predeterminado

Cuando aparece
el parametro en
el menu

Direccion
relativa
Modbus

CIP
Clase
Instancia
Atributo
hex (dec)

Indice
Profibus

Tipo de
datos
y Lectura/
Escritura

nNAapP
[ Map]

Comunicaciones

(1)

Asignacion de

datos
Si se configura
como 1 el
control utiliza
asignacion de
PM heredada.
Si se configura
como 2 el
control utiliza
una asignacién
nueva para
las funciones
nuevas.

la2

1 si el 9no digito
de nimero de
pieza es 1, de otra
manera, 2

Siempre

[nV.S]

Comunicaciones
(1)
Guardar no
volatil
Si se configura
como Si, todos
los valores que
se escriban en
el control se
guardan en
la memoria
EEPROM.

Si (106)
[ nol No(59)

Siempre

Instancia 1
Mapa 1 Mapa 2
2494 2974

0x96 (150)
1
8

198

uint
RWE

[Ad.d]

Comunicaciones

2)

Direccion

de nodo

DeviceNet™
Configura
la direccién
DeviceNet™
para esta puerta
de enlace.

0a63

63

Siempre si el
digito 8 es "5".

bAUd)
[bAUd]

Comunicaciones

2)

Velocidad en

baudios de

DeviceNet™
Configura la
velocidad de las
comunicaciones
de esta puerta
de enlace para
que la velocidad
coincida con
la de la red en
serie.

[ 125]125kb
250 kb
500 kb

125

Siempre si el
digito 8 es "5".

Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro caracteres. Los valores completos
se pueden leer con otras interfaces.

R: lectura
W: escritura
E: EEPROM
S:
configurado
por usuario

Controlador de limite Watlow EZ-ZONE® PM .
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Pantalla

Nombre del
parametro
Descripcion

Rango

Predeterminado

Cuando aparece
el parametro en
el menu

Direcciéon
relativa
Modbus

CIP
Clase
Instancia
Atributo
hex (dec)

Indice
Profibus

Tipo de
datos
y Lectura/
Escritura

[FC.E]

Comunicaciones

2)

Habilitar Quick

Connect de

DeviceNet™
Permite la
comunicacion
inmediata con el
analizador en el
encendido.

no)No
[ YES)SI

No

Siempre si el
digito 8 es "5".

PAJJ
[P.Add]

Comunicaciones
2
Direccion de
nodo Profibus
Configura
la direccién
Profibus para
este control.

0a 126

126

Siempre si el
digito 8 es "6".

[A.Loc]

Comunicaciones
2)
Bloqueo de
direcciéon
Profibus
Configura
la direccion
DeviceNet™
para esta puerta
de enlace.

No (59)
[ YEG)Si (106)

Siempre si el
digito 8 es "6".

[iP.M]

Comunicaciones

2)

Modo de

direccion IP
Selecciona
DHCP para
permitir que un
servidor DHCP
asigne una
direccion a este
médulo.

dh{P|DHCP
(1281)

F.Add] Direccion
fija (1284)

DHCP

Siempre si el
digito 8 es "3".

lip.F1]

Comunicaciones

2)

Direccion IP

fija Parte 1
Configura la
direccion IP de
este mddulo.
Cada dispositivo
en la red debe
tener una
direccién dnica.

0 a 255

169

Si el modo de
direccién estd
configurado
como fijo.

Nota:

Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro caracteres. Los valores completos
se pueden leer con otras interfaces.

R: lectura
W: escritura
E: EEPROM
S:
configurado
por usuario

Controlador de limite Watlow EZ-ZONE® PM .
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Pagina Configuracion

Pantalla

Nombre del
parametro
Descripcion

Rango

Predeterminado

Cuando aparece
el parametro en
el menu

Direccion
relativa
Modbus

CIP
Clase
Instancia
Atributo
hex (dec)

Indice
Profibus

Tipo de
datos
y Lectura/
Escritura

PFO
[ip.F2]

Comunicaciones

2)

Direcciéon IP

fija Parte 2
Configura la
direccion IP de
este modulo.
Cada dispositivo
en la red debe
tener una
direccion unica.

0 a 255

254

Si el modo de
direccién esta
configurado
como fijo.

WPF3
[ip.F3]

Comunicaciones

2)

Direccion IP

fija Parte 3
Configura la
direccion IP de
este modulo.
Cada dispositivo
en la red debe
tener una
direccion tdnica.

0 a 255

Si el modo de
direccién esta
configurado
como fijo.

PEY
[ip.F4]

Comunicaciones

2)

Direccion IP

fija Parte 4
Configura la
direccion IP de
este maédulo.
Cada dispositivo
en la red debe
tener una
direccién tdnica.

0 a 255

Si el modo de
direccién esta
configurado
como fijo.

(LPFS)
[ip.F5]

Comunicaciones

2)

Direccion IP

fija Parte 5
Configura la
direccion IP de
este maédulo.
Cada dispositivo
en la red debe
tener una
direccién tdnica.

0 a 255

Si el modo de
direccién esta
configurado
como fijo.

(LPFB)
[ip.F6]

Comunicaciones

2)

Direccion IP

fija Parte 6
Configura la
direccion IP de
este maédulo.
Cada dispositivo
en la red debe
tener una
direccién tdnica.

0 a 255

Si el modo de
direccién esta
configurado
como fijo.

Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro caracteres. Los valores completos
se pueden leer con otras interfaces.

R: lectura
W: escritura
E: EEPROM
S:
configurado
por usuario

Controlador de limite Watlow EZ-ZONE® PM .
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Line Tipo de
Nombre del Cuando aparece Direccion Clase indice datos
Pantalla parametro Rango Predeterminado | el parametro en relativa Instancia
o . . . Profibus |y Lectura/
Descripcion el menu Modbus Atributo .
Escritura
hex (dec)
[ PS1 Comunicaciones |0 a 255 255 Si el modo de -- - ---- - ----
lip.S1] @) direccién esta
Subred con IP configurado
fija Parte 1 como fijo.
Configura la
mascara de
subred con
IP para este
médulo.
[, P52 Comunicaciones |0 a 255 255 Si el modo de .- .- .- .-
lip.S2] @) direccién esta
Subred con IP configurado
fija Parte 2 como fijo.
Configura la
madscara de
subred con
IP para este
médulo.
P53 Comunicaciones |0 a 255 0 Si el modo de .- ---- ---- ----
[ip.S3] 2) direccién esta
Subred con IP configurado
fija Parte 3 como fijo.
Configura la
madscara de
subred con
IP para este
médulo.
[+ PSY] Comunicaciones |0 a 255 0 Si el modo de ---- ---- ---- ----
lip.S4] 2) direccion esta
Subred con IP configurado
fija Parte 4 como fijo.
Configura la
madscara de
subred con
IP para este
médulo.
[4P55] Comunicaciones |0 a 255 0 Si el modo de .- .- ---- .-
[ip.S5] 2) direccion esta
Subred con IP configurado
fija Parte 5 como fijo.
Configura la
madscara de
subred con IP
para este médulo
Comunicaciones |0 a 255 0 Si el modo de - - .- -
[ip.S6] 2) direccion esta
Subred con IP configurado
fija Parte 6 como fijo.
Configura la
méscara de
subred con
IP para este
madulo.
Comunicaciones |0 a 255 0 Si el modo de - - .- -
lip.g1] 2) direccion estd
Puerta de configurado
enlace con IP como fijo.
fija Parte 1
Nota: R: lectura
Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro caracteres. Los valores completos W: escritura
se pueden leer con otras interfaces. g EEPROM
configurado
por usuario

Controlador de limite Watlow EZ-ZONE® PM .
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CIP Tivo d
Nombre del Cuando aparece Direccion Clase P po ae
A q A . . Indice datos
Pantalla parametro Rango Predeterminado | el parametro en relativa Instancia
e . . Profibus |y Lectura/
Descripcion el menu Modbus Atributo R
Escritura
hex (dec)
P92 Comunicaciones |0 a 255 0 Si el modo de S i R R
lip.g2] 2) direccion estd
Puerta de configurado
enlace con IP como fijo.
fija Parte 2
P93 Comunicaciones |0 a 255 0 Si el modo de ---- ---- - ----
lip.g3] 2) direccién estd
Puerta de configurado
enlace con IP como fijo.
fija Parte 3
[ P9y Comunicaciones |0 a 255 0 Si el modo de S S R S
lip.g4] 2) direccién estd
Puerta de configurado
enlace con IP como fijo.
fija Parte 4
[P95] Comunicaciones |0 a 255 0 Si el modo de S S R S
lip.g5] 2) direccién estd
Puerta de configurado
enlace con IP como fijo.
fija Parte 5
[4P388] Comunicaciones |0 a 255 0 Si el modo de R —_ R i e —_
lip.g6] 2) direccion estd
Puerta de configurado
enlace con IP como fijo.
fija Parte 6
[PI6E£) Comunicaciones |[_YES]Si Si Siempre si el .- R i e —_
[Mb.E] 2 [ nolNo digito 8 es "3".
Habilitar
Modbus TCP
Activa Modbus
TCP.
E PE Comunicaciones [ YEGSi Si Siempre si el R R —--- R
[EiP.E] 2) [ no)No digito 8 es "3".
Habilitar
EtherNet/IP™
Activa Ethernet/
IPTM.
Comunicaciones |1 a 20 20 Siempre si el R R i e
[Ao.nb] @ digito 8 es "3"
Tamaio de o"5".
ensamblaje de
salida implicito
Comunicaciones |1 a 20 20 Siempre si el e R [ [
[Ai.nb] 2) digito 8 es "3"
Tamaio de o"b".
ensamblaje
de entrada
implicito
Nota: R: lectura
Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro caracteres. Los valores completos W: escritura
se pueden leer con otras interfaces. g EEPROM
configurado
por usuario

Controlador de limite Watlow EZ-ZONE® PM
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Pantalla

Nombre del
parametro
Descripcion

Rango

Predeterminado

Cuando aparece
el parametro en
el menu

Direccion
relativa
Modbus

CIP
Clase
Instancia
Atributo
hex (dec)

Indice
Profibus

Tipo de
datos
y Lectura/
Escritura

(L_F
[C_F]

Comunicaciones

@)

Unidades de

pantalla
Selecciona
qué escala
utilizar para la
temperatura
transmitida
por el puerto de
comunicaciones 2.

F]°F (30)
°C (15)

°F

Siempre

Instancia 1
Mapa 1 Mapa 2
2490 2970

0x96 (150)
1
6

199

uint
RWE

uETd
[ Map]

Comunicaciones

2

Asignaciéon de

datos
Si se configura
como 1 el
control utiliza
asignacion de
PM heredada.
Si se configura
como 2 el
control utiliza
una asignacién
nueva para
las funciones
nuevas.

la2

1 si el 9no digito
de ndmero de
pieza es 1, de otra
manera, 2

Siempre

[nU.S]

Comunicaciones
2)
Guardar no
volatil
Si se configura
como Si, todos
los valores que
se escriban en
el control se
guardan en
la memoria
EEPROM.

Si

Siempre si el
digito 8 del
numero de pieza
es 2,305.

Instancia 1
Mapa 1 Mapa 2
Instancia 2
Mapa 1 Mapa 2

96 (150)
2
8

198

uint
RWE

Nota:

Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro caracteres. Los valores completos
se pueden leer con otras interfaces.

R: lectura
W: escritura
E: EEPROM
S:
configurado

por usuario

Controlador de limite Watlow EZ-ZONE® PM .
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Capitulo 7: Pagina Fabrica

Navegacion de la pagina Fabrica

Para ir a la pagina Fébrica, presione las teclas e Oprima las teclas Arriba © o Abajo @ para

Avanzar @ y Restablecer @ durante seis segundos cambiar el valor del parametro.

desde la pagina Inicio. e Presione la tecla Restablecer @ para regresar
e Presione la tecla Avanzar @ para desplazarse a a la pagina Inicio.

través de los indicadores de parametros.

Nota:

Algunos de estos menus y parametros pudieran no aparecer, dependiendo de las opciones del controlador. Véase
informacion del numero de modelo en el Apéndice para mas informacion. Si hay una instancia de un menu unicamente,
no aparecera ningun submenu.

Mentu Configuracion personalizada
]
(LU SE] Configuracion personalizada
[ PAr) Parametro
ID de instancia

F{ £ Y Menu Configuracion de seguridad
Configuracion de seguridad

(L 0 L.0) Pagina Operaciones
Contrasena
Bloqueo de lectura
Seguridad de escritura
Nivel de acceso bloqueado
[rol L] Contrasena variable
PASy] Contraseiia de usuario
Contrasena de administrador

d A%
Menu Diagnéstico
d 1A 9] Diagnéstico
Numero de pieza
[~ Ey] Revision de software
Numero de compilacion de software
[ 6] Namero de serie
Fecha de fabricacién
Modo de direccion IP real
1PA 1] Direccioén IP fija Parte 1
1PA2| Direccion IP fija Parte 2
Direccion IP fija Parte 3
Direccion IP fija Parte 4

cal)
Menu Calibracion

o[ 3
L AL ] Calibracion
Medicién eléctrica
Compensacion de entrada eléctrica
Pendiente de entrada eléctrica
[EL 0.0) Compensacion de salida eléctrica
EL .5) Pendiente de salida eléctrica
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p CIP .
Nombre del aaade Direccion Clase P Tipo de
. . aparece el . . Indice datos
Pantalla parametro Rango Predeterminado . relativa Instancia
. e parametro . Profibus |y Lectura/
Descripciéon . Modbus Atributo .
en el menu Escritura
hex (dec)

Menu Personalizado

Menu Ninguno | Consulte: Pagina Siempre - .- .- -
[ Par] Personalizado Estado Inicio
limite
Parametro 1 a Limitar
;01 . ) Histéresis
eleccione los
g Punto
pardmetros que establecido
aparecerdn en la ara extremo
Pégina de Inicio. Superior de
Bl valor d limite
e [ LL.5)Punto
barametro . establecido
1 aparecerd para limite
en la pantalla inferior
superior de la i}
Pégina Inicio. [CuSE] Ment
Nog;e puede Personalizado
cambiar con las | AhY]
teclas Arriba Histéresis de
y Abajo en la alarma
pégina Inicio. Punto
El valor de establecido de
pardmetro alarma alta
2 aparecera Punto
en la pantalla establecido de
inferior de la alarma baja
Pégina Inicio. Se
puede cambiar Restaurar
con las teclas configuracién
Arriba y Abajo, de usuario
si el parametro Unidades
se ppgde de Pantalla
escribir. [ .LA Entrada
Compensacién
Desplécese por los de calibracién
otros parametros Proceso
de la pagina
Inicio con la
tecla Avanzar
d Configuracion la4 - No se activa - .- .- -
[ 1id] personalizada si s6lo hay
(1a20) una instancia
ID de instancia vélida para el
Selecciona qué miembro de clase
instancia del correspondiente,
parametro se de otro modo se
seleccionara. activa.

Nota: R: lectura
Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro caracteres. Los valores completos se W: escritura
pueden leer con otras interfaces. g; EEPROM

configurado
por usuario
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p CIP .
Nombre del (BoEEL D Direccion Clase £ Tipo de
. . aparece el . . Indice datos
Pantalla parametro Rango Predeterminado P relativa Instancia
Descripcién parametro Modbus S || e |7 e T
en el menu Escritura
hex (dec)

(FCtyY

Menu Configuracion de seguridad
[Lolol Configuracion de la3 2 La seguridad .- .- - .-
[LoC.o] seguridad de contrasefia

Pagina esta desactivada
Operaciones o el acceso de
Cambia el nivel seguridad es
de seguridad correcto
de la pagina
Operaciones.
Configuracion de Apagado | Apagado La seguridad - .- - -- -
[LoC.P] seguridad de contrasenia
Habilitar Encendido esta desactivada
contrasefa o el acceso de
Activa o seguridad es
desactiva las correcto
caracteristicas de
seguridad.
[rLoal] Configuracion de lab 5 La seguridad -- - ---- - -- -
[rLoC] seguridad de contrasenia
Bloqueo de estd desactivada
lectura o el acceso de
Configura el seguridad es
nivel de permiso correcto
de seguridad
de lectura. El
usuario puede
acceder al nivel
seleccionado,
asi como a
todos los niveles
inferiores.
Si el nivel de
Seguridad de
bloqueo de
configuracion
es més alto que
el de Seguridad
de bloqueo de
lectura, el nivel
de Seguridad
de bloqueo de
lectura tiene
prioridad.

Nota: R: lectura
Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro caracteres. Los valores completos se W: escritura
pueden leer con otras interfaces. g EEPROM

configurado
por usuario
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Pantalla

Nombre del
parametro
Descripcion

Rango

Predeterminado

Cuando
aparece el
parametro
en el menu

Direccion
relativa
Modbus

CIP
Clase
Instancia
Atributo
hex (dec)

Indice
Profibus

Tipo de
datos
y Lectura/
Escritura

[SLoC]

Configuracion de
seguridad
Seguridad de
escritura
Configura el
nivel de permiso
de seguridad
de escritura. El
usuario puede
acceder al nivel
seleccionado,
asi como a
todos los niveles
inferiores.

Si el nivel de
Seguridad de
bloqueo de
configuracién
es mas alto que
el de Seguridad
de bloqueo de
lectura, el nivel
de Seguridad
de bloqueo de
lectura tiene
prioridad.

0Oab

La seguridad

de contrasefia
esta desactivada
o el acceso de
seguridad es
correcto

[LoC.L]

Configuracion de

seguridad

Nivel de acceso

bloqueado
Determina la
visibilidad de
menu a nivel del
usuario cuando
estd habilitada
la seguridad.
Consulte
la seccién
Caracteristicas
en Seguridad de
contrasena.

lab

La seguridad

de contrasena
estd desactivada
o el acceso de
seguridad es
correcto

roll)
[roLL]

Configuracion de
seguridad
Contrasefna
variable

Cada vez que
el aparato

se apague

y encienda
nuevamente,
aparecera una
nueva Clave
publica.

ofF F]Apagado
on

Encendido

Apagado

La seguridad

de contraseiia
estd desactivada
o el acceso de
seguridad es
correcto

Nota:

Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro caracteres. Los valores completos se
pueden leer con otras interfaces.

R: lectura
W: escritura
E: EEPROM
S:
configurado
por usuario

Controlador integrado Watlow EZ-ZONE® PM .
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Pantalla

Nombre del
parametro
Descripcion

Rango

Predeterminado

Cuando
aparece el
parametro
en el menu

Direcciéon
relativa
Modbus

CIP
Clase
Instancia
Atributo
hex (dec)

Indice
Profibus

Tipo de
datos
y Lectura/
Escritura

PASy
[PAS.u]

Configuracion de
seguridad
Contraseiia de
usuario

Se utiliza para
obtener acceso

a los ments que
estan disponibles
por medio de la
Seguridad de
contrasena.

10 a 999

63

La seguridad

de contrasena
esta desactivada
o el acceso de
seguridad es
correcto

[PAS.A]

Configuracioén de
seguridad
Contrasena de
administrador

Se utiliza para
obtener acceso
completo a todos
los ments.

10 a 999

156

La seguridad

de contrasefia
estd desactivada
o el acceso de
seguridad es
correcto

Menu Configuracion de seguridad

([LodE]
[CodE]

Configuracién de
seguridad
Clave publica

Si Contrasena
variable estd
activada, genera
un nimero
aleatorio cuando
el dispositivo

se apaga y

se vuelve a
encender. Si

la Contrasena
variable esta
desactivada,

se muestra un
ndmero fijo.

Especificado por
el cliente

La seguridad de
contrasena esta
activada

[PASS]

Configuracion de
seguridad
Contrasena

Numero utilizado
para obtener
acceso a los
menus y paginas
disponibles
(consulte
Seguridad de
contrasena

en la seccién
Caracteristicas).

-1999 a 9999

La seguridad de
contrasefia esta
activada

Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro caracteres. Los valores completos se
pueden leer con otras interfaces.

R: lectura
W: escritura
E: EEPROM
S:
configurado
por usuario
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Pantalla

Nombre del
parametro
Descripcion

Rango

Predeterminado

Cuando
aparece el
parametro
en el menu

Direccion
relativa
Modbus

CIP
Clase
Instancia
Atributo
hex (dec)

Indice
Profibus

Tipo de
datos
y Lectura/
Escritura

d A9

Mentu Configuracion de seguridad

[ Pn]

Menii de

diagndsticos

Parte nimero
Muestra el
ndimero de
pieza de este
controlador.

15 caracteres

Instancia
1 Gnicamente

0x65 (101)
1
9

115

string
RWE

[ rEd
[ rEu]

Ment de
diagndsticos
Revision de soft-
ware
Muestra el
ndmero de
revision de
firmware de este
controlador.

1al0

Siempre

0x65 (101)
1
0x11 (17)

116

string

[S.bLd]

Menii de
diagndsticos
Numero de
compilacion del
software
Mostrar el
ndmero de
compilacién del
firmware.

0 a 2,147,483,647

Siempre

Instancia 1
Mapa 1 Mapa 2
8 8

0x65 (101)
1
5

dint

Menii de

diagndsticos

Numero de serie
Mostrar el
nuamero de serie.

0 a 2,147,483,647

0x65 (101)
1
0x20 (32)

string
RWE

Ment de
diagndsticos
Fecha de fabri-
cacién
Mostrar el codigo
de fecha.

0a 2,147,483,647

Instancia 1
Mapa 1 Mapa 2
14 14

0x65 (101)
1
8

dint
RWE

PA{
[iP.AC]

Menii de
diagndsticos
Modo de
direccion IP
Modo de direccién

real (DHCP o fijo).

([dh{P)DHCP
(1281)

F.Add] Direccion
fija (1284)

DHCP

Si hay una tarjeta
Ethernet (consulte
el nimero de
pieza).

PR
[ip.F1]

Menu de
diagndsticos
Direccion IP real
Parte 1
Direccién IP real
de este médulo.
Cada dispositivo
en la red debe
tener una
direccién unica.

0 a 255

169

Si el modo de
direccién esta
configurado como
fijo.

Nota:

Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro caracteres. Los valores completos se
pueden leer con otras interfaces.

R: lectura
W: escritura
E: EEPROM
S:
configurado

por usuario

Controlador integrado Watlow EZ-ZONE® PM .
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Pantalla

Nombre del
parametro
Descripcion

Rango

Predeterminado

Cuando
aparece el
parametro
en el menu

Direcciéon
relativa
Modbus

CIP
Clase
Instancia
Atributo
hex (dec)

Indice
Profibus

Tipo de
datos
y Lectura/
Escritura

PA2)
[ip.F2]

Meni de
diagndsticos
Direccion IP real
Parte 2
Direccién IP real
de este mddulo.
Cada dispositivo
en la red debe
tener una
direccién tnica.

0 a 255

254

Si el modo de
direccién esta
configurado como
fijo.

[ip.F3]

Ment de
diagndsticos
Direccion IP real
Parte 3
Direccion IP real
de este mddulo.
Cada dispositivo
en la red debe
tener una
direccién tunica.

0 a 255

Si el modo de
direccién esta
configurado como
fijo.

[ip.F4]

Ment de
diagndsticos
Direccion IP real
Parte 4
Direccion IP real
de este médulo.
Cada dispositivo
en la red debe
tener una
direcci6n unica.

0 a 255

Si el modo de
direccién esta
configurado como
fijo.

[ip.F5]

Meni de
diagndsticos
Direccion IP real
Parte 4
Direccion IP real
de este médulo.
Cada dispositivo
en la red debe
tener una
direcci6n unica.

0 a 255

Si el modo de
direccién esta
configurado como
fijo.

(LPAS)
[ip.F4]

Meni de
diagndsticos
Direccion IP real
Parte 5
Direccién IP real
de este mddulo.
Cada dispositivo
en la red debe
tener una
direcci6n tnica.

0 a 255

Si el modo de
direccién esta
configurado como
fijo.

Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro caracteres. Los valores completos se
pueden leer con otras interfaces.

R: lectura
W: escritura
E: EEPROM
S:
configurado
por usuario
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Pagina Fabrica

Pantalla

Nombre del
parametro
Descripcion

Rango

Predeterminado

Cuando
aparece el
parametro
en el menu

Direccion
relativa
Modbus

CIP
Clase
Instancia
Atributo
hex (dec)

Indice
Profibus

Tipo de
datos
y Lectura/
Escritura

(F{ty)

Menu Calibraciéon

[ Mv]

Menu Calibracion

(1)

Medicion

eléctrica
Leer el valor
eléctrico crudo
para esta
entrada en las
unidades que
corresponden a
la configuracion
del Tipo de
Sensor (pagina
Configuracién,
Menu de
Entrada
Analégica).

-3.4e38 a 3.4e38

0.0

Siempre

Instancia 1
Mapa 1 Mapa 2
400 400

0x68 (104)
1
0x15 (21)

float

(EL o)
[ELi.o]

Menu Calibracion
(D
Compensacion
de entrada
eléctrica
Cambiar este
valor para
calibrar el
extremo inferior
del rango de
entrada.

-1,999.000 a
9,999.000

0.0

Siempre

Instancia 1
Mapa 1 Mapa 2
378 378

0x68 (104)
1
0xA (10)

float
RWES

[ELi.S]

Menu Calibracion

()

Pendiente

de entrada

eléctrica
Ajustar este
valor para
calibrar la
pendiente del

valor de entrada.

-1,999.000 a
9,999.000

1.0

Siempre

Instancia 1
Mapa 1 Mapa 2
380 380

0x68 (104)
1
0xB (11)

float
RWES

(EL ool
[ELo.o]

Menu Calibracion

(3)

Compensacion

de salida

eléctrica
Cambia este
valor para
calibrar el
extremo inferior
del rango de
salida.

El mend 2 calibra
la salida 3.

-1,999.000 a
9,999.000

0.0

el controlador
tiene salida de
proceso: 3

Instancia 1
Mapa 1 Mapa 2
808 928

0x76 (118)
3
5

float
RWES

Nota:

Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro caracteres. Los valores completos se
pueden leer con otras interfaces.

R: lectura
W: escritura
E: EEPROM
S:
configurado
por usuario
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Pagina Fabrica

p CIP q
Nombre del L Direccion Clase £ fLinolde
A . aparece el . . Indice datos
Pantalla parametro Rango Predeterminado . relativa Instancia
0 parametro p Profibus |y Lectura/
Descripcion , Modbus Atributo 3
en el menu hex (dec) Escritura
[ELoS] Menu Calibracion | -1,999.000 a 1.0 el controlador Instancia 1 0x76 (118) - float
[ELo.S] (3) 9,999.000 tiene salidas de Mapa 1 Mapa 2 3 RWES
Pendiente de proceso: 3 730 850 6
salida eléctrica
Ajusta este valor
para calibrar la
pendiente del
valor de salida.
El mena 2 calibra
la salida 3.

Nota: R: lectura
Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro caracteres. Los valores completos se W: escritura
pueden leer con otras interfaces. g EEPROM

configurado
por usuario
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Guardar y restaurar la configuracion
de usuario

Registrar los ajustes de parametros de instalacion y
operaciones para referencia futura es muy importante.
Si accidentalmente los cambia, necesitara programar
nuevamente los ajustes correctos en el controlador para
regresar el equipo a la condicién operativa.

Después programar el controlador y verificar que la
operacion sea adecuada, utilice Guardar configuracion
de usuario (pagina Fabrica, menu Diagnéstico)
para guardar la configuracion en cualquiera de dos
archivos en una seccion especial de la memoria. Si se
altera la configuracion del controlador y desea regresar
el controlador a los valores guardados, utilice Restaurar
configuracion de usuario ({§ .~ ] (pagina Fébrica, mend
Diagnoéstico) para recuperar una de las configuraciones
guardadas.

Para restaurar los ajustes de usuario, también se
puede configurar una entrada digital o la tecla Funcién.

Nota:
Ejecute el procedimiento anterior solamente cuando esté seguro
que todas las configuraciones correctas estén programadas en
el controlador. Al guardar las configuraciones se sobreescribe
cualquier grupo de configuraciones guardado con anterioridad.
Asegurese de documentar todos las configuraciones del controlador.

Programacion de la pagina Inicio

El sistema patentado de Watlow definido por el usuario
mejora la eficiencia operacional. La pagina Inicio
definida por el usuario le proporciona un atajo para
supervisar o cambiar los valores de los pardmetros que
usa con més frecuencia.

Puede crear su propia pagina Inicio hasta con 20 de
los parametros activos. Cuando un parametro que
normalmente se localiza en la pagina Configuracién u
Operaciones se coloca en la pagina Inicio, es accesible
a través de ambas. Si cambia un parametro en la
pagina Inicio, automaticamente se cambia en su pagina
original. Si cambia un pardmetro en su pagina original,
automaticamente se cambia en la pagina Inicio.

Los pardametros predeterminados apareceran
automaticamente en la pagina Inicio.

Cambiar la lista de parametros en la pagina Inicio a
partir del menu Personalizado (pagina Fabrica).

Entradas

Compensacion de calibracion

La compensacion de calibracién permite a un dispositivo
compensar los efectos de sensores imprecisos, resistencias
de los conductores u otros factores que alteran el valor de
entrada. Una compensacion positiva aumenta el valor de
entrada, mientras que una negativa lo disminuye.

El valor de compensacién de entrada se puede
visualizar o cambiar con Compensacién de calibracion
(pagina Operaciones, menu Entrada analégica).

La compensacion de calibracién
LR (b R negativa compensara el efecto de
p I diferencia entre la lectura del
del sensor

\ sensor y}lﬂ)emtura real.

Temperatura Real del Proceso

Temperatura

Tiempo

Calibracion

Para calibrar una entrada analégica, necesitara
suministrar dos sefiales eléctricas o cargas de resistencia
cerca de los extremos del rango que la aplicacion utilice.
Vea los valores recomendados mas abajo:

Tipo de sensor Fuente Baja Fuente Alta
termopar 0.000 mV 50.000 mV
milivoltios 0.000 mV 50.000 mV
voltios 0.000 V 10.000 V
miliamperios 0.000 mA 20.000 mA
100 @ RTD 50.00 Q 350.00 Q
1,000 @ RTD 500.00 Q 3,500.00 Q

Siga los siguientes pasos para una entrada de
termopar o de proceso:

1. Aplique la sefial de fuente baja para la entrada que
esté calibrando. Mida la sefial para garantizar que
sea exacta.

2. Lea el valor de Medicién eléctrica (pagina
Fabrica, mend Calibracién) para esa entrada.

3. Calcule el valor de compensacién, sustrayendo este
valor de la sefial de fuente baja.

4. Configure Compensacion eléctrica (pagina
Fébrica, mend Calibracién) para esta entrada para
el valor de compensacion.

5. Verifique la Medicién Eléctrica para ver si
coincide con la sefial o no. Si no coincide, ajuste la
Compensacion eléctrica de nuevo.

6. Aplique la senial de fuente alta a la entrada. Mida la
senal para garantizar que sea exacta.

7. Lea el valor de 1a Medicién Eléctrica para esta entrada.

8. Calcule el valor de incremento dividiendo la sefial
de fuente baja por este valor.

9. Configure Pendiente eléctrica (E{ 5] (pagina
Fébrica, mend Calibracién) para esta entrada para
el valor de ganancia calculado.

10. Verifique la Medicién Eléctrica para ver si coincide
con la sefal o no. Si no coincide, ajuste la Pendiente
Eléctrica de nuevo.

Configure la Compensacion eléctrica a 0 y la Pendiente
Eléctrica a 1 para restablecer la calibracion de fabrica.
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Siga estos paso para una salida RTD:

1. Mida la resistencia de fuente baja para garantizar
que sea exacta. Conecte la resistencia de fuente
baja para la entrada que esté calibrando.

2. Lea el valor de Medicion eléctrica [ 77 ] (pagina
Fabrica, mentd Calibracion) para esa entrada.

3. Calcule el valor de compensacién, sustrayendo este
valor de la resistencia de fuente baja.

4. Configure Compensacion eléctrica (pagina
Fébrica, menud Calibracién) para esta entrada para
el valor de compensacion.

5. Verifique la Medicién Eléctrica para ver si coincide
ahora con la resistencia o no. Si no coincide, ajuste
la Compensacion eléctrica de nuevo.

6. Mida la resistencia de fuente alta para garantizar
que sea exacta. Conecte la resistencia de fuente alta
a la entrada.

7. Lea el valor de 1a Medicién Eléctrica para esta entrada.

8. Calcule el valor de incremento dividiendo la senal
de fuente baja por este valor.

9. Configure Pendiente eléctrica (pagina
Fébrica, menud Calibracién) para esta entrada para
el valor de ganancia calculado.

10. Verifique la Medicién Eléctrica para ver si coincide
con la senal o no. Si no coincide, ajuste la Pendiente
Eléctrica de nuevo.

Configure la Compensacion eléctrica a 0 y la Pendiente
Eléctrica a 1 para restablecer la calibracién de fabrica.

Constante de tiempo de filtro

La filtracién suaviza una senal de entrada aplicando
a la senial una constante de tiempo de filtro de primer
orden. Filtrar el valor mostrado facilita supervisar.
Filtrar la senal podria mejorar el funcionamiento del
control PID en un sistema que tenga mucho ruido o
que sea muy dinamico.

Ajuste el intervalo de filtro de tiempo con Filtro de
Tiempo (pagina Configuraciéon, mentu Entrada
analégica).

Ejemplo: Con un valor de filtro de 0.5 segundos, si
el proceso de valor de entrada cambia instantaneamente
de 0 a100 y permaneci6 en 100, la pantalla indicara
100 después de cinco constantes de tiempo del valor
de filtro o 2.5 segundos.

Sefial de entrada no filtrada

Temperatura

Tiempo

Sefial de entrada filtrada

Temperatura

Seleccion del sensor

Es necesario configurar el controlador para que

sea compatible con el dispositivo de entrada, el cual
normalmente es un termopar, un RTD o un transmisor
de proceso. Cuando selecciona un dispositivo de entrada,
el controlador automaticamente ajusta la linealizacién
de entrada para que sea compatible con el sensor.
También fija los limites alto y bajo, los que a su vez
limitan los valores de extremo superior de rango y
extremo inferior de rango del punto establecido.

Seleccione el tipo de sensor con Tipo de sensor
(Pagina Configuracién, menu Entrada analégica).

Nota:
El E-Z ZONE® PM no cuenta con una funcién de deteccion
de sensor abierto para entradas de proceso.

Limite inferior y extremo superior de limite de punto
establecido

El controlador limita el punto establecido a un valor
entre el extremo inferior de limite de punto establecido
y el extremo superior de limite de punto establecido.

Configure el rango de punto establecido con Punto
establecido inferior (§PL { ] y Punto establecido superior
S P! k] (pagina Configuracion, mend Lazo).

Extremo superior de escala y Extremo inferior
de escala

Cuando se selecciona una entrada como voltaje de
proceso o entrada de corriente de proceso, se debe
seleccionar el valor de voltaje o corriente que sea los
extremos bajo y alto. Por ejemplo,cuando use una entrada
de 4 a 20 mA, el valor bajo de la escala debe ser 4.00 mA
y el valor alto de la escala seria 20.00 mA. Los rangos de
escala cominmente usados son: 0 a 20 mA, 4 a 20 mA,
0abV,1a5Vy0al0V.

Usted puede crear un rango de escala que represente
otras unidades para aplicaciones especiales. Usted puede
invertir las escalas de valores altos a valores bajos para
senales de entrada analdgicas que tengan una accién
inversa. Por ejemplo, si 50 psi provoca una senal 4 mA y
10 psi provoca una seial 20 mA.

No es necesario que los extremos inferior y superior
de escala coincidan con los extremos del rango de
medicion. Estos valores, junto con los extremos inferiores
y superiores de rango, permiten realizar escalamiento
de procesos y pueden incluir valores que el controlador
no puede medir. Independientemente de los valores
escalados, el valor medido se restringe por las medidas
eléctricas del hardware.

Seleccione los valores inferiores y superiores con
Extremo inferior de escala [ §{ o]y Extremo superior
de escala [ Gh . Seleccione el rango que se muestra
con Extremo inferior de rango y Extremo
superior de rango (pagina Configuracién, ment
Entrada analégica).
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Extremo superior de rango y Extremo inferior
de rango

Con una entrada de proceso, debe seleccionar un valor
que represente los extremos inferior y superior del
rango de la corriente o el voltaje. Seleccionar estos
valores permite que la pantalla del controlador se
iguale a las unidades de medicién reales de trabajo.
Por ejemplo, la entrada analégica de un transmisor
de humedad podria representar 0 a 100 por ciento
de humedad relativa como una senal de proceso de

4 a 20 mA. El extremo inferior de escala se ajustaria
a 0 para representar 4 mA y el extremo superior de
escala se ajustaria a 100 para representar 20 mA.
La indicacién en la pantalla entonces representaria
el rango de humedad de 0 al 100 por ciento con una
entrada de 4 a 20 mA.

Seleccione los valores inferiores y superiores con
Extremo inferior de rango y Extremo superior
de rango (pagina Configuracion, mena Entrada
analégica).

Salidas

Retransmision de un valor de proceso o un punto
establecido

La funcién de retransmisién permite que una salida de
proceso proporcione una sefial analégica que representa
el punto establecido o el valor real del proceso. La

senal puede servir como un punto establecido remoto
para otro controlador o como una entrada para un
registrador grafico para documentar el funcionamiento
del sistema en el tiempo.

Al seleccionar el tipo de sefial de retransmision, el
operador debe tener en cuenta la impedancia de entrada
del dispositivo al que se va a retransmitir y el tipo de senal
requerido, en voltios o miliamperios.

Normalmente las, aplicaciones pueden utilizar la opcién
de retransmision para grabar una de las variables con un
registrador grafico o para generar un punto establecido
para otros controles en una aplicacién multizonal.

Las salidas 1 y 3 se pueden ordenar como
salidas de proceso y también se pueden usar para la
retransmisién. Seleccione retransmitir [~ 2 7& | como
Funcién de salida (pagina Configuracion,
mend Salida). Configure la salida a voltios
o miliamperios con Tipo de salida [ gt Y.
Seleccione la sefial para retransmitir con la Fuente

de retransmisién [ ~.Gr .

Extremo

Escala de salida

Extremo
inferior
de rango

Extremo inferior
de escala

Extremo superior
de escala

Fuente de retransmision

Seleccione el rango de la salida de proceso con
Extremo inferior de escala y Extremo superior
de escala [ Gh .. Seleccione la fuente de retransmisién
a la salida de proceso con Extremo inferior de rango

y Extremo superior de rango [ ~h 4.

Cuando la fuente de retransmision se encuentre
en el valor Extremo inferior de rango, la salida de
retransmisién se encontrard en el valor Extremo de
escala inferior. Cuando la fuente de retransmisién
se encuentre en el valor Extremo superior de rango,
la salida de retransmisién se encontrara en el valor
Extremo superior de escala.

Alarmas

Las alarmas se activan cuando el nivel de salida, el
valor de proceso o la temperatura exceden un rango
definido. El usuario puede configurar cémo y cuando
activar una alarma, que accién toma y si se desactiva
automaticamente cuando desaparezca la condicién que
la origind.

Configure las salidas de las alarmas en la pagina
Configuracién antes de ajustar los puntos establecidos
de alarma.

No es necesario asignar las alarmas a una salida.
Las alarmas se pueden monitorear y controlar mediante
el panel frontal o utilizando el software.

Alarmas de proceso

Una alarma de proceso utiliza uno o dos puntos
establecidos absolutos para definir una condicién de
alarma.

Seleccione el tipo de alarma con Tipo (pagina
Configuracién, menu Alarma).

Puntos establecidos de alarma

El Punto establecido de alarma alta define la
temperatura o el valor del proceso que activara una
alarma del lado alto. Este punto debe ser mayor que el
punto establecido de alarma baja y menor que el extremo
superior de limite de rango del sensor.

El Punto establecido de alarma baja define la
temperatura que activara una alarma del lado bajo.
Este punto debe ser menor que el punto establecido de
alarma alta y mayor que el extremo superior de rango
del sensor.

Visualice o cambie los puntos establecidos de alarma
con Punto establecido inferior y Punto establecido
superior (pagina Operaciones, mend Alarma).

Histéresis de alarma

Cuando el valor del proceso llega al punto establecido
alto o bajo de alarma, se provoca un estado de alarma.
La histéresis de alarma define el punto al que debe
regresar el proceso, dentro del rango de operacion
normal, antes de que la alarma se pueda eliminar.

La histéresis de alarma es una zona que esta
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dentro de cada punto establecido de alarma. Esta zona
se define agregando el valor de histéresis al punto
establecido de alarma baja o restando el valor de
histéresis del punto establecido de alarma alta.

Visualice o cambie la histéresis de alarma con
Histéresis (pagina Configuracion, ment Alarma).

Rango de Alarma del Lado de Alta Presion

Punto establecido
de alarma alta

* Histéresis de alarma

Rango de Operacion Normal

Temperatura

f Histéresis de alarma

Punto establecido
de alarma baja

Rango de Alarma del Lado de Baja Presion

Tiempo

Enganche de alarma

Una alarma enganchada permanecera activa después
de cesar la condicién de alarma. Para cancelar una
alarma enganchada, presione la tecla Restablecer @

. Unicamente puede ser desactivada por el usuario.

Una alarma que no esté enganchada (auto-borrable) se
desactivard automéaticamente después de que se elimine
la condicion de alarma.

Encienda o apague el enganche de alarma con
Enganche (pagina Configuraciéon, menu Alarma).

El estado de alarma comienza cuando la temperatura
alcanza el punto establecido de alarma alta.

Alarma

alta
/ Punto
establecido

Y Histéresis de alarma

Rango de Operacion Normal

El estado de alarma continda hasta
que la temperatura cae por debajo
del punto establecido alto de alarma
menos la histéresis. En este punto el
* operador podria apagar una alarma
enganchada. Una alarma no
enganchada se apagaria
automaticamente. \ Hieig
baja
Punto

establecido

Temperatura

Proceso
Temperatura

Tiempo

Silenciar alarma

La funcién Silenciar alarma permite al operador
deshabilitar la salida de alarma mientras el controlador
estd en un estado de alarma. El valor o la temperatura
de proceso tienen que superar la zona de histéresis y
llegar al rango de operacién normal para que se active
la funcion de salida de alarma nuevamente.

Encienda o apague el silenciador de alarma con
Silenciar (pagina Configuracion, menu Alarma).

Bloqueo de alarma

El bloqueo de alarma permite el calentamiento inicial
de un sistema, después de que se inici6. Cuando se
enciende la funcién "bloquear alarma", no se activara
ninguna alarma cuando la temperatura del proceso esté
inicialmente por debajo del punto establecido inferior de
alarma. El valor del proceso tendra que llegar al rango
operativo normal, pasando la zona de histéresis, para
que se active la funcién de alarma.

Encienda o apague el bloqueo de alarma con Bloqueo
(pagina Configuracién, menu Alarma).

Utilizacion del blogqueo para ocultar
paginas y menis

En caso de que cambios no intencionales en la
configuracion de parametros puedan causar problemas
de seguridad o provocar tiempo de inactividad, puede
utilizar la funcién de bloqueo para mayor seguridad.

Cada uno de los menus de la pagina Fabrica y cada
una de las paginas, excepto la pagina Fabrica, cuentan
con un nivel de seguridad asignado. Puede cambiar el
acceso de lectura y escritura a estos mends y paginas
mediante los parametros que se encuentran en el menud
Bloqueo (pagina Fabrica).

Menu Bloqueo

Hay cuatro parametros en el ment Bloqueo (pagina
Fabrica):
¢ Bloquear pagina Operaciones configura
el nivel de seguridad de la pagina Operaciones.
(predeterminado: 2)
Nota:
Los niveles de bloqueo de las paginas Inicio y
Configuracién son fijos y no se pueden cambiar.

Habilitar Seguridad de contrasefiaP A5G €] activa
o desactiva la funcion de seguridad de Contrasefia.
(predeterminado: apagado)

Seguridad de bloqueo de lectura determina
a qué paginas se puede acceder. El usuario puede
acceder al nivel seleccionado, asi como a todos los
niveles inferiores. (predeterminado: 5)

Seguridad de bloqueo de configuracién
determina en qué pardametros dentro de paginas
accesibles se puede escribir. El usuario puede escribir
en el nivel seleccionado, asi como en todos los niveles
inferiores. (predeterminado: 5)

La tabla a continuacion representa los diferentes niveles
de bloqueo para el indicador Seguridad de bloqueo de
configuracion y el indicador Seguridad de bloqueo de
lectura. El Bloqueo de configuracién cuenta con 6 niveles
(0-5) de seguridad mientras que el Bloqueo de lectura
tiene 5 (1-5). Por lo tanto, el nivel "0" se aplica sélo a
Bloqueo de configuracion. "Y" significa si (se puede
escribir/leer) mientras que "N" significa no (no se puede
escribir/leer). Las celdas de color diferencian un nivel
del siguiente.
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Seguridad de bloqueo y
Nivel de bloqueo 0|12 |3 |4]|5
Pagina Inicio Y| Y|Y|Y|Y|Y
Pagina Operaciones NIN|Y|Y|Y|Y
Pédgina Configuracion ([N [N | N [N |Y |Y
Pagina Fabrica
Menu Personalizado N|N|N|N|N|Y
Menu Diagnéstico N|IY|Y|Y|Y|Y
Menu Calibracién N|N|N|N|N|Y
Menu Bloqueo
LolD N|Y|Y|Y|Y|Y
|PRS.E) NJY | Y| Y|Y |Y
rlol Y| Y|Y|Y|Y|Y
SLol Y| Y|Y|Y|Y|Y

Los siguientes ejemplos muestran cémo se pueden usar

los parametros del menu Bloqueo en las aplicaciones:

1. Puede bloquear el acceso a la pagina Operaciones
pero permitir que un operador acceda al menu Perfil,
cambiando los niveles de seguridad predeterminados
de la pagina Perfil y la pagina Operaciones. Cambie
Bloquear pagina Operaciones a 3 y Bloquear
pagina Perfiles a 2. Si Seguridad de bloqueo
de configuracién se configura a 2 o més

alto y Seguridad de bloqueo de lectura
se configura a 2, se puede acceder a la pagina

Perfiles y a la pagina Inicio, y scribir en todos los
parametros permitidos. Las paginas con niveles
de seguridad mayores que 2 estaran bloqueadas
(inaccesibles).

2. Si Seguridad de bloqueo de configuracién
se configura a 0 y Seguridad de bloqueo de lectura
se configura a 5, se podra acceder a todas
las paginas; sin embargo, no se permitira realizar
cambios en ninguna pagina o mend, con una
excepcion: Seguridad de bloqueo de configuracion
se puede cambiar a un nivel més elevado.

3. El operador desea contar con acceso de lectura a
todos los ments y no permitir que se cambie ningun
parametro.

En la pagina Fabrica, menu Bloqueo, configure
Seguridad de bloqueo de lectura aby
Seguridad de bloqueo de configuracién (6§ o] a 0.

4. El operador desea leer y escribir en la pagina Inicio
y en la pagina Perfiles, y bloquear todas las demas
paginas y menus.

En la pagina Fabrica, mena Bloqueo, configure
Seguridad de bloqueo de lectura a2y
Seguridad de bloqueo de configuracién a2.

En la pagina Fabrica, mena Bloqueo, configure
Bloquear pagina Operaciones [{ o L8] a 3 y Bloquear
pagina Perfiles a2.

5. El operador desea leer las paginas Operaciones,
Configuracion, Perfiles, y los ments Diagnéstico,
Bloqueo, Calibracién y Personalizado. El operador
también desea leer y escribir en la pagina Inicio.

En la pagina Fabrica, menu Bloqueo, configure
Seguridad de bloqueo de lectura aly
Seguridad de bloqueo de configuracién ab.
En la pagina Fabrica, ment Bloqueo, configure
Bloquear pdgina Operaciones a 2 y Bloquear
pagina Perfiles a 3.

Uso de Seguridad de contraseiia

A veces es deseable aplicar un nivel de seguridad mas
alto al control, en el que estan visibles una cantidad
limitada de ments y no se proporciona acceso a otros sin
una contrasena de seguridad. Sin la contrasefia adecuada,
aquellos ments permanecerdn inaccesibles. Si se activa
Contrasena habilitada [PAG,E] en la pagina Fabrica

en el menu | { of), estara vigente una Seguridad de
contrasena de anulacién. Cuando esté vigente, las tinicas
paginas que podra visualizar un usuario sin contrasena
se definen en el indicador Nivel de acceso bloqueado

(L oL.L]. Por otra parte, un usuario con contrasena
tendria visibilidad restringida por Seguridad de bloqueo
de lectura [~ { o L. Por ejemplo, con Contrasefia habilitada
y Nivel de acceso bloqueado [{ g . ] configuradasa ly
(rL o] configurado a 3, las paginas disponibles para un
usuario sin contrasefia estarian limitadas a las paginas
Inicio y Fabrica (nivel de bloqueado 1). Si se ingresa

la contrasena de usuario, se podra acceder a todas las
paginas a excepcion de la pagina Configuracion segin se
define por el acceso de nivel 3.

Como habilitar Seguridad de contraseiia
Dirfjase a la pagina Fabrica manteniendo presionadas
la tecla Restablecer @ y la tecla Avanzar @ durante
unos seis segundos. Una vez alli, presione una vez

la tecla Abajo @ para ir al ment [ { g ]. Presione
nuevamente la tecla Avanzar @ hasta visualizar el
indicador Contrasefia habilitada (P A S, E]. Por tltimo,
presione las teclas Arriba o Abajo para activarla.
Una vez activada, apareceran 4 nuevos indicadores

1. (L oCl.L]Nivel de acceso bloqueado (1 a 5)
correspondiente a la tabla de bloqueo que aparece
mas arriba.

2. [rol L] La Contrasena variable cambiara el Céodigo
de cliente cada vez que el aparato se apague y
encienda.

3. [PARGS.u) Contrasena de usuario que un Usuario
necesita para obtener acceso al control.

(PAS.A) Contrasena de administrador que se
necesita para obtener acceso administrativo al
control.

El Administrador puede cambiar las contrasenas

de Usuario o Administrador, o dejarlas en su estado
predeterminado. Una vez que Seguridad de contrasefia
estd habilitada, éstas sé6lo seran visibles para el
Administrador. Como puede observarse en la formula
siguiente, el Usuario o el Administrador deberan
conocer cudles son esas contrasefias para adquirir un
nivel de acceso més elevado al control. Presione la tecla
Restablecer @ para salir de este ment. Una vez fuera
del ment, Seguridad de contrasena estara habilitada.

Controlador de limite Watlow EZ-ZONE® PM .

72 o Capitulo 8 Funciones



Coémo obtener acceso al controlador

Para obtener acceso a una pagina o ment al que no se
pueda acceder, dirijase a la pagina Fabrica y entre al
ment [{JL o). Una vez alli, siga los pasos siguientes:

Nota:
Si esta habilitada la Seguridad de contrasenia
(Contrasefia habilitada (PAS.E)), los dos
indicadores que se mencionan mas abajo en el
primer paso no estaran visibles. Si no la conoce,
llame a la persona o compania que configuré el
control.

1. Obtenga la Contrasefia de usuario [PRG.y]o0 la
Contrasena de administrador (P8 G.8].

2. Presione la tecla Avanzar
eL indicador Cédigo (Lo d E].
Nota:

a. Si la Contrasefia variable esta desactivada, presione
la tecla Avanzar una vez mas y el indicador
Contrasefia [PA 55 se mostrara. Proceda al
paso 7a o al 8a. Presionando las teclas de flecha
Arriba © o Abajo @ ingrese la Contrasena de
Administrador o Usuario. Después de introducir
la contrasena, mantenga presionada la tecla
Restablecer @ durante dos segundos para regresar
a la pagina Inicio.

una vez para visulizar

b. Si activé la Contrasefia variable (- oL L], continte
con los pasos 3 a 9.

3. En caso de que el indicador del Cédigo (L od €]
(Clave publica) todavia se vea en la parte
delantera del control, simplemente presione la
tecla Avanzar para continuar con el indicador
de la Contrasena [PA55]. En caso contrario,
vuelva a la pagina Fabrica como se describe
anteriormente.

4. Ejecute el calculo que se define a continuacién (7b o
8b) para el Usuario o el Administrador.

5. Ingrese el resultado del calculo en el renglén
superior de la pantalla utilizando las teclas de flecha
arriba O y flecha abajo @ o utilice el Software de
configuracién de EZ-ZONE.

6. Salga de la pagina Fabrica manteniendo la tecla
Restablecer @ presionada durante dos segundos.

Las formulas que el Usuario y el Administrador utilizan
para calcular la contrasefia son las siguientes:

Contrasefia es igual a:
7. Usuario

a. Si la Contrasefia variable (- gL L ] esta
desactivada, la contrasefia (PR §5] esigual a la

Contrasena de usuario (PR 9.y

b. Si la Contrasena variable [r g { { ] estd activada,
la contrasena (PASS] esigual a
((PARS.u] codigo x) Mod 929 + 70

8. Administrador

a. Si la Contrasefia variable [r g L L ] esta apagada, la

contrasena [PASS] esigual a la Contrasefia de
usuario (PAS.A).

b. Si la Contrasena variable [~ og{ { ] esta activada,
la contrasena (PASS]es igual a:
((PAS.A) codigo x) Mod 997 + 1000

Diferencias entre Usuario sin contrasena,
Usuario con contraseiia y Administrador

Si la Seguridad de contraseia ([PAS.E] no esta
habilitada, las restricciones se aplican por medio
de Bloqueo de lectura [~ { o] y escritura (S o[}
exclusivamente. Tal como se mencioné en el primer
parrafo de esta seccion, cuando la Seguridad de
contrasena esta habilitada las restricciones se
aplican con el Nivel de acceso bloqueado (L oC.L ],
(rLol]y (SLol] con prioridad del Nivel de acceso
bloqueado.

- Un usuario sin contrasenia tiene restringida la
visibilidad de pagina por medio del Nivel de acceso
bloqueado ({ o L.l ].

- Un usuario con contrasefia tiene restringida la
visibilidad de pagina por medio de la Seguridad de
bloqueo de lectura [~ { o], y nunca tiene acceso

al ment Bloqueo [ { o).

- Un Administrador tiene restricciones de acuerdo
con Seguridad de bloqueo de lectura [~ { o £]. Sin
embargo, el Administrador tiene acceso al menu
Bloqueo en donde se puede cambiar el Bloqueo
de lectura.
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Capitulo 9: Apendice

Resolucion de problemas de alarmas, errores y control

Indicacion

Descripcion

Causas probables

Medida correctiva

La alarma no
se apaga ni se
restablece

La alarma no se apaga ni se
restablece con el teclado o la
entrada digital

¢ E]1 enganche de alarma est4 activo.

¢ La alarma esta configurada en la
salida incorrecta.

¢ La alarma esta configurada en la
fuente incorrecta.

e La entrada del sensor esta fuera del
rango del punto establecido de alarma.

e E1 punto establecido de alarma es
incorrecto.

¢ La alarma esta configurada en el tipo
incorrecto

¢ La funcién de entrada digital es
incorrecta.

¢ Restablezca la alarma cuando el
proceso se encuentre dentro del rango
o desactive el enganche.

¢ Configure la salida a la instancia
correcta de la fuente de la alarma.

e Configure la fuente de la alarma a la
instancia correcta de entrada.

e Causa correcta de la entrada del
sensor fuera del rango de alarma.

¢ Configure el punto establecido de
alarma al punto de disparo correcto.

e Configure la funcién de entrada digital
y la instancia de la fuente.

No se activa la

La alarma no activa la salida.

¢ La funcién de silenciar alarma esta

e Desactive la funcién silenciar la

alarma activa. alarma, de ser necesario.
¢ El bloqueo de alarma est4 activo ¢ Desactive el bloqueo de alarma, de ser
e La alarma esta configurada en la necesario
salida incorrecta ¢ Configure la salida a la instancia
e La alarma estd configurada en la correcta de la fuente de la alarma.
fuente incorrecta. ¢ Configure la fuente de la alarma a la
¢ El punto establecido de alarma es instancia correcta de entrada.
incorrecto. ¢ Configure el punto establecido de
e La alarma estd configurada en el tipo | alarma al punto de disparo correcto.
incorrecto
Error de El estado de alarma no se ® Sensor abierto o cableado de manera | Corrija el cableado o cambie el sensor
alarma puede determinar por falta de | incorrecta e Haga coincidir las configuraciones con
entrada del sensor e Configure incorrecto del tipo de sensor | el sensor utilizado
¢ Calibracion invalida ¢ Verifique la calibracién del controlador
(RLEY
(AL.L 1] Alarma baja |Entrada del sensor por debajo | ® La temperatura es inferior al punto ¢ Verifique la causa de caida de
AlLid del punto establecido inferior | establecido de alarma temperatura
ALLI de alarma ¢ La alarma esta configurada en e Desactive la alarma enganchada
enganche y se disparé la alarma en el | Establezca un punto establecido de
pasado alarma correcto
* Punto establecido de alarma ¢ Configure la fuente de la alarma en los
incorrecto parametros correctos
¢ Fuente de alarma incorrecta
Alarma alta |Entrada del sensor por e La temperatura es mayor que el punto | ® Verifique la causa de
encima del punto establecido establecido de alarma sobrecalentamiento.
superior de alarma e La alarma esta configurada en ¢ Desactive la alarma enganchada
enganche y se dispar6 la alarma en el |e Establezca un punto establecido de
pasado alarma correcto
° Punto establecido de alarma ¢ Configure la fuente de la alarma en los
incorrecto parametros correctos
¢ Fuente de alarma incorrecta
Error de El sensor no proporciona una | Sensor abierto o cableado de manera ¢ Corrija el cableado o cambie el sensor
entrada senal vélida al controlador incorrecta

¢ Configure incorrecto del tipo de sensor
e Calibracion invalida

e Haga coincidir las configuraciones con
el sensor utilizado

e Verifique la calibracién del controlador

El limite no se borra
ni se restablece

El limite no se borra ni se
restablece con el teclado o la
entrada digital

e La entrada del sensor esta fuera del
rango del punto establecido del limite

¢ E1 punto establecido del limite es
incorrecto

e La funcién de entrada digital es
incorrecta.

e Causa correcta de la entrada del
sensor fuera del rango del limite

e Configure el punto establecido del
limite al punto de disparo correcto

¢ Configure la funcién de entrada digital
y la instancia de la fuente.
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Indicacion Descripcion Causas probables Medida correctiva
Error de El estado de limite no se e Sensor abierto o cableado de manera | Corrija el cableado o cambie el sensor
limite puede determinar por falta de | incorrecta * Haga coincidir las configuraciones con
entr-ada del sensor, el limite e Configure incorrecto del tipo de sensor| el sensor utilizado
se disparard e Calibracién invélida e Verifique la calibracién del controlador
Limite Entrada del sensor por debajo | ® La temperatura es inferior al punto e Verifique la causa de caida de
inferior del limite inferior del punto establecido del limite temperatura
establecido e Las salidas de limite se enganchan y | e Borre el limite
deben ser restablecidas ¢ Establezca un punto establecido de
e Punto establecido de alarma incorrecto | limite correcto
Limite Entrada del sensor por ¢ La temperatura es mayor que el punto | ® Verifique la causa de
superior encima del extremo establecido del limite sobrecalentamiento.

superior de limite del punto
establecido

¢ Las salidas de limite se enganchan y
deben ser restablecidas

¢ Punto establecido de alarma incorrecto

® Borre el limite

e Establezca un punto establecido de
limite correcto

Sin pantalla

Sin indicacién de pantalla ni
iluminacién LED

¢ La energia al controlador esta
apagada

¢ Fusible abierto

¢ Interruptor disparado

e Conmutador de interbloqueo de
seguridad abierto

e Control de limite de sistema separado
activado

® Error de cableado
¢ Voltaje incorrecto al controlador

¢ Encienda la alimentacién de energia
eléctrica

e Cambie el fusible

® Restablezca el interruptor

e Cierre el conmutador de interbloqueo

¢ Restablezca el limite

¢ Corrija el problema de cableado

e Aplique el voltaje correcto, verifique el
numero de pieza

Sin comunicacién en
serie

No se pueden establecer
comunicaciones en serie con
el controlador

e Parametro de direccién incorrecto
® Protocolo seleccionado incorrecto
e Velocidad en baudios incorrecta

¢ Paridad incorrecta

e Error de cableado

¢ Problema del convertidor EIA-485

e Computadora o puerto de
comunicaciones PLC incorrectos

¢ Configuracion de software incorrecta

¢ Se puede requerir resistencia de
terminacién

¢ Configure direcciones tunicas en la red

e Haga coincidir el protocolo entre los
dispositivos

® Haga coincidir la velocidad en baudios
entre los dispositivos

¢ Haga coincidir la paridad entre los
dispositivos

¢ Corrija el problema de cableado

e Verifique las configuraciones o cambie
el convertidor

¢ Configure el puerto de comunicacion
correcto

¢ Corrija la configuracién del software
para que coincida con el controlador

¢ Coloque una resistencia de 120 ) a una
red EIA-485 en el ultimo controlador

Temperatura de

El valor de proceso continda

e Salida de controlador programada

e Verifique que la funcién de salida sea

superficie aumentando o disminuyendo incorrectamente correcta (frio o calor)
pasado el punto establecido e Termopar cableado a la inversa e Cableado del sensor correcto (cable
e Salida de controlador cableada rojo negativo)
incorrectamente e Verifique y corrija el cableado
¢ Cortocircuito en el calentador e Cambie el calentador
® Conexion defectuosa del controlador | e Cambie o repare el controlador de
de energia al controlador energia
e Salida del controlador defectuosa e Cambie o repare el controlador
Error de El controlador muestra ¢ Controlador defectuoso e Cambie o repare el controlador
dispositivo un mensaje de desperfecto
FEEn) interno durante el encendido.

Mends inaccesibles

No se puede acceder al menu
[ SEL)[OPEFFLEY)

ni al mena ni a los
indicadores particulares en la
pégina Inicio

¢ Configuracién de bloqueo o seguridad
en nivel incorrecto

¢ Configuracion de entrada digital al
teclado de bloqueo

¢ Parametros personalizados incorrectos

e Verifique la configuracién de bloqueo
en la pagina Fabrica
e Cambie el estado de la entrada digital

e Cambie los parametros personalizados
en la pagina Fabrica

Las teclas EZ no
funcionan

La tecla EZ no activa la
funcién requerida

¢ Funcién incorrecta de la tecla EZ
e Instancia de funcién de la tecla EZ
incorrecta

¢ Desperfecto del teclado

e Verifique el funcionamiento de la tecla
EZ en el menu Configuracion

e Verifique que la instancia de la funcién
sea correcta

e Cambie o repare el controlador
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Especificaciones Tiode ] EFTor | Rango | Rango
Voltaje de linea/Energia (Valores minimos/ entrada max. a ba"o,de alto ,de Unidades
L. 25 °C | exactitud | exactitud
maximos)
* 85 a 264 V~ (CA), 47 a 63 Hz J +1.75 0 750 °C
e 20228V~ (CA),47 a 63 Hz K +2.45 -200 1250 °C
e 12a40V= (CC) T (0 a 350) +1.55 0 350 °C
e Consumo de energia maximo de 14 VA (PM4, 8y 9) T (-200 a 0) +1.55 2200 0 o
e 10 VA de consumo de energia maximo(PM3 y 6) N £9.95 0 1250 oC
e Retencién de datos mediante memoria no voléatil en caso — -
de interrupcién del servicio eléctrico E +2.10 -200 900 C
e Conforme con el estdndar SEMIF47-0200, Figura R +3.9 0 1450 °C
R1-1 requisitos de caida de voltaje a 24 V ~ (CA) o superior S +3.9 0 1450 oC
Ambiente B +2.66 870 1700 °C
e Temperatura de funcionamiento: 0 a 149 °F (-18 a 65 °C)
. C +3.32 0 2315 °C
e Temperatura de almacenamiento: -40 a 185 °F (-40 a 85 °C)
e 0 a90% de humedad relativa, sin condensacién D +3.32 0 2315 c
Exactitud F (PTID) +2.34 0 1343 C
¢ Exactitud de calibracién y conformidad del sensor: +0.1% RTD, 100 ohm | +2.00 -200 800 °C
de compensacion, +1°C a temperatura ambiente calibrada y RTD. 1000 ohm | £2.00 2200 800 oC
linea de voltaje nominal ‘ ——
e Tipos R, S, B; 0.2% mV +0.05 -50 50 mV
e Tipo T por debajo de -50 °C; 0.2% Voltios +0.01 0 10 Voltios
e Temperatura ambiente de calibracion a 77 +5 °F (25+3 °C) mA CC £0.02 0 20 mAmps
e Rango de exactitud: 1000 °F (540 °C) min. CcC
e Estabilidad térmica: +0.1 °F/°F (+0.1°C/°C) de aumento en mAmps
latemperatura ambiente méax. mA CA +5 -50 50 CA
Certificaciones de organismos reguladores Potenciémetro, .
e Homologado por UL® incluido UL® 61010-1 Archivo E185611 rango de 1K 0 1000 Ohmios
¢ Revisado por UL® para cumplir con el cédigo canadiense CSA
C22.2 N.* 61010-1-04
e Homologado por UL® para uso en interiores NEMA Tipo 4X 50, Rango de operacion
sellado de panel delantero con proteccion IP66 Tipo de Extremo inferior | Extremo superior
e Interruptor de limite para temperatura FM clase 3545 Archivo entrada de rango de rango
3029084. . ) J -210 1200
¢ Conformidad CE: vea la Declaracién de conformidad RoHS
yeconformidad con WE.E.E. K -270 1371
e Cumple con las normas de ODVA-EtherNet/IP™ y DeviceNet T -270 400
e PM3/6 CSA C22. N.° 24 Archivo 158031 Clase 4813-02 N 270 1300
Comunicaciones en serie aisladas E -270 1000
o EIA 232/485, Modbus® RTU R 50 1767
e EtherNet/IP™, DeviceNet™ (certificado por ODVA)
S -50 1767
e Modbus® TCP
e Profibus DP B -50 1816
Terminacion de cableado: terminales Touch Safe c 0 2315
e Los terminales de entrada, energia y salida de control son D 0 2315
desmontables 12 a 22 AWG F (PTID) 0 1343
Entrada universal . . . RTD (100 ohm) ~200 300
e Termopar, sensores con o sin conexién a tierra RTD (1000 on 500 500
e >20 MQ de impedancia de entrada ( ohm) -
e 3 pA de deteccion de sensor abierto mV -50 50
e 2 KQ de resistencia maxima en la fuente Voltios 0 10
e RTD de 2 6 3 cables, de platino, 100 Q y 1000 Q a 0 °C, mAdc 0 20
calibracién a la curva DIN (0.00385 Q/Q/°C)
mAac -50 50
e Proceso, 0-20 mA a 100 Q, 6 0-10 V =(CC) a 20 kQ impedancia —
de entrada; escalable, 0-50 mV, 0-1000 Q Potenciémetro, 0 1200
e Potenciémetro: 0 a 1,200 Q rango de 1K
¢ Incrustacion inversa Rango de operacién
Resistencia, rango de 5K 0 | 5000
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Resistencia, rango de 10K 0 10000
Resistencia, rango de 20K 0 20000
Resistencia, rango de 40K 0 40000

Entrada de termistor

Extremo | Extremo
. Error | inferior | superior
Tipo de . .
entrada max. a | de rango de Unidades
25 °C de rango de
exactitud | exactitud
Termistor.
’ +5 0 5000 Ohmi
rango de 5K * Tos
T ist
Crmstor, +10 0 10000 Ohmios
rango de 10K
T ist
Crmstor, +20 0 20000 Ohmios
rango de 20K
Termistor.
’ +40 0 40000 Ohmi
rango de 40K * mios

0a40 KQ,0a20KQ,0a 10 KQ,0a5KQ
2.252 KQ y 10 KQ base a 77 °F (25 °C)
Curvas de linealizacién incorporadas

Requisitos de compatibilidad de termistor de terceros

Interfase del operador
e Pantallas LED de 7 segmentos, dobles de 4 digitos

e Teclas avanzar, restablecer, arriba y abajo, méas teclas EZ
programables opcionales dependiendo del tamafio del modelo

e Pantalla normal de velocidad de actualizaciéon 1 Hz

e Tecla RESTABLECER sustituida por infinito sobre todos los
modelos que incluyen el control del limite

Dimensiones
Tamano | Detras Ancho Altura Altura de
del caracter en la
tablero pantalla

(max.)

izquierda: 7.59 mm
(0.299 pulgs.)
derecha: 5.90 mm
(0.220 pulgs.)

101.6 mm | 53.3 mm | 30.9 mm
1/32 (4.00 (2.10 (1.22
pulgs.) pulgs.) pulgs.)

alta: 11.43 mm
(0.450 pulgs.)
medio: 9.53 mm
(0.375 pulgs.)
baja: 7.62 mm
(0.300 pulgs.)

100.8 mm | 100.3 mm | 100.3 mm
1/4 (3.97 (3.95 (3.95
pulgs.) pulgs.) pulgs.)

alta: 10.80 mm
(0.425 pulgs.)
baja: 6.98 mm
(0.275 pulgs.)

101.6 mm | 53.3 mm | 53.3 mm
1/16 (4.00 (2.10 (2.10
pulgs.) pulgs.) pulgs.)

Base R a Técnicas Beta YSI Indicador
25 °C Alfa THERM
2.252K Curva A 2.2K3A 004 A
10K Curva A 10K3A 016 B
10K Curva C 10K4A 006 C

2 opciones de Entrada/Salida digitales - 2 DIO
eVelocidad de actualizacién de entrada digital 10 Hz

- Voltaje DC
e Entrada max. 36 V= a 3 mA
e Estado elevado minimo 3 V a 0.25 mA
¢ Estado inferior maximo 2 V
- Contacto seco
¢ Resistencia abierta minima 10 KQ
e Resistencia cerrada maxima 50 Q
e Cortocircuito maximo 20 mA

eVelocidad de actualizacién de salida digital 10 Hz

- Voltaje de salida 24 V, limite corriente, salida 6 = 10 mA max.,
salida 5 = DIN-A-MITE® tripolar o 24 mA max.

Hardware de Salida

CC conmutada = 22 a 32 V= (CC) a 30 mA salidas 1y 3, 10 mA
salida 4

CC conmutada/colector abierto = 30 V= (CC) max. a disipador
de corriente max. a 100 mA

Relé de estado sélido (SSR), forma A, 0.5 A a 24 V~ (CA) min.,
264 V~ (CA) max., con aislamiento 6ptico, sin supresion de
contacto, 20 VA 120/240 V~ (CA) servicio piloto

Relé electromecdnico, Forma C, 5 A, 24 a 240 V~ (CA) 0 30 V=
(CC) max. carga resistiva, 100.000 ciclos en cargas especificadas,
125 VA servicio piloto a 120/240 V~ (CA), 25 VA a 24 V~ (CA)

Relé electromecanico, Forma A, 5 A, 24 a 240 V~ (CA) 0 30 V=
(CC) max. carga resistiva, 100 000 ciclos en cargas especificadas,
125 VA servicio piloto a 120/240 V~ (CA), 25 VA a 24 V~ (CA)
Proceso/retransmision universal, rango de salida seleccionable:
-0a 10V =(CC) en una carga min. de 1000 Q

-0 a 20 mA en carga max. de 800 Q

superior: 11.4 mm
(0.450 pulgs.)
medio: 9.53 mm
(0.375 pulgs.)
inferior: 7.62 mm
(0.300 pulgs.)

101.6 mm | 100.3 mm | 53.9 mm
1/8 (H) (4.00 (2.10 (1.22
pulgs.) pulgs.) pulgs.)

superior: 11.4 mm
(0.450 pulgs.)
medio: 9.53 mm
(0.375 pulgs.)
inferior: 7.62 mm
(0.300 pulgs.)

101.6 mm | 53.3 mm | 100.3 mm
1/8 (V) (4.00 (2.10 (3.95
pulgs.) pulgs.) pulgs.)

Peso
DIN de 1/32 (PM3) DIN de 1/8 (PM8&9)
e Controlador: 127 g (4.5 oz) e Controlador: 284 g (10 oz)
DIN de 1/16 (PM6) DIN de 1/4 (PM4)

e Controlador: 186 g (6.6 0z) e Controlador: 331 g (11.7 oz)

Manual del usuario

e Manual del usuario: 172.82 g
(6.11 oz)

Modbus® es una marca comercial de AEG Schneider Automation Inc.

EtherNet/IP™ es una marca comercial de ControlNet International Ltd.
utilizada bajo licencia por Open DeviceNet Vendor Association, Inc. (ODVA).

UL® es una marca registrada de Underwriters Laboratories, Inc.
DeviceNet™ es una marca comercial de Open DeviceNet Vendors
Associatlon.
Nota:

Estas especificaciones estan sujetas a cambio sin previo aviso.
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Informacion para ordenar los modelos de controladores de limite mejorados

Controlador de limite mejorado PM _ _ - A_ _ A AA
]

T [ L
Modelos de limite mejorado EZ-ZONE®
Ajuste adaptivo TRU-TUNE+®, pantallas de 7 segmentos color rojo-verde

Tamano de paquete
6 Montaje de panel DIN de 1716

8 Montaje de panel DIN de 1/8 vertical

9 Montaje de panel DIN de 18 horizontal
4 Montaje de panel DIN de 14

Funcioén primaria

L Controlador de limite con entrada universal
M Controlador de limite con termistor
D Firmware personalizado

Fuente de alimentacion, Entrada/Salida digital
1 100 a 240 V~ (CA)

2 100 a 240 V~ (CA) mas 2 puntos de I/O digital
3 24V~ (CA)y 15a 36 V= (CC)

4 24V~ (CA)y 15 a 36 V= (CC), mas 2 puntos de I/O digital

Opciones de hardware de salida 1 y 2

Salida 1 Salida 2
AJ Ninguna Relé mecanico de 5 A, forma A
CJ  CC conmutada/Colector abierto Relé mecénico de 5 A, forma A
EJ  Relé mecanico de 5 A, forma C Relé mecéanico de 5 A, forma A

Opciones de comunicaciones
A Ninguna
Modbus RTU® EIA 485
Modbus RTU 232/485
EtherNet/IP™ Modbus TCP
DeviceNet
Profibus
EIA-485 de Bus estandar estad siempre incluido en todos los modelos

'O Ut N

Opciones futuras
A Ninguna

Opciones de hardware de salida 3 y 4

Salida 3 Salida 4
AA Ninguna Ninguna
AJ Ninguna Relé mecanico de 5 A, forma A
AK Ninguna Relé de estado sélido de 0.5 A, forma A
CA CC conmutada/Colector abierto Ninguna
CC CC conmutada/Colector abierto CC conmutada
CJ  CC conmutada/Colector abierto Relé mecanico de 5 A, forma A
CK CC conmutada/Colector abierto Relé de estado solido de 0.5 A, forma A
EA Relé mecdnico de 5 A, forma C Ninguna
EC Relé mecanico de 5 A, forma C CC conmutada
EJ  Relé mecanico de 5 A, forma C Relé mecénico de 5 A, forma A
EK Relé mecanico de 5 A, forma C Relé de estado sélido de 0.5 A, forma A
FA  Proceso universal Ninguna
FC Proceso universal CC conmutada
FJ  Proceso universal Relé mecéanico de 5 A, forma A
FK Proceso universal Relé de estado sélido de 0.5 A, forma A
KK Relé de estado sélido de 0.5 A, forma A Relé de estado sélido de 0.5 A, forma A

- PM6 solamente. Si se ordenan las opciones de comunicaciones 2 - 6, la opcion AA debe seleccionarse aqui.

Opciones futuras
A Ninguna

Opciones especiales
AA Placa delantera EZ-ZONE® estandar

Nota:
El modelo de controlador que usted posee es uno de los muchos modelos posibles de la familia de controladores EZ-ZONE PM. Para ver
otros modelos, visite nuestro sitio web (http://www.watlow.com/literature/pti search.cfm) y escriba EZ-ZONE en el campo de palabras clave.
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Informacion para ordenar los modelos de controladores de limite

Nota:

Controlador de limite

Modelos de limite EZ-ZONE®
Ajuste adaptivo TRU-TUNE+®, pantallas de 7 segmentos color rojo-verde

Tamaiio de paquete

Montaje de panel DIN de 1/32

Montaje de panel DIN de /16

Montaje de panel DIN de 18 vertical
Montaje de panel DIN de 1/8 horizontal
Montaje de panel DIN de 14

B~ © o O W

Funcién primaria
L Controlador de limite con entrada universal
M  Controlador de limite con termistor

D  Firmware personalizado

Fuente de alimentacion, Entrada/Salida digital
1 100 a 240 V~ (CA)

2 100 a 240 V~ (CA) mas 2 puntos de I/O digital
3 24V~ (CA)y 15a 36 V= (CC)

4 24V~ (CA)y 15 a 36 V= (CC), més 2 puntos de I/O digital

Opciones de hardware de salida 1y 2
Salida1l Salida 2

AJ Ninguna Relé mecdnico de 5 A, forma A

CJ  CC conmutada/Colector abierto Relé mecanico de 5 A, forma A

EJ  Relé mecédnico de 5 A, forma C Relé mecanico de 5 A, forma A

Opciones de comunicaciones

-_AAAAAA
1

A Ninguna
1 Modbus RTU® EIA 485

- EIA-485 de Bus estdndar estd siempre incluido en todos los modelos

Opcioén futura
AAAA Ninguna

Opciones especiales
AA Placa delantera EZ-ZONE® estandar

El modelo de controlador que usted posee es uno de los muchos modelos posibles de la familia de controladores EZ-ZONE PM. Para ver
otros modelos, visite nuestro sitio web (http://www.watlow.com/literature/pti search.cfm) y escriba EZ-ZONE en el campo de palabras clave.
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Indice

Accién de zona 37

Bloqueo de alarma 47

Retardo de alarma 48

Pantalla de alarma 47

Punto establecido de alarma
alta 35,70

Histéresis de alarma 46, 71

Menu Entrada analégica
33, 38

Ensamble de entrada
implicito 57

Tamafo de ensamblaje de
entrada implicito 57

Enganche de alarma 47, 71

ALE IALECIALEIARLEH

Error de alarma 1 a 4
Pagina Inicio 29
Légica de alarma 46
ALA HARLACIALAIIALAY]
Alarma alta 1 a 4
Pagina Inicio 29
ALL NALL2IARLLIIARLLY
Alarma baja 1 a4
Pagina Inicio 29
Menu de alarma 35, 46
Punto establecido de alarma
baja 35, 70
Bloqueo de direccioén
Profibus 53
Ensamblaje de salida
implicito 57
Tamafo de ensamblaje de
salida implicito 57
Lados de alarma 46
Silenciar alarma 47
[AE E n]Atencion 29
Tipo de alarma 46, 70
Menu Calibracién 65
Unidades de pantalla 49,
57
Accioén de canal 37
(C.L Ed)Accion de LED de
comunicaciones 37
Clave publica 62
Menu Comunicaciones 49,
59
Menu especial 28, 68
Fecha de fabricacion 63
Decimal 41
Menu Entrada/Salida digital
33, 41
Direccién 41
Estado de salida digital 33
Pares de pantalla 37
Cronémetro de pantalla de
menu 37

Habilitar Ethernet/IP™ 56
€ PE]

Estado de entrada de

evento 34

Compensacioén de entrada
eléctrica 65

Compensacion eléctrica 68,
69

Pendiente de entrada

eléctrica 65

Compensacioén de salida
eléctrica 66

Error de entrada
Pagina Inicio 29
Pendiente eléctrica 68, 69
Instancia de funcién de
salida 44

Instancia de funcién de
salida digital 42

Filtro 40

Funcién de salida 43, 44

Menu Tecla de Funcién 48

Menu global 49

Compensacion de
calibracion 33, 68-69

Error en enganche de

entrada 41

Estado de error de entrada
33

Direccion IP establecida
Parte 1 54, 64

Subred de IP establecida
Parte 1 55

Direccion IP establecida
Parte 2 54, 64

Direccion IP establecida
Parte 3 54, 64

Direccion IP establecida
Parte 4 49, 50, 54, 55, 64, 65

Modo de direccién IP 53,
63

Subred de IP fija parte 2
55, 56

Limitar histéresis 43

Error de limite 29

Extremo superior de limite
29

Limite inferior 29

Pagina Inicio 29

Menu Limite 34, 43

Linealizacion 38

Punto establecido para
limite inferior 34

Menu Configuracién de
seguridad 60, 62, 63

Nivel de acceso bloqueado
61

Bloquear pagina
Operaciones 59, 60, 71

Bloquear pagina Perfiles
60, 61, 62

Lados de limite 43

Asignacion de datos 57

Habilitar Modbus TCP 56

Medicion eléctrica 65, 68

Guardar no volatil 52, 57

Compensacion de
calibraciéon 45

Menu Salida 43

Tipo de salida 44

Direccion de nodo Profibus
53

Contrasefa de
administrador 62

Habilitar contrasefia 60

Pares de pantalla 60

Contrasefna 62

Seguridad de contrasefa
62

Contrasefa de usuario 62

Habilitar error de proceso
40

Numero de pieza 63

Revision de software 63

Extremo superior de rango
40, 45, 69, 70

Extremo inferior de rango
39, 45, 69, 70

Seguridad de bloqueo de
lectura 60, 71

Contrasefa variable 61

Rango de resistencia de
termistor 40

Conductores de los RTD
38, 39

Tipo de sensor 38, 69

Funcién A de fuente 46

Extremo superior de escala
39, 45, 69, 70

Seguridad de bloqueo de
configuracién 61, 71,72

Extremo inferior de escala
39, 44, 69, 70

[ Sn)Numero de serie 63

Compilacion de software 63

Curva de termistor 40

Restaurar configuracion de
usuario 50, 68

Guardar configuracién de

usuario 50, 68

A

Accion de canal 37

Accion de LED de comunicaciones
37

Accién de Mensaje 29

Accion de zona 37
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Alarma alta 1 a 4
Pagina Inicio 29
Alarma baja 1 a 4
Pagina Inicio 29
alarmas 70
Bloquear 47, 71
Enganche 47, 71
Fuente 46
Histéresis 46, 70
Laterales 46
Logica 46
Pantalla 47
proceso 70
puntos establecidos 70
Silenciar 47, 71
Tipo 46
alarmas de proceso 70
Asignacion de datos 57

B

Baudios 51

Bloquear 47, 71

Bloquear pagina Operaciones 71
blogueo de alarma 71

Bloqueo de direccion Profibus 53

Cc

cableado

CC conmutada/colector abierto de
salida1 18

CC conmutada/colector abierto de
salida2 20

CC conmutada/colector abierto de
salida 3 20

cc conmutada/relé de estado
solido de salida 4 21

Comunicaciones EIA-
232/485 Modbus RTU 23

Comunicaciones EIA-485 bus
estandar 23

comunicaciones EIA-485 Modbus
RTU o Bus estandar 23

Comunicaciones EtherNet/IP™y
Modbus TCP 24

energia eléctrica alta 16

energia eléctrica baja 16

entrada o salida digital 5 16

potenciémetro de entrada 1 17

proceso de entrada 1 17

proceso universal de salida 3 21

relé de estado sdlido de salida 4,
forma A 22

relé mecanico de salida 1, forma C
19

relé mecanico de salida 2, forma A
20

relé mecanico de salida 3, forma C
20

relé mecanico de salida 4, forma A
22

RTD de entrada 1 17
termopar de entrada 1 17

cableado de red 25

cableado de una red 25

calibracién de una entrada analdgica
68

cambio de punto establecido 28

certificaciones de organismos
reguladores 2

Clave publica 62

cédigos de atencion 29

Cddigos de atencion 28

compatibilidad quimica 12

Compensacion de calibracion
68-69

Compensacion de entrada eléctrica
65

Compensacion de salida eléctrica
66

Compensacion Eléctrica 68, 69

Compilacion de software 63

configuraciones de seguridad 71,
72

constante de filtro de tiempo 69

Contrasefna 62

Contrasefa de administrador 62

Contrasefa de usuario 62

Contrasena variable 61

Crondémetro de pantalla de menu 37

D

Decimal 41

Derivaciones RTD 38

dimensiones 9, 11

Direccion 41

Direccion de Bus estandar 51, 52,
57

Direccion de nodo Profibus 53

Direccion IP fija Parte 1 54, 64

Direccion IP fija Parte 2 54, 64

Direccion IP fija Parte 3 54, 64

Direccion IP fija Parte 4 49, 50, 54,
55, 64, 65

Direccion Modbus 51

E

Enganche 47, 71
Enganche de entrada de error 41
entradas digitales 3
Error de alarma 1 a 4
Pagina Inicio 29
Error de entrada 1
Pagina Inicio 29
Estado de error de entrada 33
Estado de Salida 33
eventos de entrada 3
extremo inferior de escala 69
Extremo inferior de escala 39, 44,
69, 70
extremo inferior de rango 70

Extremo inferior de rango 39, 45, 70

extremo superior de escala 69

Extremo superior de limite 39, 45,
69, 70

Extremo superior de limite de punto
establecido 69

extremo superior de rango 70

Extremo superior de rango 40, 45,
70

F

Fecha de fabricaciéon 63

Filtro de tiempo 40, 69

Fuente 46

Fuente de retransm. 44
Funcién de Salida 44

Funcién Entrada Digital 3, 48
funciones de terminales 13—-14

G

Ganancia eléctrica 68

guardado de configuraciones de
usuario 68

Guardar configuracién de usuario
50, 68

Guardar no volatil 38, 57

H

Habilitar error de proceso 40
Habilitar Ethernet/IP™ 56
Habilitar Modbus TCP 56
Histéresis 43, 46, 71

indicadores luminosos de unidades
de temperatura 26
informacion de ordenes
modelos de controladores de limite
79
modelos de controladores de limite
mejorados 78
instalaciéon 12
Instancia 49
Instancia de Funcién 42

L
Laterales
Alarma 46
Limite 43
limite inferior de punto establecido
69
Linealizacion 38
Logica 46

M

Medicién Eléctrica 65, 68

mensaje, pantalla 27

Menu de Alarma 35

Menu de Bloqueo 71

Menu de Comunicaciones
Pagina Configuracion 32, 37

Menu de Limite 34
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Menu Global
Pagina Configuracion 32, 37
Menu Personalizado 68
Menus Médulo de control
Pagina Operaciones
Menu de Alarma 35
Menu de Limite 34
Modo de direccion IP 53, 63

N

navegacion de
Pagina Configuracion 32, 37
Pagina Fabrica 58
paginas y menus 27
Nivel 48
Nivel de acceso bloqueado 61
Numero de pieza 63
Num. serie 63

(0

Orden de palabras en protocolo
Modbus 52

P

Pagina Configuracion 37
Pagina Fabrica 58
Pagina Inicio 28, 29, 68
Pagina Operaciones 32
Pantalla 47
pantallas 26-27
Parametro 1 a 20 59
parametros predeterminados de la
pagina Inicio 26, 28
Pares de pantalla 37
Paridad 51
Pendiente de entrada eléctrica 65
Pendiente de salida eléctrica 66
Pendiente Eléctrica 69
peso 77
Profibus DP 31
Programacion de la pagina Inicio 68
Protocolo 50
Punto establecido Alto
Alarma 35, 36, 70
Lazo de Control 69
Punto establecido Bajo
Alarma 35, 70
Lazo de Control 69
Limite 34

R

renglon superior de pantalla 26

respuesta a un mensaje en pantalla
27-28

restauracion de configuraciones de
usuario 68

Restaurar configuracién de usuario
50, 68

retransmitir 70

Revision de software 63

S

salidas 3

Seguridad de bloqueo de
configuracién 71

Seguridad de bloqueo de lectura 71

Seguridad de contrasefa 62

seleccion del sensor 69

Silenciar 47, 71

Sistema de sellado de armadura
P3T 2

Subred con IP fija Parte 1 55

Subred con IP fija Parte 2 55, 56

T

Tamano de ensamblaje de entrada
implicito 57

Tamano de ensamblaje de salida
implicito 57

Tecla de flecha abajo 26

teclas y pantallas

1/16 DIN 26

Tipo 46, 70

Tipo de salida 44

Tipo de sensor 38, 69

U
Unidades de Pantalla 49, 57

V'

Valor Activo de Proceso 29
Valor de Proceso 33
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Declaracion de conformidad

Serie EZ-ZONE® PM

WATLOW

1241 Bundy Bivd.
Winona, MN 55987 USA

Declara que el producto siguiente:
Designacion:
Numeros de modelo:

Clasificacion
Velocidad de Voltaje y Frecuencia:

Consumo de energia nominal

Cumple con los requisitos esenciales
normas aplicables que se muestran a

C€

una empresa aprobada por ISO 9001 desde 1996.

Serie EZ-ZONE® PM (Montaje de panel)

PM (3, 6, 8, 9 6 4)(cualquier letra o numero) — (1, 2, 36 4)(A, C, E, Fo K) (A, C,
H, J o K)(cualquier letra o nimero) — (cualquier letra o nimero)(A, C, E, F o
K)(A, C, H, J o K) (tres letras 0 numeros cualesquiera)

Control de temperatura, Categoria de instalacion Il, Grado de
contaminacion 2, con proteccion IP66

100 a 240 V~ (50/60 Hz CA) o 15 a 36 V CC/ 24 V~50/60 Hz CA

10 VA maximo para modelos PM3 y PM6.

14 VA maximo para modelos PM8, PM9 y PM4

de las siguientes Directrices de la Unién Europea mediante el uso de las
continuacion para indicar su cumplimiento.

2004/108/EC Directiva de compatibilidad electromagnética

EN 61326-1 2006

EN 61000-4-2 1996 +A1,A2
EN 61000-4-3 2006
EN 61000-4-4 2004

EN 61000-4-5 2006
EN 61000-4-6 1996 +A1,A2,A3
EN 61000-4-11 2004

EN 61000-3-2 2006
EN 61000-3-3' 2005
SEMI F47 2000

Equipo eléctrico para medicion, control y uso de laboratorio -
Requisitos EMC (Inmunidad industrial, emisiones Clase B)
Inmunidad de descarga electrostatica

Inmunidad por campo radiado 10V/M 80—1000 MHz, 3 V/M 1.4-2.7 GHz
Inmunidad a perturbaciones eléctricas transitorias rapidas / incrementos
repentinos de voltaje

Inmunidad de sobrevoltaje

Inmunidad conducida

Inmunidad a caidas de voltaje, interrupciones cortas y variaciones de
voltaje

Emisiones de corriente armonica

Fluctuaciones de voltaje y centelleo

Especificacion para Inmunidad de caida de semiconductor, Figura R1-1

'Para cargas de relé mecanico, puede ser necesario extender el tiempo del ciclo hasta 160 segundos para
cumplir con los requisitos de parpadeo segun la carga conmutada y la impedancia de la fuente.

2006/95/EC Directiva de bajo voltaje

EN 61010-1 2001

Requerimientos de seguridad para equipos eléctricos para medicion,
control y uso en laboratorios. Parte 1: Requisitos generales

Cumple con la Directiva 2002/95/EC RoHS

Directiva W.E.E.E 2002/96/EC E Reciclar correctamente.

Raymond D. Feller IlI

Winona, Minnesota, USA

Nombre del representante autorizado

Gerente General

Lugar de emision

Junio de 2009

Cargo del representante autorizado

7....&}%311@

Fecha de emision

T v

Firm% del representante autorizado

CE DOC EZ-ZONE PM-06-09
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Para comunicarse con nosotros

Oficinas centrales Europa
Watlow Electric Manufacturing Company Watlow France SARL Watlow Ibérica, S.L.U.
12001 Lackland Road Immeuble Somag C/Marte 12, Posterior, Local 9
St. Louis, MO 63146 16, Rue Ampére E-28850 Torrejon de Ardoz
Ventas: 1-800-WATLOW2 95307 Cergy-Pontoise CEDEX Madrid - Espafia
Soporte de fabricacion: 1-800-4WATLOW Francia Teléfono: +34 91 675 12 92
Correo electrénico: info@watlow.com Teléfono: + 33 (0)1 30 73 24 25 Fax: +34 91 648 73 80
Sitio Web: www.watlow.com Fax: + 33 (0)1 30 73 28 75 Correo electrénico: info@watlow.es
Fuera de los EE. UU. y Canada: Correo electrénico: info@watlow.fr Sitio Web: www.watlow.es
Teléfono: +1 (314) 878-4600 Sitio Web: www.watlow.fr
Fax: +1 (314) 878-6814 Watlow UK Ltd.

Watlow GmbH Linby Industrial Estate
América Latina Postfach 11 65, Lauchwasenstr. 1 Linby, Nottingham, NG15 8AA
Watlow de México S.A. de C.V. Di76709 Kronau $:I'g°hté$0(0) 15 064 0777
é\é).l F;:rdlmonlNé)' 5t ial Teléfono: +49 (0) 7253 9400-0 Fax:p(O) 115 964 0071

- Farques Incustria‘es Fax: +49 (0) 7253 9400-900 “nico: i
Querétaro, Qro. CP-76130 ax S Correo electronico: info@watlow.co.uk
México Correo electronico: info@watlow.de Sitio Web: www.watlow.co.uk
Teléfono: +52 442 217-6235 Sitio Web: www.watlow.de Desde fuera del Reino Unido:
4 . Teléfono: +44 115 964 0777

Fax: +52 442 2176403 Watlow ltaly S-r.l Fax: +44 115 964 0071

Viale ltalia 52/54

20094 Corsico Ml

Italia

Teléfono: +39 024588841

Fax: +39 0245869954

Correo electrénico: italyinfo@watlow.com

Sitio Web: www.watlow.it
Asia y Pacifico Watlow Malaysia Sdn Bhd
Watlow Singapore Pte Ltd. No. 14-3 Jalan 2/114
16 Ayer Rajah Crescent, Kuchai Business Centre
#06-03/04, Jalan Kuchai Lama
Singapur 139965 58200 Kuala Lumpur
Teléfono: +65 6773 9488 Fax: +65 6778 0323 Malaysia
Correo electrénico: info@watlow.com.sg  Sitio Web:www.watlow.com.sg Teléfono: +60 3 7980 7741 Fax: +60 3 7980 7739
Watlow Australia Pty., Ltd. RASHEERBROERLA
4/57 Sharps Road 80143 B E LB =§1895% 1082 —
Tullamarine, VIC 3043 E3%: 07-2885168 BE: 07-2885568
Australia
Teléfono: +61 3 9335 6449 Watlow Electric Taiwan Corporation
Fax: +61 3 9330 3566 10F-1 No.189 Chi-Shen 2nd Road Kaohsiung 80143
Sitio Web: www.watlow.com Taiwan

Teléfono: +886-7-2885168 Fax: +886-7-2885568
Watlow Electric Manufacturing (Shanghai) Company
1118 Fangyuan Road, Anting Industrial Park, Jiading, Shanghai, PRC

201203

Republica Popular China Su distribuidor autorizado Watlow
Teléfono: +86 21 39509510 Fax: +86 21 5080-0906

Correo electrénico: info@watlow.cn Sitio Web: www.watlow.cn

DhO— Dy NUHRREHE

T101-0047 REHTFREXAHE-14-4

E )L BIEEOR

Teléfono: 03-3518-6630 Fax: 03-3518-6632

Correo electronico: infoj@watlow.com Sitio Web: www.watlow.co.jp

Watlow Japan Ltd.

1-14-4 Uchikanda, Chiyoda-Ku
Tokyo 101-0047

Japon

Teléfono: +81-3-3518-6630 Fax: +81-3-3518-6632

Correo electronico: infoj@watlow.com Sitio Web: www.watlow.co.jp TOTAL
Watlow Korea Co., Ltd. CUSTWER
#1406, E&C Dream Tower, 46, Yangpyeongdong-3ga

Yeongdeungpo-gu, Seoul 150-103 “TISFACTION
Republic of Korea

Teléfono: +82 (2) 2628-5770 Fax: +82 (2) 2628-5771 3YearWarranty

Sitio Web: www.watlow.co.kr

20090610
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